                                                                           




















































江西省职业技能鉴定技术理论试卷
高级测量工（公路测量）

	题号
	一
	二
	总分

	得分
	
	
	

	阅卷人
	得  分

	
	


1、 选择题（80分，每题1分）

1. 地面点的空间位置是用（      ）来表示的。
A、地理坐标;              B、平面直角坐标;   
C、坐标和高程；           D、角度和距离

2. 水准测量时，为了消除i角误差对一测站高差值的影响，可将水准仪置在（     ）处。
A、靠近前尺; B、前后视等距处; C、靠近后尺; D、任意位置

3. 地形测量中，若比例尺精度为B，测图比例尺1：M，则比例尺精度与测图比例尺大小的关系为（   ）。
A、B与M无关;      B、B与M成正比;    
C、B与M成反比;    D、不成比例

4.用经纬仪观测水平角时，尽量照准目标的底部，其目的是为了消除（       ）误差对测角的影响。
A、对中;  B、照准;   C、目标偏离中心;   D、整平

5.用经纬仪观测某交点的右角，若后视读数为：200°00′00″，前视读数为0°00′00″，则外距方向的读数为：（      ）。
    A、100°;      B、80°;      C、280°;   D、200°;

6．无中央分隔带的公路缓和段上的超高，绕内边轴旋转时，是指（    ）的路面内侧边缘线保留在原来的位置不动。

     A、路基未加宽时;            B、路面未加宽时;     
     C、路面加宽后;              D、路基加宽后

7．竖曲线起、终点对应的里程桩号之差为竖曲线（     ）。

     A、切线;   B、切曲线 ;    C、曲线长;   D、外距

8．新建公路路基设计标高一般是以（   ）标高为准。

     A、路基中心;                B、加宽后的路基内侧边缘;   
     C、未加宽前的路基外侧边缘; D、路面边缘

9．越岭线在选线中起主导作用的是（    ）

A、平面与纵面;  B、纵坡;   C、地质土质;   D、平面

10．越岭线实地定线一般的山坡（    ）进行。

A、从上而下;   B、从下而上;    C从中;    D、上、下者都可以

11．地面点到大地水准面的垂直距离称为该点的（    ）。
A、相对高程   B、绝对高程   C、高差   D、假定高程

12．在距离丈量中，衡量其丈量精度的标准是（     ）。
A、相对误差  B、中误差   C、往返误差  D、容许误差

13．某直线段AB的坐标方位角为230°，则两端点间坐标增量为（   ）。
A、-ΔX，+ΔY            B、+ΔX，-ΔY   
C、-ΔX，-ΔY            D、+ΔX，+ΔY

14．汽车停在不设超高的弯道外侧路面上，其横向力系数μ为（   ）。
A、μ=0    B、μ＞0     C、μ＜0     D、μ≤0

15．已知越岭垭口两侧的纵坡均为5%，当垭口两侧的纵坡不变，高程降低5m时，路线可缩短（    ）。
   A、50m     B、100m     C、200m    D、300m

16．视准轴是指(       )的连线。
 A、 物镜光心和目镜光心；  B、目镜光心与十字丝中心； 
 C、物镜光心与十字丝交点； D、物镜光心与目镜光心
17.地面点到大地水准面的垂直距离称为该点的（      ）。
  A、相对高程；  B、绝对高程 ；  C、高差；   D、假定高程
18.高差闭合差的分配原则为（     ）成正比进行分配。
  A、与测站数；                 B、与高差的大小；
 C、反号，按与距离或测站数；   D、与高程大小
19.在距离丈量中，衡量其丈量精度的标准是（     ）
  A、相对误差；   B、中误差 ； C、往返误差；  D、容许误差
20.等高距是两相邻等高线之间的（      ）。
 A、高程之差；    B、平距 ； C、间距；    D、斜距
21.自动安平水准仪的特点是（      ）使视线水平
A、用安平补偿器代替管水准器；  B、用安平补偿器代替园水准器；
C、用安平补偿器和管水准器；    D、水准管水平
22. 附合水准路线高差闭合差的计算公式为:（     ）。
A、fh =|h往|-|h返|               b、fh=∑h  
C、fn=∑h-（H终-H始）            D、fn=H终-H始
23.用测回法观测水平角，测完上半测回后，发现水准管气泡偏离两格多，在此情况下应（   ）。
A、继续观测下半测回；       B、整平后观测下半测回； 
C、整平后全部重测；         D、只重测上半测回
24.某直线段AB的坐标方位角为230°，则两端点间坐标增量为（     ）
A、-△X,+△Y;                B、+△X，—△Y   
C、—△X，—△Y              D、+△X，+△Y   
25.采用偏角法测设园曲线时,其偏角应等于相应弧长所对园心角的(     )。
    A、2倍 ；     B、1/2 ；      C、2/3；    D、1倍
26．汽车停在不设超高的弯道外侧路面上,其横向力系数μ为（    ）
 A、μ=0；     B、μ＞0；   C、μ＜0；    D、μ≤0；
27．平原微丘区一级公路合或坡度的限制值为10%,设计中某一路段,按平曲线半径设置超高横坡度达到10%,此路段纵坡度只能用到(　   ）
A、0%         B、0.3%       C、2%      D、3%
28、一般路堤是指（     ）
A、填土高度在12M以下的路堤;   B、填土高度在20M以内的路堤;   C、边坡采用1：1.5的路堤       D、边坡大于1：1.5的路堤
29．已知越岭垭口两侧的纵坡均为5%,当垭口两侧的纵坡不变,高程降低5M时,路线可缩短（    ）
A、50M;    B、100M;       C、200M;       D、300M
30．导线交点内侧有障碍物,曲线半径一般应根据（    ）来确定.
A、曲线长;    B、切线长;       C、外距;    D、切曲差
31．已知直线AB的坐标方位角为186°，则直线BA的坐标方位角为（     ）。
A、96°      B、276°     C、6°     D、186°
32．小三角锁近似平差计算主要考虑（     ）。
A、测角误差                 B、基线误差   
C、起始边与方位角的误差     D、距离误差
33．四等水准测量的一个测站中，黑面高差减红面高差±0.1m，其值应不超过（     ）。
A、2mm       B、3mm      C、5mm        D、10mm

34．新建双车道公路的超高方式一般采用（     ）旋转。
A、绕内边轴   B、绕中轴   C、绕外边轴  D、绕中央分隔带

35．最大纵坡的限制主要是考虑（      ）时汽车行驶的安全。
A、上坡     B、下坡     C、平坡      D、上坡或下坡

36、地面上两相交直线的水平角是(    )的夹角。
  A、这两条直线实际;    B、这两条直线在水平面上的投影;

  C、这两条直线在同一竖直面上投影;  D、这两条倾斜线

37、已知直线AB的坐标方位角为186°,则直线BA的坐标方位角为（   ）。
  A、96°;      B、276°;        C、6°;      D、186°

38、某段距离的平均值为100米,其往返较差为为+20毫米,则相对误差为（     ）
  A、0.02/100;   B、0.0002;    C、1/5000;    D、1/2000

39、小三角锁近似平差计算主要考虑（     ）。
  A、测角误差;              B、基线误差;   
  C、起始边方位角的误差;    D、距离误差
40、往返水准路线高差平均值的正负号是以（    ）的符号为准。
    A、往测高差;              B、返测高差 ;  
    C、往返测高差的代数和;    D、平均高差

41、绝对高程的起算面是（     ）。
A、水平面  B、大地水准面  C、假定水准面   D、三角平面

42、高差闭合差的分配原则为（     ）成正比例进行分配。
A、与测站数                B、与高差的大小     
C、与距离或测站数          D、距离

43、在经纬仪照准部的水准管检校过程中，大致整平后，使水准管平行于一对脚螺旋，转动这对脚螺旋,气泡居中，当照准部旋转180°后，气泡偏离零点，说明（   ）。
  A、水准管轴不平行于横轴  B、仪器竖轴不垂直于横轴

C、水准管轴不垂直于仪器竖轴 D、视准轴不平行于水准管轴

44．四等水准测量的一个测站中，黑面高差减红面高差±0.1M，应不超过（   ）.
  A、2mm          b、3mm        c、5mm    D、10mm

45、公路中线测量中，测得某交点的右角为130°，则其转折角为（      ）。
   A、α右=50° B、α左=50°   C、α=130°  D、α=30°

46．新建双车道公路的超高方式一般采用（   ）。

   A、绕内边轴旋转           B、绕中轴旋转      
   C、绕外边轴旋转           D、绕中央分隔带旋转

47．最大纵坡的限制主要的考虑（   ）时汽车行驶的安全。

   A、上坡          B、下坡        C、平坡   D、上坡或下坡

48．一般路堑是指（   ）。

A、一般地质条件下，挖方深度小于20M的路基   

B、一般地质条件下，挖方深度在10M左右的路基

C、挖方深度小于20M的路基

D、挖方深度大于10m的路基

49．沿溪线低线位的优点，其中有（    ）

A、平纵面比较顺直平缓，路线线形可采用较高的技术标准

B、路基防护工程少

C、在狭窄河谷地段，路基废方处理容易

D、平面线型较好

50．复曲线半径的选择应先选（    ）。

A、每一个曲线半径     B、受地形控制较严的那个半径

C、每二个曲线半径     D、任意一个

51．水准测量中，同一测站，当后尺读数大于前尺读数时，说明后点（    ）。
A、高于前尺点             B、低于前尺点    
C、高于测站点             D、和前尺点一样高

52．当经纬仪的望远镜上下转动时，竖直度盘（    ）。
A、与望远镜一起转动       B、与望远镜相对运动
C、不动                   D、单独转动

53．一条直线分两段丈量，它们的中误差分别为m1和m2，则该直线丈量的中误差为（    ）。
A、±m12+m22     B、m12*m22    C、±√m12+m22    D、±（m1+m2）

54．在地形测量中，安置平板仪对中容许误差为（     ）。
A、25mm                               B、30mm
C、0.05M（mm）（M为测图比例尺分母）   D、10mm

55．汽车在公路上行驶，当牵引力的大小等于各种行驶阻力的代数和时，则汽车就（    ）行驶。
A、加速     B、等速     C、减速     D、变速

56.水准测量中，转点的作用是传递(      )。

Ａ、方向；      Ｂ、高程；      Ｃ、距离；   D、高差

57.水准测量中，同一测站，当后尺读数大于前尺读数时，说明后点（     ）。

Ａ、高于前尺点；         Ｂ、低于前尺点；
Ｃ、高于测站点；         D、和前尺点一样高

58.调整高差闭合差时，将ｆｈ反号，按与测站数成比例分配时，则每站高差改正数的公式为(       )。

Ａ、Ｖｉ＝ｆｈ／ｎ（ｎ为测站数）； 
Ｂ、Ｖｉ＝ｆｈ／ｓ（ｓ为测段距离）；

Ｃ、Ｖｉ＝－ｆｈ／ｎ；

 D、Ｖｉ＝ｆｈ
59.当经纬仪的望远镜上下转动时，竖直度盘(      )。

Ａ、与望远镜一起转动；       Ｂ、与望远镜相对运动；
Ｃ、不动；                   D、单独转动

60.用测回法观测水平角，若右方目标的方向值ａ右小于左号目标的方向值ａ左时，水平角β的计算方法是：(      )。

Ａ、β＝ａ左－ａ右；           Ｂ、β＝ａ右＋１８０°－ａ左；
Ｃ、β＝ａ右＋３６０°－ａ左； D、β＝ａ右－ａ左
61.若一个测站高差的中误差为ｍ站，往返单程均为ｎ个测站的支水准路线其高差平均值的中误差为(      )。

Ａ、±ｎ*ｍ站；              Ｂ、±√ｎ／２*ｍ站；  
Ｃ、±√ｎ*ｍ站；            D、±ｎ* √ｍ站
62.一条直线分两段丈量，它们的中误差分别为ｍ１和ｍ２，该直线丈量的中误差为(     )。

Ａ、±ｍ1２＋ｍ２２；         Ｂ、±ｍ1２*ｍ２２；
Ｃ、±√(ｍ1２＋ｍ２２)       D、±（m1+m2）

63.导线全长相对闭合差来衡量导线测量精度的计算公式是(       )。

Ａ、Ｋ＝Ｍ／Ｄ；           Ｂ、Ｋ＝１／（Ｄ／|ΔＤ|）；
Ｃ、Ｋ＝１／（∑Ｄ／fＤ）；  D、K=1/（D/M）

64.同一幅地形图内，则等高线平距与坡面坡度的关系是(     )。

Ａ、平距大则坡度小；          Ｂ、平距大则坡度大；
Ｃ、平距大则坡度不变；        D、不大

65.在地形测量中，安置平板仪对中容许误差为(      )。

Ａ、２５（ｍｍ）；                         Ｂ、３（ｍｍ）；
Ｃ、０.０５Ｍ（ｍｍ）（Ｍ为测图比例尺分母）。D、10mm

66.汽车在平曲线上行驶时，若μ＝０.１５，φ0＝０.１０，ｂ／２ｈ＝０.８，则(      )。

Ａ、倾覆先于滑移；             Ｂ、滑移先于倾覆；
Ｃ、滑移与倾覆同时发生；       D、不动

67.汽车在公路上行驶，当牵引力的大小等于各种行驶阻力的代数和时，则汽车就(     )行驶。

Ａ、加速；   Ｂ、等速；     Ｃ、减速；      D、变速

68.人工运输地石方时，免费运距为(      )。

Ａ、第一个２０ｍ；           Ｂ、第一个１０ｍ；
Ｃ、第一个５０ｍ；           D、第一个100m

69.在比例尺为１：２０００,等高距为２ｍ地形图上，选两控制点之间平均坡度４％的路线，其分规应张开(     )去截取相邻等高线的交点。

Ａ、5cm；    Ｂ、2cm;    Ｃ、2.5cm;  D、4cm   

70.路线起终点的固定至少应有(     )护桩。

Ａ、两个;    Ｂ、三个;    Ｃ、四个       D、五个

71．圆水准器轴是过圆水准器零点的（    ）。
A、切线     B、法线     C、垂线     D、水平线

72．在水准测量中，设A点为后视点，B为前视点，并测得后视读数为1.124m，前视读数为1.428m，则B点比A点（    ）。
A、高0.304m    B、低0.304m   C、等高    D、有时一样高

73．全圆测回法观测水平角，同一测回不同方向之间的2C值为：
-18″，+2″，0″，+10″，其2C互差应为（    ）。
A、28″   B、-18″    C、1.5″     D、-10″

74．在图上地形点的最大间距不能超过3cm，比例尺为1/500的地形图，相应地形点在实地的间距应为（     ）。
A、15m     B、20m     C、30m     D、40m

75．纸上定线中横断面控制，主要为了控制（     ）。
A、路基设计标高            B、工程经济点最佳位置
C、路线的纵坡度            D、填挖高度

76．圆水准器轴是过圆水准器零点的（      ）。

Ａ、切线；      Ｂ、法线；     Ｃ、垂线       D、水平线

77．水准测量中要求安置水准仪前后视距离相等，其主要目的是为了消除（     ）的误差影响。

Ａ、水准管轴不平行于视准轴；  Ｂ、圆水准轴不平行于仪器竖轴；
Ｃ、十字丝横丝不水平          D、竖轴不垂直

78．在水准测量中设Ａ为后视点，Ｂ为前视点，并测得后视读数为１．１２４ｍ，前视读数为１．４２８ｍ，则Ｂ点比Ａ点（      ）。

Ａ、高；   Ｂ、低；    Ｃ、等高    D、有时一样高

79．经纬仪经检校，已满足各项几何条件时，则在同一竖直面内的不同高度的目标，其水平度盘读数（     ）。

Ａ、相等；  Ｂ、不相等；  Ｃ、有时不相等；   D、有时相等

80．�盘左位置时，�望远镜大致置平，其竖盘读数在０°或３６０°左右，望远镜抬高时，竖盘读数减小，则盘左的计算竖直角公式为（     ）。

Ａ、α左＝９０°－Ｌ；Ｂ、α左＝０°－Ｌ或α左＝３６０°－Ｌ；
Ｃ、α左＝Ｌ－０°    D、α左＝18０°-L

	阅卷人
	得  分

	
	


2、 判断题：（20分，每题1分）

1．视准轴是指物镜光心与十字丝中心的连线。           （    ）

2．转动目镜对光螺旋的目的是看清远处目标。           （    ）

3．经纬仪视准轴的检验与校正的目的是使视准轴垂直于横轴。
                                                    （   ）

4．测量竖直角时，采用盘左、盘右观测，其目的之一是可以消除指标差误差的影响。                                   （    ）

5．竖盘指标水准管气泡居中的目的是使竖盘处于铅垂位置。（   ）

6．衡量一组观测值的精度的指标是中误差。             （    ）

7．水准管轴不平行于视准轴的误差属系统误差。         （    ）

8．经纬仪对中误差属系统误差。                       （    ）

9．小三角测量的外业主要工作为：选点、测角、丈量基线。（    ）

10．等高距是指两相邻等高线之间的间距。              （    ）

11．公路中线里程桩测设时，短链是指实际里程大于原桩号里程。
                                                 （    ）

12．路线中平测量是测定路线水准点的高程。           （    ）

13．公路弯道加宽一般在外侧进行。                    （    ）

14．汽车下坡减速行驶时，其行驶阻力中空气阻力与滚动阻力为正值。                                              （    ）

15．新建公路的用地范围是路堤（堑）边坡坡脚（顶）以外1m。（   ）

16、地面点到大地水准面的铅垂距离称为该点的相对高程。 （    ）

17、距离测量中，当半径为10KM的范围内，用水平面代替水准面所产生的影响可忽略不计。                         （    ）

18、 丈量的结果是求得两点间的斜线距离。           （   ）

19、 水准管零点与内壁圆弧的切线称为水准管轴。     （    ）

20、 产生视差的原因是物像与十字丝平面未重合。         （   ）







