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第七章 磁异常反演

正演问题：

已知场源的形态及磁性参数，利用场源

体在上半空间的磁场表达式计算其磁场

值、分析其分布特点的过程称为磁异常

正演问题。

源 场

第七章 磁异常反演

反演问题：
已知磁场的空间分布，确定其对应的地
下场源分布状态（如磁性体位置、形状、
产状）及磁性参数（如磁化率、磁化强
度大小和方向）的过程称为磁异常反演。

源 场

第七章 磁异常反演

§1、反演方法基本原理与问题

§2、磁性体形态判断

§3、几种简单的反演方法

§4、复杂磁异常反演方法

§5、频率域磁异常反演

§1、反演方法基本原理与问题

一、反演方法的途径及步骤：

已知空间坐标（x,y,z）及其观测场

f(x,y,z)，确定地下场源体的空间坐标Q、几

何形态因子R及磁性参数E（如磁化率、磁化

强度大小和方向）。它们之间存在函数关系：

( , , ) ( , , , , , )f x y z x y z Q R E=Φ

1、选择场源类型 Φ;
2、计算参数Q、R及E等 空间域关系空间域关系

§1、反演方法基本原理与问题

一、反演方法的途径及步骤：

频率域关系

其中：H为深度因子，M为方向导数因子
，S水平尺寸因子、D为位移因子
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§1、反演方法基本原理与问题

一、反演方法的途径及步骤：

在两域中，函数表达式均为多元非线性函数，
磁异常反演便是求解多元非线性函数问题。
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§1、反演方法基本原理与问题

一、反演方法的途径及步骤：

在两域中，函数表达式均为多元非线性函数，

磁异常反演便是求解多元非线性函数问题。

反演的两个途径：

1、对简单规则形体，可由已知实测场和对应观

测点坐标直接求未知参量；

2、对于复杂形态场源体，采用简化或近似求

法，如非线性问题线性化后求解，用简单形体组

合出场源体等。

§1、反演方法基本原理与问题

一、反演方法的途径及步骤：

1、定性与半定量解释；

初步判断磁性体形状、产状及引起的地质原因

2、定量解释

选择定量计算的公式和方法

§1、反演方法基本原理与问题

二、反演方法中的主要问题

1、场源类型的选择问题（ Φ）

2、反演的多解性问题（Q1、R1 、E1；
Q2、R2 、E2； Q3、R3 、E3；…），等

( , , ) ( , , , , , )f x y z x y z Q R E=Φ
1、选择场源类型 Φ;
2、计算参数空间坐标Q、形态因子R及磁性参数E

多解性问题：

•地球物理勘探反演解释中共同存在的问

题，其中以磁异常的反演多解性更为复杂。

•决定磁异常特征的两个主要因素是场源的

形态以及磁化场的大小、方向。

•当这些因素不同的组合时可以获得相同的

磁异常分布特征。

§1、反演方法基本原理与问题

多解性问题

以下为两个反演多解性的典型例子：

§1、反演方法基本原理与问题

多解性问题

反演多解性之1：
磁矩相同，中心埋深相同的大球与小球产生相同的磁异常

§1、反演方法基本原理与问题

s sm M V= ⋅
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多解性问题

反演多解性之1：
磁矩相同，中心埋深相同的大球与小球产生相同的磁异常

为什么磁矩相同、中心埋深相同的大
小不等的球会产生相同异常？

§1、反演方法基本原理与问题

34
3s s sm M V r Mπ= ⋅ = i

球体的磁场：

磁场特征分析
（当垂直磁化时,is=I=90°,则有）:

( )2 20
52 2 2

2
4 ( )

s
a

mZ R x
x R

μ
π

= −
+

aT ZΔ =

0
52 2 2

3
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mH Rx
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+

s sm M V= ⋅

( )2 20
52 2 2

2 sin 3 cos
4 ( )

s
a s s

mZ R x i Rx i
x R

μ
π

⎡ ⎤= − −⎢ ⎥⎣ ⎦+

反演多解性之2：
γ角相同，板状体产状不同，可以产生形
态相似的磁异常。

顺层磁化无限延伸板状体（相当于γ=0）

§1、反演方法基本原理与问题

多解性问题

反演多解性之2：
γ角相同，板状体产状不同，可以产生形态相似的磁异常。

§1、反演方法基本原理与问题

为什么γ角相同,磁异常形态相似呢?

§1、反演方法基本原理与问题 倾斜磁化板状体磁场

(cos sin ln )
2

m B
a

A

rZ
r

σ γ ϕ γ
π

= Δ +

决定异常形态的是sinγ,cosγ,
若固定γ不变,则异常形态相似。

siγ α= −
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§2、磁性体形态判断

主要目的：

1、初步判断磁性体的几何形态、空间赋存状态、

大致分布范围，为定量计算提供初始模型；

2、结合其他情况，初步判断引起磁异常的地质

原因，为解释推断打基础。

一、磁性体形态的初步判断

§2、磁性体形态判断

根据磁异常平面特征，判断二度异常、三度异常

1、二度异常特征：具有明显延伸长度的线性异常

2、三度异常特征：没有明显延伸方向的异常，通

常有等轴状异常（如圆形、椭圆）、似二度异常

（正负伴生有一定走向长度或长度远小于埋深的

场源所引起）

一、磁性体形态的初步判断

§2、磁性体形态判断

二度异常(Za):
(1)异常两侧对称：

无负异常

有负异常

一、磁性体形状的初步判断

延深很大的顺层磁化板状体；

垂直磁化有限延深直立板状体、水平圆柱体、水平薄板.

§2、磁性体形态判断

一、磁性体形状的初步判断

(2)异常两侧不对称：

一侧有明显负异常

通常为延深较大的斜磁化板状体和接触带;
两侧有明显负异常

斜磁化有限延深板状体、水平圆柱体等.

§2、磁性体形态判断

•主要根据异常极大值两翼梯度变化，但由Za和
△T来判断倾向很复杂（影响因素多，通常与有效

磁化倾角、磁化特征角、板体下延深度有关）

•当条件有利时，可以根据磁异常形态的陡缓，以

及转换参数进行辅助判断。

一、磁性体倾向的判断

§2、磁性体形态判断

条件有利时，可以根据磁异常形态的陡缓，以及转

换参数进行辅助判断：

例如：

1、对于无限延深板状体，异常简单较易判断倾向，

通常是Za异常梯度缓的一侧为倾向方向。

2、对于有限延深板状体，倾向判断困难，可利用

Ta判断倾向，异常不对称时梯度缓的一侧为倾向方

向.

一、磁性体倾向的判断
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§3、几种简单的反演方法

针对简单规则磁性体进行磁异常反演，大

多以其对应的磁场解析表达式为基础

几何形状及磁性参数与磁异常分布特征

之间的关系式

§3、几种简单的反演方法

特征点法、切线法、积分法

§3、几种简单的反演方法

一、特征点法
这是一种利用异常曲线某些特征点的坐标位置及
它们之间的距离求磁性体位置和产状的方法.
特征点主要包括极大、极小、零点、拐点等。

1、球体
球体的主剖面磁场表达式

( )2 20
52 2 2

2 sin 3 cos
4 ( )

s
a s s

mZ R x i Rx i
x R

μ
π

⎡ ⎤= − −⎢ ⎥⎣ ⎦+

一、特征点法

1、球体

球体的主剖面磁场表达式

可以利用哪些特征点？
极值点、极值点横坐标之间的距离、极值比

需要反演求取哪些参数？
球体的中心埋深、半径、磁化强度、磁化率

( )2 20
52 2 2

2 sin 3 cos
4 ( )

s
a s s

mZ R x i Rx i
x R

μ
π

⎡ ⎤= − −⎢ ⎥⎣ ⎦+

一、特征点法

1、球体

球体的磁场表达式(通过原点的中心剖面，或称主剖面): 

( )2 20
52 2 2

2 sin 3 cos
4 ( )

s
a s s

mZ R x i Rx i
x R

μ
π

⎡ ⎤= − −⎢ ⎥⎣ ⎦+

一、特征点法

0aZ
x

∂ =
∂

三个对应其极值的横坐标，其中极大值

坐标xmax和一个明显的极小值坐标xmin

之间距离dm

min max
1

md x x R
f

= − =
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1、球体

一、特征点法

min max
1

md x x R
f

= − =

2

1
44sin 1 ctg

3 3 s

f
iϕ

=
+

3/ 2
364 13 4 16( ) arccos ctg ctg ctg

27 6 3 9s s s si i i iϕ
−⎡ ⎤⎛ ⎞⎛ ⎞⎢ ⎥⎟ ⎟⎜ ⎜= + +⎟ ⎟⎜ ⎜⎢ ⎥⎟ ⎟⎜ ⎜⎝ ⎠⎝ ⎠⎢ ⎥⎣ ⎦

其中：

mR d f=得：

sf iϕ、 都是 的函数

1、球体

一、特征点法

3
max

0

2
( )

a
s

s

R Zm
i

π
μ ϕ

=

将极大值点横坐标 带入Za表达式中，
有：

于是可得截面磁矩：

min

max

a

a

Z
K

Z
=令：

sK f iϕ、 、 都是 的函数

根据不同 计算这些函数关系式的值，制成表(p205)si

maxx
0

max 3

( )
2

s s
a

i mZ
R

μ ϕ
π

=

1、球体特征点反演

一、特征点法

（1）在实测异常曲线上得到dm和极值比K值；
（2）由K值查表得到 si f ϕ、 、

mR d f=得：

3
max

0

2 a
s

R Zm π
μ ϕ

=

如果已知截面的磁化强度Ms，则可进一步求出球的
中心剖面内截面面积S，继而求出球体体积）

1、球体

一、特征点法

补充方法：
球体的中心埋深R近似为：

1/ 2 1.25 GR b b= =

b1/2：1/2极值的宽度

bG为两拐点之间距离

2、无限厚板状体反演

利用斜磁化无限厚

板状体的磁场表达

式，由磁异常场

求板状体参数

如上顶中心埋深、

厚板宽度、 等

一、特征点法

γ

γ

2、无限厚板状体

磁场表达式: 

2 2
0

2 2

1 1

1 ( )sin sin ln
2 2 ( )

cos tg tg

a s
x b hZ M
x b h

x b x b
h h

μ α γ
π

γ − −

⎡ − +⎢= ⎢ + +⎣
⎤⎛ ⎞+ − ⎟⎜ ⎥+ − ⎟⎜ ⎟⎜ ⎥⎝ ⎠⎦

一、特征点法

( )0 sin sin ln cos
2

B
a s

A

rZ M
r

μ α γ γ ϕ
π

⎡ ⎤
⎢ ⎥= + Δ⎢ ⎥⎣ ⎦
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2、无限厚板状体

一、特征点法

( )0 sin sin ln cos
2

B
a s

A

rZ M
r

μ α γ γ ϕ
π

⎡ ⎤
⎢ ⎥= + Δ⎢ ⎥⎣ ⎦

2、无限厚板状体

斜磁化无限厚板状体的磁场表达式由一个偶函数和

奇函数组成，其中偶函数和奇函数分别为顺层磁化

时的

一、特征点法

( )0 sin sin ln cos
2

B
a s

A

rZ M
r

μ α γ γ ϕ
π

⎡ ⎤
⎢ ⎥= + Δ⎢ ⎥⎣ ⎦

//aH//aZ

0
//

sin ln
2
s B

a
A

M rH
r

μ α
π
•

=

0
//

sin ( )
2
s

a
MZ μ α ϕ

π
•

= Δ

顺层磁化板状体磁场

0
//

sin ln
2
s B

a
A

M rH
r

μ α
π
•

=

0
//

sin ( )
2
s

a
MZ μ α ϕ

π
•

= Δ

（奇函数）

（偶函数）

2、无限厚板状体

斜磁化无限厚板状体的磁场表达式: 

一、特征点法

// //sin cosa a aZ H Zγ γ= +

( )0 sin sin ln cos
2

B
a s

A

rZ M
r

μ α γ γ ϕ
π

⎡ ⎤
⎢ ⎥= + Δ⎢ ⎥⎣ ⎦

2、无限厚板状体

斜磁化无限厚板状体的磁场表达式: 

一、特征点法

// //sin cosa a aZ H Zγ γ= +

奇函数和偶函数

( ) ( )x f xϕ= +

2、无限厚板状体

一、特征点法

（利用奇函数和偶函数的性质
实现Za曲线的奇函数和偶函数分解）

( ) ( ) ( )aZ x x f xϕ= +

( ) ( ) ( )aZ x x f xϕ− =− +
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2、无限厚板状体

一、特征点法

（奇函数和偶函数）

( ) ( ) ( )aZ x x f xϕ= +

( ) ( ) ( )aZ x x f xϕ− =− +

[ ]1( ) ( ) ( )
2 a af x Z x Z x= + −

[ ]1( ) ( ) ( )
2 a ax Z x Z xϕ = − −

2、无限厚板状体

一、特征点法

如何实现Za曲线的奇函数和偶函数分解？

( ) ( ) ( )aZ x x f xϕ= +

[ ]1( ) ( ) ( )
2 a af x Z x Z x= + −

[ ]1( ) ( ) ( )
2 a ax Z x Z xϕ = − −奇函数

偶函数

2、无限厚板状体

一、特征点法

如何实现Za曲线的奇函数和偶函数分解？

( ) ( ) ( )aZ x x f xϕ= +

[ ]1( ) ( ) ( )
2 a af x Z x Z x= + −

[ ]1( ) ( ) ( )
2 a ax Z x Z xϕ = − −

关键是找Za曲线的坐标原点Za(0)

2、无限厚板状体

一、特征点法

( ) ( ) ( )aZ x x f xϕ= +

找Za曲线的坐标原点Za(0)

0aZ
x

∂ =
∂

极大值坐标xmax和极小值坐标xmin，

2、无限厚板状体

一、特征点法

( ) ( ) ( )aZ x x f xϕ= +

找Za曲线的坐标原点Za(0)

0aZ
x

∂ =
∂

极大值坐标xmax和极小值坐标xmin，

max min(0)a a aZ Z Z= +

2、无限厚板状体

一、特征点法

max min(0)a a aZ Z Z= +
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2、无限厚板状体

一、特征点法

找Za曲线的坐标原点Za(0)

max min(0)a a aZ Z Z= +

[ ]1( ) ( ) ( )
2 a af x Z x Z x= + −

分解出偶函数f（x）曲线

2、无限厚板状体

一、特征点法

找Za曲线的坐标原点Za(0)

分解出偶函数f曲线

计算出特征参数，得出场源参数

2、无限厚板状体

一、特征点法

找Za曲线的坐标原点Za(0)

2 2
1/ 4 1/ 2

1/ 24
d dh

d
−=

分解出偶函数f曲线

计算出f曲线的特征参数，得出场源参数

1/ 2 1/ 41/ 4b b半极值距离 ， 极值距离

2 2
1/ 42 4b d h= −

2、斜磁化无限厚板状体反演

一、特征点法

反演步骤：

•利用斜磁化厚板磁异常分解为奇偶函数后，利

用奇偶函数进行反演；

•确定奇偶函数分解的原点Za（0），将斜磁化

厚板磁异常Za分解出偶函数 和奇函数

•利用偶函数曲线（ 表达式），得到特征点

（半极值点和1/4极值点及其对应的特征距离

•根据特征参数，得出场源参数

//aZ
//aZ //aH

2、斜磁化无限厚板状体反演

一、特征点法

1、确定原点

2、磁异常分解

3、 的特征值

4、反演埋深与板宽

//aZ

§3、几种简单的反演方法

二、经验切法线
•利用异常曲线某些特征点的切线之间的交点坐

标间的关系来计算磁性体位置和产状要素.
•特征点包括极大、极小、拐点等

•具有方法简便，受正常场选择影响小的优点。
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§3、几种简单的反演方法

二、经验切线法
利用特征点包括极大、极小、拐点等切线之间的交点坐标
间的关系来计算磁性体位置和产状要素

对ΔT或Za曲线作五条切线：
其中三条水平切线通过极大
值点与极小值点，另外两条
切线通过曲线拐点，它们相
交 于四点，横坐标为x1，
x2，x3和x4，则磁性体埋
深为：

§3、几种简单的反演方法

二、经验切线法
利用特征点包括极大、极小、拐点等切线之间的交点坐标
间的关系来计算磁性体位置和产状要素

对ΔT或Za曲线作五条切线：
其中三条水平切线通过极大
值点与极小值点，另外两条
切线通过曲线拐点，它们相
交 于四点，横坐标为x1，
x2，x3和x4，则磁性体埋
深为：

1 21 ( )
2 2

d dh +=

§3、几种简单的反演方法

二、经验切线法

•对顺层磁化无限延伸板状体、垂直磁化有限延伸

直立板状体应用效果较好；

•对三度体效果较差，为提高精度，针对不同磁性

体和磁化条件，解得带校正系数切线法。

§3、几种简单的反演方法

二、经验切线法

一般情况(k为校正系数，不同形体取不同值) ：

1 2( )
2

d dh k +=

1.30
1.40
2.30

i=40°～ 90°
i=30°
i=150°

球体

1.03
1.10
1.30

i=30°
i=45°
i=90°

水平圆柱体

0.41
0.56
0.65

α- i=90°
α- i=45°
α- i=0°

无限延深薄板

0.34～0.45
0.55
0.65

2b>h
2b=h

2b=0.2h

无限延深厚板

(α= i)

k条件磁体形状

§3、几种简单的反演方法

三、积分法（自学）

§4、复杂磁异常反演方法

复杂条件：
•起伏地形

•非均匀磁化

•场源形状不规则

•简单规则形体的组合等
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§4、复杂磁异常反演方法

复杂条件：
•起伏地形

•非均匀磁化

•场源形状不规则

•简单规则形体的组合等

采用的反演方法有：
•简化处理转换；
•场源分块；
•复杂条件直接反演等

§4、复杂磁异常反演方法

目前主要方法：
•选择法、
•线性反演法、
•频谱反演法（计算磁性界面）

§4、复杂磁异常反演方法

选择法
——人机联作最优化选择法

§4、复杂磁异常反演方法

选择法
——人机联作最优化选择法

利用整条曲线和面积数据（不需对异常进行圆

滑），借助数据地质模型及磁性参数进行模型正演

及拟合对比，选择最优解作为反演解释的结果。

§4、复杂磁异常反演方法

选择法
——人机联作最优化选择法

原理：
1、根据实测异常的分布和变化特征，结合地质和
其他地球物理方法以及物性资料，提出初始地质
体模型；
2、进行正演计算，评价误差；
3、根据具体原则修改模型，再计算、评价误差；
4、反复进行，直至误差达到允许标准。

§4、复杂磁异常反演方法

选择法
——人机联作最优化选择法

其中修改模型有两种方式：
经验交互、最优化自动反演
（两者互为补充）
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§4、复杂磁异常反演方法

选择法
——人机联作最优化选择法

z

x

y

Y1

Y2

0

A ( x  , z  )

A     ( x    , z     )

i   i   i

i+1   i+1   i+1

剖面人机联作的数学地

质模型的基本形态：多

边形截面水平柱体、矩

形截面板状体，另外可

以由多个组合反映复杂

的地质现象或磁性不均

匀性。

§4、复杂磁异常反演方法

选择法
——人机联作最优化选择法

0 100 200 300 400 500 600 700

      -200

      -100

         0

       100

       200

(
T)

1.00  (A/m) 2.00 (A/m)

         0

        50

       100

(
)

§4、复杂磁异常反演方法

选择法
——人机联作最优化选择法

§4、复杂磁异常反演方法

选择法
——人机联作最优化选择法
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2.402.552.55
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2.60         0
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        20

D
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m
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§4、复杂磁异常反演方法

选择法
——人机联作最优化选择法

方法特点：

1、利用平剖面异常数据，受个别点影响

小，抗干扰能力强。

2、借助于人和计算机实现交互，能充分发

挥解释人员丰富的经验修改模型.

§4、复杂磁异常反演方法

3、还要由很多因素来决定。如复杂的地质条件、

磁性参数不能完全由给定的有限条件来反映。要

借助人对测区实际资料掌握程度，根据经验和技

能来修改模型参量，计算机根据给定的约束条件

和数据模式进行迭代计算。

4、最优化选择法可以利用计算机自动反演解释。

但它是在给定的条件下，在最小二乘意义下的数

学“最优解”，不一定满足实际地质情况。
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§4、复杂磁异常反演方法

2、线性反演法（物性反演）：

将观测场与地下场源体的物性参数
直接构成线性函数来求解的方法。

§4、复杂磁异常反演方法

线性反演法（物性反演）特点：：

1、对地下场源体可以不作任何假设，如形状、产
状等；
2、磁性特征可以任意变化，如磁化方向大小方向
任意、是否均匀磁化；
3、反演不受地形影响；
4、适合复杂条件下的磁异常反演解释。

§4、复杂磁异常反演方法

线性反演法

X0

X

Y
Z

Z

0

(a) (b)

地下场源区规则剖分示意图，（a）二维场源剖分；（b）三维场源剖分

§4、复杂磁异常反演方法

线性反演法

X0

X

Y
Z

Z

0

(a) (b)

§4、复杂磁异常反演方法

j

2
0

V
0

1( )
4ij j j ij

ij

T M dV M P
t t r

μ
π

∂= =
∂ ∂∫

:i j−
观测点编号、
剖分小体积元编号

0 :t t−
正常地磁场方向、
小体积元磁化强度
方向

:ijr 小体积元至测点间
的距离

:ijT 相当于△T（i,j）

j

1 2 3

(X  ,Z )

(X  ,Z  )

0    0

M  m

x

组合二维模型示意图

o

任一模型单元

Y
j

第j个小体积元在i点的磁场表达式：

§4、复杂磁异常反演方法

第j个小体积元在i点的磁场表达式：

j

2
0

V
0

1( )
4ij j j ij

ij

T M dV M P
t t r

μ
π

∂= =
∂ ∂∫

位置函数

1

( 1,2,... ; 1, 2,... )

n

i ij j
j

T P M

i m j n
=

=

= =

∑

线性函数

地下n个小体积元在地表i点的磁场：

j

1 2 3

(X  ,Z )

(X  ,Z  )
M  m

x

组合二维模型示意图

o

任一模型单元

Y
j
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§4、复杂磁异常反演方法

n个小体积元在i点的磁场表达式：

1

( 1,2,... ; 1, 2,... )

n

i ij j
j

T P M

i m j n
=

=

= =

∑

在最优化选择方法中，在最小二乘意义下，

求解如上线性方程组。

即：使F=min的第j个模型Mj满足 0
j

F
M
∂

=
∂

§4、复杂磁异常反演方法

线性反演法

( )2

2

1

1       (i

1

i i
i

n

i ij j
i j

F T T N
N

T P M
N =

′= −

⎛ ⎞′ −⎜ ⎟
⎝ ⎠

∑

∑ ∑

为测点号， 为测点数）

  =

如果有n个要反演的模型，则有如下线性方程组（矩阵）：

=AX B1

( 1, 2,... ; 1,2,... )

n

i ij j
j

T P M

i m j n
=

=

= =

∑

§4、复杂磁异常反演方法

=AX B
如果有n个要反演的模型，则有如下线性方程组：

1 1 2 1

2 1 2 2

1 2

2

2

2

n

n

n n n

ik ik ik ik ik
i i i

ik ik ik ik ik
i i i

ik ik ik ik ik
i i i

P P P P P

P P P P P

P P P P P

⎡ ⎤
⎢ ⎥
⎢ ⎥
⎢ ⎥= ⎢ ⎥
⎢ ⎥
⎢ ⎥
⎢ ⎥⎣ ⎦

∑ ∑ ∑
∑ ∑ ∑

∑ ∑ ∑

A

1

2

n

k

k

k

M

M

M

⎡ ⎤
⎢ ⎥
⎢ ⎥= ⎢ ⎥
⎢ ⎥
⎢ ⎥⎣ ⎦

X

A为m*n阶的系数矩阵（已知量）

B为m维列向量，即各个观测场值（已知量）

X为n维列向量，为各个小体积元物质所对应的磁化强度

（求解量）

§4、复杂磁异常反演方法

三种类型的线性方程组：

1、m>n为超定方程组，测点数多于地下体积单元

数，用最小二乘法求解

2、m=n为适定方程组，测点数等于地下体积单元

数，原则上存在唯一解

3、m<n为欠定方程组，测点数少于地下体积单元

数，采用线性规划法求最优化条件极值来示解。

§4、复杂磁异常反演方法

线性反演法
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§4、复杂磁异常反演方法

线性反演法
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模型与正演异常
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§4、复杂磁异常反演方法
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§4、复杂磁异常反演方法

线性反演法
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§4、复杂磁异常反演方法

线性反演法
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模型与正演异常 异常与反演结果

§5、频率域磁异常反演

3、视磁化率计算（频域反演）

① 化极、下延到棱体表面，第 个棱柱
体表面上

i

( , )a i i iZ x y κ⊥ ←

棱柱体产生的。

§5、频率域磁异常反演

视磁化率计算（频域反演）

ϕ
π
μ

Δ•=⊥ sa MZ
2

0

sM
2

0μ=

ϕΔ
p

)(
2

sin0 ϕ
π

αμ
Δ

•
= s

a
M

Z

§5、频率域磁异常反演

0 0

0

( , )
2

i
s a i i

T TM Z x yκ κ
μ ⊥

•
= ⇒ =

0

2 ( , )a i i
i

Z x y
T
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小 结

什么是正问题与反问题

磁异常反演的主要步骤

简单磁性体形态与板状体倾向如何判断

特征点法与经验切线法的应用条件及优缺点

物性反演法的特点

磁异常反演中的视磁率计算原理


