
武汉大学 2007～2008 学年上学期 

《摄影测量基础》试卷（A） 

 

学号：            姓名：       院系：遥感信息工程 专业：遥感科学与技术 得分： 

 
一、填空题（25 分，每空 1 分） 

1、中心投影的共线条件方程表达了               、              和                三

点位于                        的几何关系，利用其解求单张像片 6 个外方位元素的方

法称为                          ，最少需要    个                      点。 

2、摄影测量中，为了恢复立体像对两张像片之间的相互位置关系，可以根据左右像片上的 

           点位于                  的几何条件，采用                          方

法来实现，最少需要量测               对同名像点。 

3、摄影测量的发展经历了                、                和               三个阶段。 

4、矩阵QVVP主要用于研究                                                 ，其秩等

于                                                                           。 

5、摄影测量中常用的坐标系有                           、                        、 

                          、                        、                        。 

7、空间坐标变换中的正交变换矩阵的 9 个元素中只有                       个独立元素。 

8、摄影测量加密按数学模型可分为             、               和             三种。 

二、名词解释（15 分，每个 3 分） 

1、影像核线： 

2、内部可靠性： 

3、人造立体视觉： 

4、单模型绝对定向： 

5、GPS 辅助空中三角测量： 

三、简答题（40 分，每题 10 分） 

1、画图示意以 X 轴为主轴的航摄像片的 6 个外方位元素，并说明图中各符号的意义。 

2、今利用带 POS 系统的数字航摄仪定点拍摄了一立体像对，试问如何快速确定感兴趣点的地

面三维坐标？在 POS 系统提供的影像外方位元素无误差的情况下，简要叙述其计算过程。 



3、设在航高 H 处利用主距为 f 的航摄仪对同一地物拍得一张理想的和一张倾斜的航摄像片，试

推导某地物点在两张像片上构像的像平面坐标间的几何关系，并详细说明式中各符号的意义。 

4、如图 1 所示，已知物空间上的一点A高出平均高程面E为h，若航摄仪在S处对其进行摄影，

则在像片P上会产生投影差δh，请在图 1 中图示δh。 
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图 1 

四、综合题（20 分，第①、②题各 5 分，第③题 10 分） 

设某区域覆盖有 3 条航线 14 张像片（图 2），当采用光束法区域网平差时 

① 当控制点无误差时，观测值个数 n、未知数个数 t、多余观测数 r； 

② 按最小带宽原则在图 2 中标出像片排列顺序号并求出带宽； 

③ 绘出改化法方程系数矩阵结构图(保留像片外方位元素)。 
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