
测绘师模拟试题 

海洋测绘部分 

一、 单项选择题 

1. 我国以（ C ）作为测深基准面。 
A  平均海水面   B  大地水准面   C  理论最低潮面   D  最高潮水面 

2. 近海水域的海图比例尺一般不得小于（ C ） 
A  1：1 万     B  1：5000    C  1：2.5 万      D  1：5 万 

3. 我国常用的 1956 年国家高程基准是使用青岛验潮站（ A ）的验潮数据推算得到。 
A 1950~1956 年  B 1951~1956 年  C 1952~1956 年  D 1954~ 1956 年 

4. 我国常用的 1985 年国家高程基准是使用青岛验潮站（ B ）的验潮数据推算得到。 
A 1950~1985 年  B 1952~1979 年  C 1952~1985 年  D 1956~ 1979 年 

5. 国际海道测量局关于海道测量中测深精度与水深之间的关系近似为（ C ）。 
A  1：10    B  1：50    C  1：100   D  1：200 

6. 通常水深测量数据是以（  C ）为起算基准面。 
A 平均海面   B 黄海高程基准  C 深度基准面  D 瞬时海平面 

7. 水深测量中，大于 1：5000 比例尺测图时定位点的点位中误差应不大于图上（ B ）
mm。 
A   1.0     B  1.5     C  2.0     D  0.5 

8. 水深测量中，小于 1：10000 比例尺测图时定位点的点位中误差应不大于实地（ B ）
m。 
A   50     B  100     C  150     D  200 

9. 用回声测深仪进行深度测量时，测深范围 Z 为(50，100]，其深度测量极限误差（置

信度 95%）为（D  ） 
A  ±0.3    B ±0.4    C ±0.5      D ±1.0 

10. 大于（含）1：10000 比例尺测图采用（ B ）度带投影（高斯-克吕格投影）。 
A  1.5     B  3      C  6       D  以测区中央维度 

11. 海洋控制测量中，海控二级点相对于相邻起算点的点位中误差为（ C  ） 
A  ±0.2    B ±0.4    C ±0.5      D ±1.0 

12. 用附合导线方法测量一级海控点时，附合导线边长总长不得超过（ C ）公里 
A 10      B   20      C  30        D  50 

13. 用附合导线方法测量一级海控点时，附合导线边数不得超过（ C ）条 
A  5      B   6      C  7        D  8 

14. 用闭合导线方法测量二级海控点时，闭合导线全长不超过（ B  ）公里 
A  5      B   10      C  15       D 20 

15. 当必须利用坐标反算边长方位角作为扩展海控点基础时，边长不应小于（ C ），且

将起算点降一级使用。 
A  1km       B  2km        C  3km           D 5km 

16. 利用（ D ）方法进行高程测量，必须对测区的高程异常进行分析。 
A 几何水准测量   B 测距高程导线测量  C 三角高程测量   D GPS 高程测量 



17. 相邻验潮站之间的距离应满足最大潮高差不大于（ A ）米，最大潮时差不大于（ B ）
小时，潮汐性质基本相同。 
A   1     B  2         C  3        D  4       E  5 

18. （ B  ）应埋设再水尺附近，以便经常检查水尺零点的变动情况。 
A 主要水准点      B 工作水准点       C GPS 点            D 三角点 

19. 19. （A）应设在高潮线以上，地质比较坚固稳定、能长期保存、易于进行水准联测

的地方。 
A 主要水准点      B 工作水准点       C GPS 点            D 三角点 

20. 工作水准点与主要水准点之间的高差，按（ C ）要求，工作前后各测定一次。 
A 二等水准测量    B 三等水准测量    C 四等水准测量     D 等外水准测量 

21. 验潮站的水尺零点与工作水准点之间的高差是用（ D ）方法测定的。 
A 二等水准测量    B 三等水准测量    C 四等水准测量     D 等外水准测量 

22. 采用自记验潮仪、便携式验潮仪和水尺等设备的沿岸验潮站进行水位观测，其观测

误差不得大于（ B ）。 
A 1cm      B 2cm       C 5cm       D 10cm 

23. 用水尺进行水位观测时，应每隔（ B ）观测一次，整点时必须观测。 
A 20min     B 30min      C 15min      D 10min 

24. 在（ A ）海区，一般选择大潮日期作为一次 24 小时水位观测良好日期。 
A 半日潮      B 全日潮    C 混合潮    

25. 在（ B ）海区，一般选择回归潮日期作为一次 24 小时水位观测良好日期。 
A 半日潮      B 全日潮    C 混合潮    

26. 对大于（含）1：10000 比例尺测图，定位中心和测深中心之间的水平距离最大不超

过（ D）。 
A 0.5m       B 1.0m       C 1.5m       D 2.0m 

27. 对小于1：10000比例尺测图，定位中心和测深中心之间的水平距离最大不超过（B ）。 
A 3.0m      B 5.0         C 8.0m        D 10.0m 

28. 检查线的方向应尽量与主测深线垂直，分布均匀，并要求布设在较平坦处，能普遍

检查主测深线。检查线总长应不少于主测深线总长的（ B ）。 
A 1%       B  5%        C 8%         D 10% 

29. 回声测深仪在出测前所做的停泊稳定性试验中，要连续观测（ C  ）。 
A  3 小时        B  5 小时        C  8 小时        D 12 小时 

30. 用校对法直接计算测深仪总改正数适用于（ B  ）水深，可用水听器或检查板对测

深仪进行校正。 
A  10 米以内    B 20 米以内       C 30 米以内       D 50 米以内 

31. 当水深超过（含）（ B  ）米时，一般可不进行水位改正。 
A  100        B 200        C 300        D 500 

32. 扫海测量中，定位点间隔不超过图上（ C ） 
A 1cm      B 1.5cm       C 2.0cm        D 3cm 

33. 水深在 100m 以内的海区均须探测海底表层底质，底质点密度一般为图上（ C ）
平方厘米一个点。 
A  9       B 16        C 25         D 36 

34. 锚地、停泊场、航道和重要海区及底质复杂海区，底质点密度一般为图上（ C ）
平方厘米一个点。 
A  1~4       B 4~9       C 9~16        D 16~25  



35. 大于（含）1：10000 比例尺得海岸地形测量，从海岸线以上向陆地延伸达到图上

（ B ）。 
A  0.5cm      B 1.0cm      C 1.2cm      D 1.5cm 

36. 小于 1：10000 比例尺得海岸地形测量，从海岸线以上向陆地延伸达到图上（ A ）。 
A  0.5cm      B 1.0cm      C 1.2cm      D 1.5cm 

37. 总图的比例尺一般小于（ C ） 
A 1:100 万      B 1:200 万       C 1：300 万       D 1：500 万 

38. 航海图一般采用（ A  ）投影。 
A 墨卡托     B 高斯    C 日晷      D UTM 

39.  比例尺大于（ C ）的图上，应注出深度基准面的名称和深度的计量单位。 
A  1：10 万     B 1：30 万     C 1：50 万       D 1：100 万 

40. 世界海洋总图与大洋总图采用（ B ）位数字编号。 
A  1       B  2        C  3        D  5 

41. 航海图的命名方法是以（ B ） 
A 海洋区域名称命名     B 海域地名作起讫点命名    C 以其港湾、岛屿等地名

命名   
42. 当岛屿面积小于（ B ）的图上直径时，不表示海岸性质。 

A  2mm     B 3mm      C 5mm        D 7mm 
43. 各种比例尺图上的孤立小岛，不论面积大小均不得舍去。如图上面积小到不能依比

例绘出时，应将封闭曲线的直径扩大至（ B ）绘出。 
A 0.4mm     B 0.6mm     C 0.8mm      D 1.0mm 

44. 在比例尺大于（ C ）万图上，一般用等高线表示陆地地貌，缺乏资料时，也可以

用山形线表示。 
A 1：10      B 1：30      C 1：50       D 1：100 

45. 深于 50m 的海区的水深注记的密度（以图上相邻水深注记的间距表示）为（ C ）。 
A 10~15mm     B 12~20mm     C 18~30mm      D 8~10mm 

46. 当比例尺大于（ B ）万时，而制图资料、电子海图和定位系统三者坐标系不一致时，

在在制图生产与海图使用两个环节上均应进行坐标改算。 
A  1：50   B 1：100     C 1：150      D 1：200 

47. 依测量精度要求和覆盖率的不同，共定义了（ B ）中测深等级。 
A 3    B 4      C 5       D 6  

48. 测深线间隔的确定应顾及海区的重要性、海底地形特征和海水的深度等因素确定。

原则上主测深线间隔图上为（ B ）cm。 
A 小于 1cm     B 1~2cm    C 0.25cm       D 大于 2cm 

49. 测点间距一般为（ B ）cm，海底地形编绘显著地段应适当加密，海底平坦或水深

超过 20m 的水域可适当放宽。 
A  0.5    B 1          C 2       D 5 

50. 下列（ A ）情况下，不需要进行补测。 
A 测深时，当测深线偏离设定测线的距离不超过规定间隔的 1/2。 
B 固定水深剖面重复监测测量，当测深线偏离设定测线的距离大于 10m 
C 两定位点间测深线漏测或测深仪回波信号记录中断在图上超过 5mm 
D 测深仪信号不能正确量取水深 
E 测深期间，验潮中断。 
 



 

二、 多项选择题 

1. 海道测量的主要内容包括（ ABCD ） 
A  水深测量   B  海岸地形测量  C  测定海底物质   D  获取航行障碍物 

2. 海道测量的主要设备包括（ ABCD ） 
A  多波束声纳系统   B  GPS 接收机   
C  机载激光雷达测深仪  D  侧扫声纳系统 

3. 声纳系统包括（ ABCDE ） 
A  脉冲产生器   B  发射换能器   C  接收换能器  
D 记录器   E  接收放大器 

4. 侧扫声纳可用于（ABCDE ） 
A 矿产勘探  B 工程测量  C 海底搜索  D 水下考古  E 测量海底地质地貌 

5. 多波束声纳系统一般包括以下（ ABCD  ）关键部件。 
A 高分辨率多波束宽幅声纳  B 上下、横摇和纵摇传感器   
C 潮汐遥测装置和计程仪    D 高效率微计算机 

6. 用回声测深仪进行测深作业时，要考虑（ ABCD ）因素的影响。 
A 路线间距  B 测线方向  C 测深速度  D 测量比例尺 

7. 验潮的主要目的在于（ ABCD ） 
A 为国家水准网提供一个统一的高程基准  B 建立深度基准面 
C 为潮汐预报提供数据  D 获取有关平均潮位、最高潮位和最低潮位的信息。 

8. 基于调和分析原理的潮汐分析方法包括（ ABCD  ）。 
A 达尔文方法  B 最小二乘法  C 杜德逊方法  D 傅里叶方法  E 波谱分析 

9. 根据确定平均海面使用的观测数据的时间长度，平均海面可分为（ ABCD  ） 
A 日平均海面  B 月平均海面   C 年平均海面   D 多年平均海面 

10. 短期验潮站的多年平均海面的确定方法有（ AB  ） 
A 水准联测法   B 同步改正法  C 波谱分析法  D 潮汐方析法 

11. 确定深度基准面的原则为（  AB ） 
A 考虑舰船的航行安全    B 充分提高航道的利用率  C 便于海图测量    

12. 水位改正可根据验潮站的布设及控制范围，分为（ ABCD  ） 
A 一个站水位改正   B 两个站水位改正   C 三个站水位改正    
D 多个站水位改正   E 时差法水位改正 

13. 回声测深仪进行水深测量时，需要进行（ ABCD  ） 
A 吃水改正  B 声速改正  C 基线改正   D 转速改正 

14. 水深测量的标准图幅尺寸包括（ABC  ） 
A  50cm×70cm   B 70cm×100cm   C 80cm×110cm   D 100cm×

120cm 
15. 海道测量项目设计工作的主要内容包括（ ABCDE ） 

A 确定测区范围   B 划分图幅及确定测量比例尺   
C 标定免测范围或确定不同比例尺图幅之间的具体分界线 
D 编写项目设计书和绘制有关附图     
E 明确实施测量工作中的重要技术保证措施 

16. 在技术设计之前，应收集有关测区的（ABCD  ）资料 



A 最新出版的地形图和海图   B 控制策略成果资料及其说明   
C 水位控制资料   D 助航标志及航行障碍物的情况 

17. 海控一、二级点布测方法主要采用（ ABC  ）方法 
A GPS 测量    B 导线测量    C 三角测量    D  交会法   

18. 测图点可采用（ABCD  ）方法测定 
A  GPS 快速测量   B 导线    C 支导线   D 交会法    

19. 下列（ ABCD  ）的位置需要按测图点的要求测定 
A 助航标志    B 灯塔     C 无线电指向标     D 海上独立岩峰和礁石 

20. 海控点和测图点的高程测量方法主要有（  ABCD  ） 
A 几何水准测量   B 测距高程导线测量  C 三角高程测量   D GPS 高程测量 

21. 验潮站可分为（ ABCD  ） 
A 长期验潮站   B 短期验潮站   C 临时验潮站   D 海上定点验潮站 

22. （ AB  ）的平均海面，一般从邻近的长期验潮站用几何水准测量法转测获得。 
A 短期验潮站   B 临时验潮站   C 海上定点验潮站   D 长期验潮站 

23. （ ABC ）的平均海面，可以从邻近的长期验潮站用同步改正法获得。 
A 短期验潮站   B 临时验潮站   C 海上定点验潮站   D 长期验潮站 

24. 海道测量常用的定位方法有（ ABCD ） 
A 光学仪器的交会法   B 全站仪的极坐标法   C 无线电定位   D GPS 卫星定

位 
25. 测深仪主要技术指标包括（ABCDE  ） 

A 测深精度   B 工作频率    C 换能器垂直指向角    
D 连续工作时间  E 记录方式 

26. 当有海草及其他植被覆盖海底的海区，必须用（ BC  ）测深。 
A 回声测深仪   B 测杆     C 水铊       D 多波束测深仪 

27. 扫海测量的主要手段有（ ABC ） 
A 侧扫声纳扫海    B 软（硬）式扫海具扫海   C 海洋磁力仪扫海 

28. 大面积扫海时，扫海趟应尽量满足（ ABCD  ） 
A 平行于测区风流方向    B 平行于扫海区域的长边    
C 平行于测区等深线走向  D 平行于探测目标走向 

29. 软式扫海具扫海测量主要目的是（ ABC ） 
A 确定船只安全航行的深度    B 确定航行障碍物的最浅深度   
C 发现和探测航行障碍物 

30. 技术总结的内容包括（ ABCD ） 
A 总述     B 专项总结    C 结论      D 经验教训和建议 

31. 技术总结中总述的内容包括（ ABCDE  ） 
A 任务来源及要求   B 测区概况   C 作业过程概述    
D 作业依据    E 作业中出现的问题和采取的措施   E 完成任务情况 

32. 技术总结中“专项总结”包括（ ABC ） 
A 控制测量总结    B 水深测量总结    C 海岸地形测量总结 

33. 水深测量上交资料内容包括（ ABCDE） 
A 成果图及其经历薄     
B 测深线和底质透写图    
C 航行障碍物探（扫）测一览表及存档卡片    
D 测深、定位及验潮等记录手薄    



E 水位改正技术资料 
34. 海岸地形测量上交资料内容包括（ ABCD ） 

A 着墨原图   B 各种观测和计算手薄   C 仪器检验资料   D 助航标志一览表 
35. 海图的内容可归结为下述（ ABCD  ）要素。 

A 海岸  B 海底地貌   C 航行障碍物   D 助航标志    
36. 海图的基本功能包括（  ABCD  ） 

A 海图时海洋区域的空间模型  B 海图是海洋信息的载体    
C 海图是海洋信息的传输工具  D 海图是海洋分析的依据 

37. 海图的内容可划分为（ ABC  ） 
A 数学要素    B 图形要素    C 辅助要素     

38. 航海图一般采用（ ABCD  ）颜色印刷出版。 
A 黑   B 黄    C 紫    D 浅蓝    E 红 

39. 航海图按用途可分为（ ABC ）三种。 
A 总图     B 航行图      C 港湾图      D 专题图 

40.  航海图分幅的主要原则和方法包括（ ABC  ） 
A 尽量减少图幅的数量   B 总图要保持制图区域的相对完整    
C 航行图采用自由分幅的方法  D 同比例尺航行图在全国范围内必须连续。 

41. 航海图的图幅形式包括（ ABCD   ） 
A 整幅图     B 主附图     C 拼接图      D 诸分图 

42. 根据目前的生产条件、技术设备和出版要求，海图的编绘作业可采用的方法

（ ABC ） 
A 编稿法    B 连编带刻（绘）法  C 计算机辅助制图法 

43. 海图编绘作业中，（ ABCD ）应进行计算和展绘。 
A 图廓、经纬网、直线比例尺   B 图上需要表示的经纬线与内图廓线的交点    
C 供转绘资料用的控制网    D 坐标系改算用的控制网（点） 

44. 海图上表示助航标志的基本要求是（ ABC ） 
A 选取合理，保证船舶导航定位之需要    B 位置准确，保证船舶定位精度   
C 说明注记合理，便于用图者正确识别航标。 

45. 海图编绘是指制作海图和出版原图的过程，一般包括下列工作（ ABCD ） 
A 展绘数学基础     
B 资料加工处理    
C 各要素综合取舍，按规定的图例符合和色彩进行编绘    
D 处理资料拼接、与邻图街边接幅、图面配置等各种图面问题。 

46. 海图生产可分为（ ABC  ）等工作。 
A 海图的编辑设计工作    B 海图编绘    C 海图的复制出版 

47. 海底地貌的表示方法有（ ABCDE ）等。 
A 符号法  B 深度注记法   C 等深线法    D 分层设色法  明暗等深线法 

48. 海图的数学基础包括（ ABCDE ）等内容。 
A 投影   B 比例尺    C 坐标系统    D 高程系统    E 分幅编号 

49. 海洋工程地形测量的主要内容包括（ ABCDE  ） 
A 建立平面和高程控制基础   B 水位观测    C 海底地形测绘   
D 海底底面障碍物探测    E 海岸、岛礁地形测绘 

50. 用多波束测深系统测深时，下列（ ABD  ）要求是正确的。 
A 在施测前，应进行船只的稳定性试验和航行试验。 



B 对横摇、纵倾参数每隔 1~2 年标定一次，并在没航次正式测量前，至少测量一

条长度为 2~3Km 的往返测线，并确认其数值。 
C 在测区中，允许直接改变船只方向。 
D 在测量过程中，测量船只必须保持航速稳定。 
 

三、 案例分析 

1、某水域要实施 1：1 万的水下地形测量，要求测量按照海道测量规范执行，

最终提供当地平均海平面基准下的高程数据、54 坐标系下的 UTM 坐标，

并绘制水下地形图。 
技术设计书： 
1） 任务概述 

1、1 任务来源 
根据某市 “十一五”基础测绘规划和市政府相关部门的需求，需对该市沿海沿江的滩

涂实施 1：10000 水下地形测量。为该市围垦工程、港航建设、海洋资源利用等提供基础性

测绘资料。某单位承担了该项目的测量工作。 
1、2 测区范围 

测区范围为从 A 地到 B 地狭长的海岸带，水下地形测量部分距离海岸线 5km。 
1、3 任务及日期 

项目任务是完成 1：10000 水下地形测量，自 2008 年 1 月 15 日开始，到 2008 年 2 月

30 日结束 
2）  测区自然地理情况和已有的资料 
2、 1 测区自然地理情况 
测区位于 XX 市、XX 县东部沿海，涉及 A 江、B 两大流域,为 AA、BB 沿海的滩涂以

及两大江的入海口。测区属亚热带季风气候区，受季风气候影响明显。东部受大面积海洋水

体的调节作用，西北到西南部群山环列，对冬季寒风侵袭起到阻隔作用。从而形成温暖、湿

润、四季分明、光照充足、雨量充沛的气候特征。多年平均气温 17.3～18.3℃，夏季受太平

洋副高压控制，天气睛热少雨，月平均气温在 28℃，极端最高值达 40.5℃；7～9 月的台风

雨期，雨量大，强度大，降水量占全年的 20～28%，夏季盛行东南风，夏、秋季节多台风，

一般风力在 7～8 级以上，有时风力达 12 级以上。本海区均属强潮区半日型潮流，大潮期间

多数地区流速大于 1m/s。属正规半日潮，一天二高二低现象明显。 
2、2 已有的资料 

（1） 测区内已有 1: 10000 的地形图，可作为控制网设计、选点用图。  
（2） 测区内及附近已有市二、三等 GPS 控制点。 

3） 资料准备 
3、1 现有的上述资料直接从相关部门获取； 
3、2 引用文献 

 GB/T18314-2001《全球定位系统（GPS）测量规范》 
 GB12898－91《国家三、四等水准则量规范》 
 JTJ203-2001《水运工程测量规范》 
 GB12327-1998《海道测量规范》 
 GB138 - 90《水位观测标准》 
 GB/T 20257.2—2006《1:5000 1:10000 地形图图式》 



 GB/T18316—2001《数字测绘产品质量检查验收规定和质量评定》 
 CH 1002－1995《测绘产品检查验收规定》 
 CH 1003－1995《测绘产品质量评定标准》 

4） 成果主要技术指标及规格 
 平面坐标系统：城市坐标系，高斯投影，3°分带 
 陆上高程系统：1985 国家高程基准 
 水深基面：当地理论深度基准面。 
 测图比例为 1: 10000，等深线间距 1 m。 
 定位精度要求 10m，测深精度要求 1%水深 
 交叉点测深不符值均方根要求小于 0.8m 

5） 设备 
水下地形测量采用的设备应包括： 
定位设备（GPS）:根据测量比例尺、精度和测量环境采用信标 GPS 接收机； 
测深设备：应根据要求采用单波束、多波束测深设备； 
声速测量：应该根据水深以及区域温度、盐度变化采用声速剖面仪，在淡水区可采用温

度计； 
验潮仪：对于需要架设临时验潮站的情况，可采用水尺验潮、波潮流仪、压力式验潮计； 
水准测量：水准仪或者全站仪； 
其他辅助设备：为实现精确测深，可考虑在测深中配备姿态传感器和光线罗经等辅助设

备。辅助设备还包括计算机、发电机等其他设备。 
6） 人员 
项目运行应采用项目组长负责制； 
项目执行中各子项执行应启用具有丰富经验的专业人员作为子项工作完成的负责人，人

员安排应考虑人员安全。 
7） 方案设计 
（1） 基准确定 

 需要收集当地资料，将信标 GPS 的 WGS84 坐标系下的定位结果转换为北京

54 坐标系下的坐标； 
 需要设立临时验潮站，长期验潮站和短期验潮站需要 1 个月的同步潮位观测，

实现该地长期验潮站上的平均海平面向短期验潮站传递。 
（2） 准备阶段 

 收集当地基准资料、平面和垂直控制网测量； 
 验潮站布设； 
 测量设备检验、测量参数测定； 
 设备在测量船上的捆绑和实验； 
 测量船动、静吃水测量； 
 测线设计。 

（3） 水深测量实施 
 水上地形测量 
 同步潮位测量 
 声速测量等 
 以及现场测量数据的质量控制。 

所有测量遵循相关规范和规章 
（4） 测深数据处理 



 测深数据处理包括如下内容 
 定位和测深数据粗差剔除 
 测深记录重定标、增加及删除 
 各项改正处理。包括姿态改正、吃水改正、声速改正、测深仪转速改正、潮位

改正 
 利用重复测量法进行水深测量准确度平估。计算主测线和检查线在交叉点处的

水深偏差，统计百分之九十五置信度的标准偏差和均方差，以此作为准确度

评估的依据。 
8） 海图绘制 

海图绘制准备： 
 将测深定位点、航标灯特征地物坐标转换为墨卡托坐标； 
 根据成图比例尺稀疏展会点。 

海图绘制： 
 水深图和海底地形图的编制依据 GB12319-1998《海图图式》进行。 
 具备条件的数字成图软件，可在水深数据处理的基础上绘制海底地势三维立体

图以形象直观的显示海底地形的变化特征。 
 水深图应采用电子版的数字图。 

9） 资料图件的检查、项目验收、整理和汇总 
① 资料检查包括 

 数学基础：包括纵、横图廓长、对角线长、经纬网直线比例尺是否正确。 
 坐标系基准面是否正确、资料整理是否完善正确，岛屿和岸线转绘是否合乎要

求。 
 综合取舍是否适当，相互关系是否合理有无错漏。 
 各种注记包括英文汉语拼音及汉字是否正确，说明文及图面配置内容是否合

理、正确。 
 调查报告的系统性、完整性、科学性和水平。 

② 项目验收 
项目验收应邀请相关领域的专家，对合同的执行情况进行检查和验收。验收

的依据是项目合同内容的执行情况、项目完成是否按照规范执行，测量内容

的合理性等。 
③ 原始、成果资料整理 

原始资料整理将原始调查、现场记录、光盘磁带等原始记录资料进行整理，

形成规范的原始资料档案。 
成果资料整理主要内容包括调查航次信息、测线/剖面信息、经处理的水深数

据、声速剖面数据、验潮站水位观测数据等 
④ 资料汇总 

编汇的资料包括整理后的原始资料、整编资料、航次资料、研究报告和成果

图件、元数据、资料质量评价报告、资料审核验收报告、资料整理和整编记录、

资料清单。 
 
 

 



2、某水域布设了 A、B、C 3 个潮位站，C 站为长期验潮站，前期已经有 13 年

的潮位观测资料；A、B 站为短期验潮站。A 站和 B 站间距离 10km，B、C
站间距离 60km；测量水域位于 A、B 站之间，水下地形垂直基准采用当地

平均海平面。如何根据这 3 个验潮站的分别及观测的潮位数据，获取测量

水域测量船的瞬时水位。 
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测量水域及潮位站的分布 

1） 任务概述 
1、1 任务来源（略） 
1、2 测区范围（略） 
1、3 任务量及完成时间（略） 

2） 测区自然概况和已有的资料（略） 

3） 资料准备（略） 

4） 成果主要精度指标 
 潮位观测时间采用北京时。 
 人工水位观测需满足如下要求： 
 验潮站所使用的时钟应每天与北京时间校对 1 次，并记录，确保表差小于 1 min； 
 每隔 10 min 观测一次潮位，整点时必须进行观测； 
 波浪大时，潮位读数应取波峰，波谷读数的平均值，并记录水尺编号和水位； 
 当水尺瞬时水深小于 0.3 m 时，应更换水尺读数，并读取两根水尺的读数，水

位差应小于 2 cm，同时记录两水尺的编号和读数；  
 观测人员应准时到现场测记潮位，不得追记。因故漏测潮位时，应按实际观测

时间测记，严禁涂改伪造。 
 人工观测潮位时，应同步观测并记录风向、风速、海浪。 
 水位计观测水位需满足如下要求： 
 自记仪工作参数设置为每 10 min 观测记录一次潮位； 
 每天应检查自记仪的工作电压、时钟和其他各项技术参数；  
 每天在高低平潮附近比测潮位，自记仪读数与校对水尺读数差值最大应小于 2 



cm； 
 应及时提取潮位记录数据，避免数据的丢失和存储的溢出。 

5） 设备 
采用的设备主要是验潮仪。 
① 短期验潮站 A 因距离海岸 5km，采用压力式验潮计； 
② 验潮站 B 架设在岸边，在近海岸 1km 处架设波潮流仪； 
③ 验潮站 B 为长期潮位站，采用井式验潮。 

6） 人员 
项目运行应采用项目组长负责制； 
项目执行中各子项执行应启用具有丰富经验的专业人员作为子项工作完成的负责

人，人员安排应考虑人员安全。 

7） 设计方案 

（1） 潮位观测 
① 为了获得当地稳定的平均海平面，需要 A、B、C 站进行同步潮位观测，同步观测

时间需根据当地的潮汐特征、海平面的稳定性以及水下地形测量要求的精度决

定。基本原则是时间越长越好，在满足上述原则的基础上，可根据工程时间，决

定同步潮位观测时间； 
② 潮汐测量间隔为 30 分钟 1 次。 

（2） 潮位站间潮汐特征分析 
潮位站间潮汐的变化特征是平均海平面传递的前提，比较了 3 个站同步观测潮位，结

果表明 3 站间潮汐传播从 A 到 B 然后到 C，A 到 C 间的潮时差小于 2 小时，同步潮

高差小于 1m，可以用于平均海平面的传递。 

（3） 平均海平面的计算和传递 
① 对各个站的潮汐观测数据进行粗差剔除、内插、合理化等预处理； 
② C 站观测潮位时间为 13 年，利用 C 站的潮位观测资料，计算 C 站处的长期平均海

平面； 
③ 采用线性关系最小二乘拟合法实现长期潮位站 C 站向 A 站和 B 站的传递。 

（4） 测区潮汐内插 
① 利用经 C 站传递过来的长期平均海平面与 A、B 站水尺零点的关系，转换 A、B 站

原始潮位观测时序为基于当地平均海平面的潮位观测时序； 
② 根据潮波传播特点，采用时差法，实现测量船处瞬时水位的计算。 

8） 各测站潮位图绘制 
9） 资料图件的检查、项目验收、整理和汇总 

 


