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              图4-14从仪器上获取的声时数据

4.5.3正常统计

    正常统计就是将那些声时偏差值(DT(1) )大于二倍标准离差(ST)的异常

测点删除之后的只含有正常离敞的数据进行统计。其目的是为了获得正常硷的声

时 声幅的平均值(Tp, Ap);标准离差(ST, SA)以及离差系数(CT, CA).
用其平均值推算正常硅的抗压强度:用其离差系数去评价混凝土的均匀性级别。

4.5.4检测管弯斜影响校正程序流程图

    根据本章第三节的中异常特征推理消除法的解释，可得检测管弯斜影响校

正程序的流程图，从而可以顺利的编程。

4.5.5桩身缺陷点的搜索程序的作用与编写依据

    如上所述经过测管弯斜影响校正后的声时曲线是在正常背影衬托下的纯缺

陷异常曲线，在此数据基础上搜索缺陷点，己变得极其容易，它只需从各个T2(1)

值中选出那些大于标准值的测点，将它们依次编号登记，并编录其标高、声时偏

差、声幅值、声时值，以备下一步进行缺陷性质、缺陷体几何尺寸推断之用。

4.5.6缺陷体划分程序的作用与编写思路

    搜索出来的缺陷点，有孤立的单点缺陷体:也有多点连续的缺陷区。由于一

个缺陷区中可能包含多个不同类型的缺陷体，所以必须编写出缺陷体划分程序，

将其中类型不同的缺陷体分别加以划分。

    缺陷体划分程序的基本思路是:孤立单点缺陷体的条件是:它与前后缺陷体

的高程差大于测点距:首缺陷点与其后一测点的高程差大于测点距;尾缺陷点与

前一缺陷.11的高程差大于测点距。对于多点连续的缺陷区中的各缺陷体的划分，

则以其与前后相邻缺陷点的声时差的绝对值是否大于或等于二倍声时标准离差

来确定。在本程序中通过多个判别式的组合来实现的。

    对于孤立的单点缺陷体及缺陷区中的单点缺陷体应录出其声幅值、声时偏

差;对于多点连续缺陷体，除编录上述参数外，还需编录其顶、底部缺陷点的标

高，求出声时偏差与声幅偏差的极大值，以供缺陷性质与缺陷体尺寸判断之用。
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图4-15检测管弯斜影响校正程序的流程图
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4.5.7桩身缺陷的定性 、定量推断程序编写思路

根据本章中的第四节中所述说的，桩身缺陷的定性 、定量推断程序编写变得

非常容易了。


