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Objective Function without weights:-

@ = (0-Mp)* (o-Mp)
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Objective Function with weights:-

@=(0-Mp)'Q(o - Mp)
= 2'(w;[g; - 0;] )

= 2 (wr;)?
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Cofactor matrix:-

w,t0 0 0

_ |10 w,20 O

Q 0 0 wytO
0 0 0 w,t!

= ““cofactor matrix”

2008-12-12 58



FEIRH{ERNE?
> X 5l ] A5 BEAS [F) A SE H i = 23
g ft*ﬁ;gﬁ AT E S X IR IR ] LG LU E 5

KA H
F IR IX PR EAE, 7 LA R s >

PRy DX 3B DA B v AN EE
PSP AN [E) SEH I B 2R RY )4 i = )

o

2008-12-12

59



2008-12-12

1
dll

60



Initial
parameter
estimates

Second

parameter
estimates




Second
parameter
estimates

Third
parameter
estimates

Initial
parameter
estimates




Initial
parameter
estimates

Second

parameter
estimates




Third
parameter
estimates

Inltlal
parameter
estimates

Second

parameter
estimates




65

2008-12-12



Parameter bounds




Parameter bounds




Parameter bounds

\ Parameter trajectory
P, \

N




”\ “‘::i" W

-
£ r it
i

d’“ En\nrOnmenta'l«

b7k El BR

1B W I




	地下水模型校准理论与实践
	为什么要进行模型校准
	为什么要进行模型校准
	地下水模型不确定性分析
	什么是模型校正和模型验证？
	模型校正方法分类
	模型校正目标-水头
	模型校正目标-河流补给量
	CTD调查-有效的河流补给量计算方法
	调参内容
	灵敏度分析-找出最敏感的模型参数
	模型校正中常见问题
	模型校正中常见问题
	模型校正中常见问题
	重新理解模型
	逆向调参原理
	逆向调参原理
	逆向调参原理
	逆向调参原理
	      野外数据
	幻灯片编号 21
	幻灯片编号 22
	幻灯片编号 23
	幻灯片编号 24
	幻灯片编号 25
	幻灯片编号 26
	幻灯片编号 27
	目标方程
	线性问题（2参数）
	幻灯片编号 30
	线性问题的目标方程达到最优的必要条件
	线性目标方程等值线
	幻灯片编号 33
	幻灯片编号 34
	非线性目标方程等值线
	幻灯片编号 36
	幻灯片编号 37
	幻灯片编号 38
	幻灯片编号 39
	幻灯片编号 40
	幻灯片编号 41
	幻灯片编号 42
	幻灯片编号 43
	幻灯片编号 44
	幻灯片编号 45
	幻灯片编号 46
	幻灯片编号 47
	参数调整过程
	幻灯片编号 49
	幻灯片编号 50
	幻灯片编号 51
	幻灯片编号 52
	幻灯片编号 53
	幻灯片编号 54
	为参数增加权重
	幻灯片编号 56
	幻灯片编号 57
	幻灯片编号 58
	在何时使用权重？
	调参边际范围设定
	幻灯片编号 61
	幻灯片编号 62
	幻灯片编号 63
	幻灯片编号 64
	参数边界
	幻灯片编号 66
	幻灯片编号 67
	幻灯片编号 68
	A Total Solution �to Water and Environmental Issues

