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中华人民共和国地质矿产行业标准

DZ/T 0144一94

地 面 磁 勘 查 技 术 规 程

主题 内容 与适 用范围

1.1本标准规定了总观测精度低于5nT的地面磁勘查工作的基本要求和技术规则。

1.2本标准适用于基础地质和能源、金属、非金属矿产地质勘查以及解决水文、工程、环境、灾害等有关
地质间题的地面磁勘查工作.

2 引用标准

GB/T 14499地球物理勘查技术符号

DZ/T 0069地球物理勘查图图式、图例及用色标准
DZ/T 0071 地面高精度磁测工作规程

3 总则

3.1 地面磁勘查是在地面观测地下介质磁性差异引起的磁场变化的一种地球物理勘查方法。含有磁性

矿物的各种岩(矿)石和其他磁性物体，由于具有不同的剩余磁性和感应磁性，能形成相应的磁场异常，

叠加在正常地磁场上。通过仪器测量，研究地面磁异常的特征，达到找矿和解决其他地质问题的目的。
3.2 应根据任务要求、探测对象的磁化特征和形状、产状，结合仪器设备能力，合理选择磁勘查测量(简

称磁测)参量。磁测参量包括:垂直磁异常Za、水平磁异常H。标量磁总量异常△，及总磁场垂向梯度异
常T,,和水平梯度异常T�或TH.,TH_

3,3根据任务要求，结合具体情况，根据当地的地质— 地球物理特征，探测具备磁测前提的对象，选
择合理的工作方法和技术。

3.4 地面磁勘查的应用范围

3.4.1 配合基础地质调查，进行地质填图。

3.4.2根据矿石中有用矿物具有磁性或有磁性矿物与之共生的特点，进行直接找矿。根据矿床在成因
或空间上与某些磁性地质体或构造有关的特点，进行间接找矿。

3.4.3配合矿区勘探，研究矿体的埋深、产状和连续性，研究矿体的形状、大小，估计矿床规模。

3.4.4配合油气矿藏普查、水文地质、工程地质、环境及灾害地质工作，解决有关地质问题。
3.4.5 探查地下磁性埋设物，考古等方面的应用。

4 工作设计

4.1根据任务书的要求编制设计书。设计书的编制要在全面收集和分析测区(必要时包括邻区)的地
质、地球物理、地球化学、测绘等资料的基础上进行。其内容应包括:

        任务目的及要求;

    b. 地质、地球物理特点;

    c 工作方法与技术;
    d. 技术经济指标及生产管理;

一 .~~ ，， ，，， ，， ，，~ ~~
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拟提交的成果资料;

设计 附图。

已

L

4.2 测区、测网和比例尺

4.2.1 测区范围应根据具体任务要求和工区的地质、矿产及以往物化探工作等情况合理确定。其基本
要求是:

    二 用于区域性和大面积普查工作测区范围要考虑探测对象及围岩的规模，地质、地球物理特点以

及所研究的深度，兼顾施工方便、资料完整、布点经济。

    b.根据已有地质成果或较小比例尺的物化探异常布置小面积普查、异常详查或配合矿区勘探，应

使探测对象或原异常位于测区中央，并保证磁测结果轮廓完整，周围有一定面积的正常场背景。在需要

进行数据处理时，测区应尽量规则.

    c. 测区范围应尽可能包括邻近地质情况比较清楚或已作过较多工作的地段.与过去工作过的磁

测工区相衔接时，必须有一定数量的重迭测线。
4.2.2 工作比例尺和测网

4.2.2.1基础地质调查的工作比例尺，应等于相应地质工作比例尺或较之大一级，其线距大体为该工

作比例尺图上一厘米所代表的长度，点距可根据需要选定，一般为线距的1/10̂-1/2.

4.2-2.2 普查性磁测工作的线距应不大于最小探测对象的长度，点距应保证至少有三个测点能反映有

意义的最小异常。

4.2.2.3详查性和配合矿区勘探的磁测工作，点线距应以普查性磁测资料或地质资料为依据，应至少

有5条测线通过主要异常或所要研究的地质体。点距应满足反映主要异常特征的细节及解释推断的需
要 。

4.2.2.4测线应尽可能垂直于探测对象或所研究异常的走向。当走向不很稳定或各探测对象的走向不
同时，测线应垂直于总的走向或主要探测对象的走向，必要时可在同一侧区内布置不同方向的测线。

4.2-2.5常用比例尺的线、点距，可参照表1选择。表中线距允许变动范围为20%.

4.2.2.6 当采用“非规则网”进行工作时，其测点密度(每平方公里的测点数)可参照表1中相应比例尺

的“正方形测网”规定的密度，且测点分布要大致均匀。

                                                表 1

工作比例尺

长方形测网 正方形测 网

线 距

      m

点 距

      们1

线距、点距相同

            m

1 = 50 000 500 50̂ -200 500

1‘2S 000 250 25̂ 100 250

1 } 10 000 100 10̂ 40 100

1名5000 50 5̂ -20 50

1,2000 20 4̂ -10 20

1 + 1 000 10 2̂ -5 10

                  甲

1 = 500 5 1- 2 5

4.3 磁测精度

4.3.1 磁测工作的精度，应根据任务要求、工区地质情况、由探测对象可能引起的磁异常强度及干扰磁

场的水平等因素，合理确定。

  2



Dz/T 0144一94

4.3.1.1 基础地质调查和大面积普查的精度，要充分考虑既要满足完成既定的地质任务的需要，又要

能满足综合利用磁测资料的需要，一般应选得较高。

4.3.1.2 一般普查性磁测工作精度，应根据由探测对象引起的可以从干扰背景中辨认的、有意义的最
弱异常的1/51/3确定。
4.3.1.3 异常详查和配合勘探的磁测工作精度，应根据异常特征和所需反映异常细节确定，一般应使

总均方误差值不大于等值线间隔的1/5̂ 1/3，并要满足解释推断时可能用到的某些数据处理技术对磁

测精度的特殊要求。

4.3.2 磁测工作的精度，一般应以均方误差为主要衡量标准。均方误差计算公式为:

当各点的观测次数都是两次时，

(1)厚

厥

 
 
 
 

士

士

 
 
 
 
 
 

-一

一-

当各点的观测次数多于两次时，

(2)

式中:Si— 第i点的原始观测值与检查观测值之差;

    V;— 第i点上某次观测值与该点各次观测值的平均值之差;

      ，— 参与误差计算的点数;

      ，— 总观测次数，等于参与误差计算的各点上全部观测次数之和。

4.3.3 对于异常磁场，可用平均相对误差(此处采用“或是误差”的相对误差)来衡量，其计算公式为:

，一贵容从 (3)

当观测次数为两次时

ai一 az

al+ a2
X 100% (4 )

当观测次数多于两次时

    艺    V;
Is=I最二 X 100%
    又 a;

(5 )

式中:vi— 第z点的相对误差;

      ，— 参与误差计算的点数;

    V;— 被观测量的第i次观测值(包括参与计算平均值的所有数)与其各次观测的平均值之差的
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            绝对值;

    a;— 被观测量的第i次观测值;
      二— 总观测次数。

4.3.4 误差分配

    磁测总误差是测点测量误差、基点相对总基点联测误差的总和。可参照表z进行误差分配，选择单
项(温度、日变、零点)校正或混合校正。设计时，可根据实际条件，在保证总精度的前提下，提高某些项的

误差和降低另一些项的误差。

                                                表 2

总观测均

方误差

        E

只设分基点网时 同时设主基点、分基点网时
、平均相

对误差

  (肠)

校正方式分基点

  nf
测_点
  nf

主基点

  nl’

分基点

  nf
测_点
  n一1

5<1E1<10 2.9- 5.8 4.1- 8.2 2.5-5.0 2.5- 5.0 3.5- 7.1 5 单项校正

10<IE1<20 5.8- 11. 5 8.2- 16.3 5.0- 10.0 5.0- 10.0 7.1- 14.1 5 单项校正或混合校正

IEI>20 11. 5- 16. 3- 10.0- 10.0- 14.1- 5 混合校正

4.4 基点网

4.4.1 为减少各工区间磁场联系误差，提高磁测精度，应根据工作需要设计基点网。基点一般分总基

点、主基点和分基点。

    a. 总基点— 设于正常磁场上，作为整个工作地区磁场起算的基点。

    b. 主基点— 设于平稳磁场上，联系于总基点，作为分区控制分基点磁场联系误差的基点。
        分基点— 设于较平稳磁场上，联系于总基点(不设主基点时)或主基点，供测点观测时利用的

基点。

4.4.1.1 当工区范围较小，设少数基点即可满足需要时，可只设少数直接联系于总基点的分基点。

4.4.1.2 当工区范围较大，必须多次转移驻地，或为了在规定的闭合观测单元时间内能最方便到达基
点，应设多个分基点，构成基点网。

4.4.1.3 当需分基点数量很多时，应设若干主基点分区控制分基点的磁场联系误差。
4.4.1.4 当纯粹为了便于检查仪器性能的变化情况，可增设校正基点。

4.4.2 使用质子(或光泵)磁力仪工作时，无需用基点网进行地磁场值传递。除总基点外，各日变站也担

负着分基点的作用。

4.4.3 当基点等于或多于两个时，必须进行磁场联系，求得各基点间的磁场差值。基点网的磁场联系方
式和是否平差，在设计书中应作出具体安排。

4.4.3.1 当基点数量较少，联系精度要求不高时，各分基点可直接联系于总基点，不作平差。

4.4.3.2 当分基点数量较多，联测精度要求较高时，应将分基点组成若干具有公共边的多边形闭合环，

逐环联测，并进行平差。基点网的精度以其最弱点的误差‘衡量。

4.4.3.3 当设有主基点和分基点两级基点时，主基点网应单独联系和平差。分基点网的联测应按各主

基点的控制范围分区进行，若联测精度要求较高，应按闭合环方式联测和平差，若联测精度要求不很高，

可直接联系于主基点，不作平差。

4.5 各项校正

4.5.1 与地磁场有关的各项校正，包括:基点磁场校正(简称基点校正)、地磁场正常梯度校正(简称梯

度校正)、地磁场周日变化校正(简称日变校正)、混合校正。

    a. 基点校正:相对于总基点进行校正。
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    b. 梯度校正:当测区沿地磁场梯度方向的正常磁场变化值等于或大于设计的总均方误差值时，对

全部测点均须进行校正，校正应相对于总基点进行。所用正常梯度的数值和方向，应取自最近年代的国

际地磁参考场((IGRF)模型。

    c. 日变校正:在工作地区设置日变站，按需要的精度确定采样间隔，实测出日变曲线进行单独校
正。

    d. 混合校正:当对日变校正精度的要求不很高，又是采用闭合时间较短的方式工作时，可同与仪

器因素有关的某些校正混合进行(如用机械式磁力仪工作时，可与温度校正、零点校正混合进行)。

4.5.2 与仪器因素有关的各项校正，包括:辅磁或扭鼓校正、零点校正、温度校正。

    a. 使用机械式磁力仪工作时，辅磁或扭鼓校正应单独进行。

    b.零点校正:应根据设计的磁测精度要求和野外工作条件、仪器性能条件确定野外观测的闭合时

间.当要求校正精度较高时，闭合时间应短。
        温度校正:一般应单独进行，当对温度校正精度要求不高又采用闭合时间较短时，可与零点校

正混合进行。
4.6 专门剖面

4.6.1 面积性工作应设计典型剖面。

    典型剖面应布置在能概括反映区内不同地层、火成岩、构造和矿产的地方或有已知探测对象的地

方。最好能与已有的地质剖面重合。剖面上应布置相应的地质和磁性参数工作。剖面长度应大于地质

情况已知的地段的宽度。磁测精度应适当提高。

4.6.2当需要对异常作定量解释推断时，应设计精测剖面。
    精测剖面应布置在最能反映异常特征、最少干扰、最有利于进行定量计算的地方。剖面应是直线，其

方向应垂直于异常走向或通过异常的正负极值点。剖面长度要使两端出现正常场。剖面点距和精度应

根据定量计算的需要确定，一般应高于相应的面积性工作的精度。

4.6.3典型剖面、精测剖面所选择的磁参量，除了采用与面积性工作相同的磁参量以外，还应根据仪器

设备条件，选择那些对解释推断有独特作用的磁参量。

4.7 磁性参数工作

4.了.， 磁测工作一般应进行相应的磁性参数工作，需采集岩(矿)石标本，用仪器测定其磁化率和剩余

磁化强度。

4.7.2 磁性参数标本采集应围绕异常解释推断的需要进行。对标本数量的最低要求:

基础地质调查的磁测工作，主要类型岩(矿)石标本不少于3。块。
普查和详查性磁测工作，与异常有关的主要岩(矿)石标本每类不少于30块，其他岩石每类不

乙

阮

少于10块。

    c. 踏勘性磁测工作，主要类型岩(矿)石标本不少于10块。

4.7.3 当岩(矿)石的剩余磁化强度较大时，或有独立的负磁异常时，或要作定量计算时，应采集定向标
本。

    当覆土有磁性时，应采集覆土标本。

48 测地工作

    测地的方法和技术要求应根据工作任务、工区地形和以往测地工作程度等具体条件确定。

4.8.1定点方法
    a.当进行比例尺等于或小于1 : 25 000的工作时，宜利用较工作比例尺大一级或同级的合格地

形图定点，或采用航片定点等新技术。

    b. 当进行比例尺等于或大于1 : 10 000的工作时，宜采用仪器敷设基线，并在此基础上逐点或隔
点测定测点(全仪器法)，或敷设控制点网(半仪器法)。亦可采用定点精度能得到保证的其他新方法。

4.8.2 定点精度
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        当采用地形图(或航片)定点时，所定点位相对于附近地物轮廓的最大平面点位误差，在按工作

比例尺所作的图上须不大于2. 0 mm,

    b. 当采用全仪器法和半仪器法定点时，相对于三角点的最大平面点位误差，在按工作比例尺所作

的图上须不大于2.5 mm(在通视条件极差的地区，在不影响完成任务的前提下，可适当放宽).

    相邻点距离的相对误差值不大于2500，以下式计算:

}相邻点间的检查距离一该相邻点间的测定距离}、，，。。n/
~一 1不日 - 一〔- - -I- - .- -一一，--- 入 - /0

                      吕峪T目刘.憾 I叫 口7吐99I七刀七尸劝 、

........⋯⋯ (6)

    C. 专门剖面，沿剖面的最大平面点位误差和最大高程误差，在按工作比例尺所作的图上须不大于

2. 0 mm精测剖面为1. 2 mm)和1. 2 mm,

4.8.3 对测网基线的端点及转折点、磁测总基点及主基点、主要的磁异常及建议的异常查证工程位置，

都应与附近的三角点进行连测，求出坐标。在没有三角点可利用的情况下，须尽可能与附近的永久性独

立建筑或其他地物标志连测，并标绘在地形图上。

    上述各点应视实际条件埋设有利于长期保存的固定标志。

5 仪器设备

5.， 基本要求

5.1.1.应根据设计书规定的磁测参量、工作精度选择仪器。用于同一工区、同一性质工作的仪器，其精

度和其他各项性能须满足设计书所规定的要求，仪器类型尽可能相同。

5.1.2 根据工作需要所配备的适用于生产观测、精测剖面上某些专门参量的观测、日变观测及磁性参

数测定等各类仪器，其零部件、附件须齐全完好，档案完整。生产用仪器应有一定的备用量。各类仪器的

易损件应有一定量的备品。

5.1.3 对机械式磁力仪的具体的要求见附录B,

5.1.4对质子磁力仪(包括光泵磁力仪)的有关要求参见DZ/T 0071,

5.2 标定与校验

5.2.1 正式生产前应对所有用于生产(包括备用)的仪器进行常数标定和性能校验。生产过程中或在用

仪器经过调节、检修后，亦应进行相应的标定和校验，
5.2.2 机械式磁力仪各项常数的标定准确度和标定期限可按表3执行。

                                                  表 3

总观测均方误差(目 5nT<}c}镇lOnT lOnT< J e I <<20nT IEI>20nT

格值

测定相对误差 (1.0% (l. 0% 镇1.0%

测定期限 7天 15天 30天

温度系数

测定相对误差 <30% <30% <30%

测定期限 3个月 6个月 6个月

辅磁常数
测定相对误差 (1.5% 镇2. 0% (2.0%

测定期限 7夭 15天 30天

扭鼓常数
测定相对误差 (l.5% (2.0% <2. 0%

测定期限 15天 30天 30天

注、小格值机械式磁力仪(如 CSC-3等)的常数测定相对误差可适当放宽。

2.2.1 生产期间，前后两次测定的常数变化相对其平均值不超过1%时，可用原常数，超过时用新常
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数。

5.2.2.2 生产期间，前后两次测定的常数变化相对其平均值超过3%时，两次测定期间观测的磁场值

不应利用;超过2%时，查明原因后，可用两次测定值的平均值重新计算两次测定期间观测的磁场值。
5.2.3 仪器性能校验应在现场进行。校验观测点不少于20个，其中有些点要处于梯度较大的异常场

上。校验观测结果应绘制成一致性对比曲线。

5.23.1 以每台仪器单次观测的均方误差勺衡量自身的重现性;以多台仪器的观测总均方误差::衡
量各台仪器之间的一致性;以才衡量第j台仪器相对各台仪器平均值的偏离程度，计算公式分别为:

气“士 (7)

衍 = 士 (8)

对 =士 (9)

式中:n— 校验观测点数，1二1，2，3..⋯n;
    。— 参加校验的仪器台数，j=1，2，3.··⋯，;
    p— 单台仪器在校验点上的观测次数，P)2，k=1，2，3..⋯，P;

    V。— 第1点上第j台仪器的第k次观测值;

:。一第‘点上第，魏黝撇洲勘驹值，v‘，一今交v，;
                                                                                            厂 ‘~1

矶— 第1点上所有观测值的平均值，认=去又 风一毒鑫郭，。
5.2.3.2校验总观测均方误差::不得大于设计书规定的测点均方误差;校验单台观测均方误差‘大

于设计书规定的测点均方误差的合和才大于设计书规定的”点均方误差的音的仪器不得投人使用。
52.4 质子(包括光泵)磁力仪的仪器噪声水平测量、探头一致性测量、主机一致性测量以及性能校验

等，参照DZ/Too71一93《地面高精度磁测工作规程》的有关规定执行。

53 使用与维修

5.3.1 仪器和配套装备应建立使用薄，记录性能变化、调节检修、使用及交接等情况，作为档案随仪器

保存。

5.3.2 保管、运送、使用仪器和配套装备时，要注意防尘、防震、防潮、防水、防曝晒。

5.3.3仪器设备所属的零部件、配件、备件、附件和工具要随仪器装备一起妥善保管，不得随意弃置或

作他用。

5.3.4 仪器操作要按说明书或操作规程要求执行。未经主管单位和操作者本人同意，他人不得随意动

用。

5.3.5 仪器设备应定期保养、检查。发生故障时要及时检修，不得凑合使用。

5.36 仪器设备的调节检修须由熟悉仪器性能、调节检修方法和检修安全知识的人员进行。

6 野外工作

6.1 定点工作:分地形图定点、航空摄影象片定点(简称航片定点)、控制网定点和全仪器法定点等。野

                                                                                                                                                            7
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外工作时，应根据设计书的有关规定和野外地形地物等具体情况进行工作，其原则是:既能满足有关的

技术要求，又便于施工、提高工效。

6.1.1 用地形图定点时，应先将设计的测网绘在地形图上，并标明测线、测点号码.点、线距的变动范围
不得超过设计距离的20%.测线在局部地段的方向变动不得超过200，且不得与相邻测线相交。磁测时，

按图上布设的测网在实地定点，并将实际点位标在地形图上。
6.1.2 用航片定点时，应先将设计的测网按有关的技术规程用专用仪器设备反转刺点到航片上，并标

明测线、测点号码。磁测时，按航片上布设的测网在实地定点，在判读中要充分利用地貌形态变化、树木
相关位置、岩石出露变化，特别要注意不同地貌色调的差别，线状地物形态变化。
6.1.3 控制网法定点时，磁测须在控制网闭合差满足要求后进行。相邻控制点间的测点位置，要用罗盘

或仪器定出一段测线的方向后，用计步量距或测绳量距测定。发现下一个控制点后，须仍按原进行方向
和量距办法定点，不得拐弯，不得凑点，最后求出所定测点与该控制点间的闭合差。要求方向闭合差不大

于线距的告，距离闭合差不大于点距的告。
614 用全仪器法定点时，磁测需在测网敷设质量符合要求后进行。磁测时为避开干扰不能在正点观

测时，需将偏离方向和距离注明。

6.2 基点选择和联测

6.2.1 对各类基点的要求

6.2.1.1 总基点，其位置应实地选定，要求:
    a 位于正常场内。

    b. 磁场水平梯度和垂直梯度较小，在半径2米及高差。.5米范围内，其磁场变化须不超过
1 nT/m,

    。. 附近没有磁性干扰物，远离建筑物和工业设施(铁路、厂房等)。

    d.所在地点能长期不被占用，有利于标志的长期保存。

6.2.1.2 主基点

    a.位于平稳场内。
    b. 靠近驻地，使用方便(当不供检查仪器使用时，不必满足此项要求)。

    c. 参照对总基点要求的b，二，d条执行。

6.2.1.3分基点和临时基点(校正点)
    a. 位于磁场相对平稳处(不在异常上或磁场变化杂乱处)。

    b. 附近没有磁性干扰物。
    c.必要时应设立标志，使每次对基点时的点位和高度尽可能一致。

6.2.2 基点磁场联测

    为确保磁场联系的精度，基点磁场联测应按下列要求进行:

    a.使用性能稳定、精度较高的仪器。对仪器作完善的调节和精确标定。
    b. 选择日变和温度变化较小的时间进行，缩短闭合时间，严格操作。

    c. 增加观测次数，一般使用多台仪器观测。

    d 采用闭合观测方法，对观测结果进行平差，一般采用条件平差法。(可参考《区域重力调查规

范》的附录H)

6.2.3 基点联测应符合下列要求:

    a. 两基点间经过各项改正后的单次磁场强度增量与平均磁场强度增量之差，不大于基点网设计

的均方误差CA数值的两倍(镇2cas);

    b. 当基点网闭合时，各环的闭合差簇、了万(二为该闭合环的边数)。
    c. 基点磁场联测按下式计算其均方误差CA;
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、一士V; ·····”·”·“·“·····“·“一 (10)

式中:S— 闭合圈数;

    V;— 各边上的改正值;

      。— 总边数。

    d，基点网的精度以其最弱点的误差‘衡量:

、一:。·} r1J 一，.·.·。·。······.....·····⋯ ⋯ (11

式中:尸，为最弱点平差值的权(通过条件平差法中平差值函数的权倒数计算求得)。
6.3 基、测点观测

6.3门 每个闭合观测单元内的观测，必须始于基点(或校正点)终于基点(或校正点)。长剖面工作，如一
天内不能结束工作并回到基点进行观测，须在当日观测的剖面末端设2-3个连接点，次日观测从重复

各连接点开始，并于剖面观测结束后回到基点(校正点)观测。
6.3.2 观测时，工作人员身上不允许携带铁质物品如手表、小刀、皮带扣、钥匙等。必须携带的磁性物体

和其他有磁性设备应离开测点一定距离，这个距离可通过试验确定，以不影响观测结果为原则.

6.3.3观测时，如遇有事故(如仪器受震)，仪器性能可能发生突然变化时，应即回到事故前测过的3-

5个点(点位要准确)上作重复观测，必要时应回到基点(或校正点)上作重复观测，确认仪器性能正常
后，方可继续观测。

6.3.4 测点观测时当出现如下变化时应采取的相应措施。

    a， 当相邻两测点间读数相差较大时，或当有值得注意的地质现象时，须加点。

    b， 当测区边缘发现可能有意义的异常，或当有值得注意的地质现象时，须追踪观测。

    c.随时注意异常与周围地质现象之间的关系，记于备注栏内.必要时，需试测岩(矿)石磁性或采

集标本。

    d.遇有磁性干扰物(如铁路、厂房、井场、矿石堆)时，须合理移点，避开干扰。
6.4 日变观测

6.4.， 日变站位置的要求按6.2.1.2条执行。
6.4.2 在每一个测区开工前，应作少量的昼夜连续观测，以了解仪器性能和短周期日变特征。
6.4.3 对日变观测仪器及观测方法的要求:

    a. 所用仪器灵敏度高、性能稳定。

    b.读数间隔时间，根据设计的磁测精度确定。用机械式磁力仪时，读数间隔一般为10 min左右;

用微机质子(或光泵)磁力仪时，读数间隔一般为1 min左右。

    c. 在一个工作日内，日变观测应始于生产用各仪器的早基点(或校正点)观测之前，终于晚基点
(或校正点)观测之后。

6.5 磁性参数标本的采集和测定

6，5， 标本应具有代表性，形状规则，体积适中。

6-5.2 标本应在现场编号，并记录采集地点(岩心标本记录钻孔号和采集深度)，必要时可将采集点标
在图上 。

6.5.3 采集定向标本时，应先在标本上标出真北方向和水平位置，真北方向要标准到100̂-150,岩心标
本应定出上、下方。
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6.5.4 标本需正确定名和作必要的岩性描述，必要时需作岩矿鉴定。

6.5.5 标本磁性参数的测定，应根据标本磁性强弱，调节标本盒中心与磁系(探头)中心距离，既要能使

由标本引起的读数变化显著大于读数误差，又要注意尽量减少磁系对标本不均匀磁化对测定结果的影

响.当视磁化率大于。. 1S1时，要作退磁改正。磁性参数测定方法参考附录C。
6.6 原始记录

6.6.1 磁测工作的原始记录，是磁测工作的第一性资料，应严肃认真对待，确保质量。原始记录包括:

    a. 仪器调节、校验及标定记录。

    b. 基点选择、磁场联测记录。

    c 生产性观测记录.
    d. 日变观测记录。

    e 磁性参数标本采集和测定记录。

    f. 地形图(航片)定点记录及测地记录。

    9. 各种质量检查记录。

    以上几项内容，如是自动记录，应包括转录的磁带。

6.6.2 对记录工作的基本要求是:

    a. 记录本应按测区、工作比例尺和记录性质分类使用，不得混记。依照统一格式编成标准化文件。

记录本格式可参照附录D,

    b. 记录要真实、准确。不得追记，不得以转抄结果代替原始记录.

    c. 记录要完整，各栏目均应填写齐全。记录本不得插页和撕页，记录内容不得涂改和擦改(因记错

而需修改时，要用横线把错误记录划去，在旁边记下正确数据)。

    d 记录要用中等硬度的黑铅笔书写，字迹清晰，字体工整，不得使用自造的怪字和别字作记录。

记录所用各种符号和代号要统一、明了，避免混乱。

    e.点线号用分式表示一“分母”表示线号，“分子”表示点号。时间按二十四小时制记录，记准到分
钟。

    f. 同一页内大数(如测线的“线”号，时间的“时”数等)相同而且连续的各点，可只在首、末点记录

大数。

6.了 质量检查与评价

6.7.1 野外观测的质量检查，应随工作进展有节奏、有重点地及时进行。检查工作要尽可能按“一同三

不同”(同点位，不同日期，不同仪器，不同人)方式进行，以容易产生质量问题的薄弱环节和质量可疑地
段为重点。检查点分布要大致均匀。

6.7.2磁测的质量检查率(指检查工作量占原始工作量的百分比)，面积性工作应达3%以上，绝对数
不少于30个点。剖面性工作应不小于10%.

6.7.2.1 当检查结果误差超过设计规定，或在某些地段存在明显的系统误差时，应适当增加检查量，以
提高检查结果的可信度。

6.7-2.2 当检查量增加至20%时，观测质量仍不合要求，则相应受检范围内的工作量应予报废。

6.7.3 磁测的质量评价

6.7.3.1 要分测区、分比例尺、分工作性质(面积性工作，剖面性工作)评价，以均方误差为评价全区观

测质量的主要标准，以平均相对误差为评价异常磁场观测质量标准。

6.7-3.2计算均方误差前，要先作误差分布曲线，若存在明显系统误差，应查明原因并对误差显著部分
进行改正，以经过改正的成果绘制成果图件和计算均方误差。

6.7-3.3计算均方误差时，可将误差过大的个别点舍弃，但舍弃数不得超过相应检查点数的1%,
6.7.4磁性参数标本测定的质量检查率应达10%.检查时，仪器安置、标本体积测定和装盒等，均应重

新进行。磁化率和剩余磁化强度测定平均相对误差小于20%;剩余磁化强度向量的方向测定算术平均
    10
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误差小于150,

了 资料整理和图件编制

了.1 一般要求

7.1.1 资料整理的内容，主要是:

      检查验收原始记录。
    b.计算仪器标定和性能校验结果。

    c. 计算基点网联测结果，确定各基点的磁场值。
    d. 计算测点的原始观测和检查观测结果，确定各测点的磁场值。

        使用具有自动记录功能的仪器进行观测，对磁测资料要用微型计算机作预处理，其内容包括:

对原始数据作初步整理，核对其有无错误;按批量信息文件规定要求，编录成便于在计算机上进行处理
的格式;对原始数据进行各项改正。把经过预处理的磁测资料转存到磁带(盘)上并用打印机把数据列表

打 出。

    f 计算标本磁性参数测定的原始观测和检查观测结果，统计各类岩(矿)石磁性参数。

    9 对测点观测和磁性参数测定的质量检查结果进行统计计算，确定观测精度。
    h. 编制磁测工作的原始曲线图和成果图。
    1. 对各种原始记录、表册进行整理、编目和编号，编制原始资料索引。

71.2 对资料整理工作的基本要求

    a. 正确无误。所有数据计算(统计)均须100%复算或对算，并认真校核和改正所发现的差错。基

点磁场值、仪器标定结果等重要常数及磁异常数据计算无差错，一般数据计算的错误率不大于100。计
算用工具、表格和新的计算方法应检查合格。

    b. 计算所取的有效数字和每一计算步骤的算准值，要与仪器性能指标及工作精度相适应。
        资料整理要及时完成，以满足指导野外工作和开展综合研究的需要。

7.1.3 原始记录的检查验收，要以设计书和本规程的有关规定为标准。检查验收时，下列各种原始数据

应予作废 :

    a.用不符合设计书和本规程要求，显然不能保证既定观测精度要求的仪器所测得的数据。
    b.经检查测地工作质量不符合要求的相应磁测数据。

    c. 仪器标定不合要求的相应磁测数据;工作中仪器设备性能变化超出允许范围时相应观测单元
的磁测数据;工作中仪器设备发生偶然事故而又未及时查明其性能变化时相应观测单元的磁测数据。

    d. 日变资料作废的当天的相应磁测数据。
    e. 观测或记录不符合设计书或本规程要求以致于无法订正与补救的数据。

    f.质量检查工作量增加至20%时仍不能达到设计要求的观测结果。
    B. 标本不合规格，测定方法不正确或测定结果不符合要求的磁性参数资料。

了.1.4 观测点的磁场计算

7.1.4.1 AT的计算公式

AT=T 一To+△奚+鲜 (12)

    式中T。是观测点读数，T。是基站磁场值:域为日变校正量;△不是按国际地磁参考场((IGRF)最新
模型计算出来的正常梯度校正量，当观测点在总基点以北时为负，观测点在总基点以南时为正。

7.1.4.2 z‘的计算公式

及-EZ(N‘一no)十△N十嵘 +ow+AL+△手+△子 ········⋯⋯ (13

                                                                                                                    11
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式中〔:是垂直磁力仪的格值;。‘和二。是观测点和起始基点的读数;其余为各项校正，其中:
a. 扭鼓(辅磁)校正嵘

写 =Nz(讥一CIO ⋯‘.·，·········⋯ ，*二(14)

式中Nz为扭鼓(辅磁)系数;45,和4A.是观测点和起始基点的扭鼓读数(辅磁极性与距离的乘积)，
b. 日变校正△zR

酸 =一 (z,一 Z.) 一”·’*二*··t*·*，·，··，一(15)

式中z,是相应观测点观测时间的日变站磁场值;z。为相应起始基点观测时间的日变站磁场值。

亡. 温度校正编

酷 二一WZ(WI一W。) ‘’..’..‘”·‘···一 ，:.(16)

式中Wz为垂直磁力仪的温度系数;讯 和W。为观测点和起始基点观测时的磁力仪温度。
d.梯度校正醉

Az=一(z}一z,) 时.·⋯⋯，*..····⋯布有一(17

    z.和乙是观测点和基点上的正常垂直磁场值，可根据国际地磁参考场(QGRF)最新模型计算出测
区内的正常垂直磁场，以梯度校正限差值的2倍为间隔绘出等值线，按观测点位置内插得到。

基点磁场校正醋相对总基点进行。

零点校正Alt

e.

卜

  ， △2

。乞=一t}-tal‘一忿。， ·⋯ “..帜.··一。0."‘.(18

    OZ是经过â}。诸项校正后始末基点间垂宜磁场差值的偏差;toy“ 分别是起始基点、观测点、末

基点上的观测时间.

7.1.4.3 基点联测时两基点间垂直磁场差△z,的计算公式

△2，=任:(，，一na)十峪 +酸 +Aw+疏 ”·，.··””···”··一 (19)

    of和。。是被联测基点和起初基点的读数，其余各项校正同7.1.4.2条。

7.1.5 磁测工作结束后，应提交下列图件:
7.1.5.1 说明工作情况和成果的主要图件

    a. 交通位置图。
    b 实际材料图甲
        磁场剖面平面图。

    d.磁场等值线平面图。

    e.磁场剖面图.
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    e. 推断成果图(推断平面图及推断剖面图)。

7.1.5.2原始曲线图及其他辐助图件

    a. 日变曲线图及其他表示仪器性能的原始曲线图。
    b.表示观测质量的图件:基点网平差图、质量检查对比曲线图及观测误差分布图。

    c 岩(矿)石磁性参数统计图件。
    ，    d.若进行了磁场梯度观测，则要提交磁场梯度成果图。

了2 主要图件的编绘要求

7.2.1 交通位置图

    比例尺要选择适当，图内至少要有一个县级以上城镇及重要水系和交通线。画出测区位置。

72.2 实际材料图

    要以本项目工作的实际材料为主要内容，包括:
    a. 各种比例尺工作的测区范围及基线、控制线或测线、专门剖面线位置、部分点线号、闭合方向和

闭合差;控制连测点及连测关系;各种固定标志埋设点，侧网质量检查线段。

    b.磁测基点位置、编号、磁场联测关系和磁场值;磁测质量检查线段，磁性参数标本采集点位与编
号，

        地质及其他物探、化探工作的点位。

7.2.3磁场剖面平面图。面积性工作一般均须编绘此图。具体要求为:

    a.磁场参数比例尺要根据磁测精度和异常强度等因素确定。每毫米代表的磁场值须不小于磁测
的总均方误差值，并能满足反映有意义的弱异常和低缓异常。当个别测点的磁场值过大(穿过三条测

线)时，可将曲线尖端截去，但须注明其磁场值。

    b. 当图幅内局部地段的磁场曲线因参数比例尺较大而重叠过多，异常又有特殊意义时，允许局部
缩小参数比例尺或另绘成角图，但其范围须加框注明。

    c. 图中须绘的其他内容有:

    测线及编号(适当标注)，重要控制点、方位物、水系、交通线及居民点，各种固定标志埋设点及编号。

    磁测基点位置与编号，磁测专门剖面位置与编号，主要磁性参数标本采集点位与编号。

  1建议的异常查证工程的位置。

7.2.4 磁场等值线平面图。面积性工作一般须绘制此图。具体要求为:

    a.要在仔细分析地质和磁场特征的基础上，恰当选择等值线数值和等值线间隔。各等值线之间一

般采用等差、等比间隔，但其最小差值须大于或等于3倍总均方误差。在正、负磁场值之间必须勾绘出零

等值线。在某些异常或异常某些部分，视需要可增绘辅助等值线，这种线可以不自行封闭，但线条符号要
与常规等值线有区别。
    b. 等值线位置，原则上应根据相邻测点的磁场值内插确定，并需考虑测点位置误差和磁测误差。

在不超过磁测均方误差(在异常场上为平均相对误差与等值线数值的乘积)的条件下，等值线位置可适

当移动，以使曲线圆滑。对于个别突变点，勾绘时可不考虑。
        用电子计算机绘制等值线图时，要注意消除突变点对等值线的歪曲并校正边界效应，同时结合

地质、构造及矿产等情况，对等值线作必要的修匀。
    d 图内须绘的其他内容同7. 2. 3C，但测线只须绘出测点。

72.5磁场剖面图。面积性磁测中的专门剖面工作以及沿独立剖面或路线进行的磁测工作，均须编绘
此图。具体要求为:

    a.磁场参数比例尺要根据磁测精度和异常强度，并考虑到能满足反映有意义的弱异常和低缓异

常，合理确定。每毫米代表的磁场值须不小于磁测的总均方误差。同一剖面上各种磁场参数的参数钱例
尺应相同。当同一剖面上不同性质的曲线数量较多时，应将曲线按其性质适当分组，分别绘在剖面上方
不同纵向部位。

                                                                                                                                                                    t3
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    b.要标明剖面编号、测点号(适当标注)及剖面方位.要把剖面的偏东(方位o0} 1800，不含1800)

一端绘在右侧。当剖面为折线或要把不相接的剖面绘为一条剖面时，须在位置坐标轴上标出转折点或破
折点，并在地形剖面的相应位置上标明各段的剖面方向。

    c， 要在磁测剖面的下方相应绘制地形地质剖面和剖面上的各种探矿工程、磁性干扰物及地形地
物标志。若在该剖面上采集磁性参数标本，则应注明采集点及磁性参数资料。

7.2.6推断成果图。须在深入进行资料综合研究和推断解释的基础上编绘。推断解释的过程和有关数
据须经校核，确认无误。具体要求为:

        推断平面图上应有磁场等值线，推断剖面图上应有磁场曲线，但内容均可视需要和可能适当简
化 。

    b.要尽可能以图示表达解释推断结果。对推断的前提、方法、结果和可能的变化范围等，要列表
或在图角上扼要说明。

    c. 推断剖面图上要绘出磁性参数资料，对磁场曲线和各种数据处理、磁场转换、正演磁场曲线以

及剩余异常曲线等内容，亦应视需要在图上绘出。

    d. 要有选择地绘出其他物探、化探方法的资料和推断成果。

        要表示出建议的地质和物探、化探工作范围和建议的异常查证工程。对于实测与推断的内容、

已完成的与建议的工作范围或工程等，应加以区分。

了.3 成果提交

7.3.1 磁测任务完成后，应按规定的日期内向任务下达单位或任务委托方提交经过检查验收合格的原

始资料和经过评审合格的成果报告(包括附图、附件).

7.3.2提交的原始资料，其内容必须完整。由于各种磁记录不能长期保存，对最终成图所用的重要数
据，必须绘制点位数据图。

7.3.3 提交的成果图件中，除报告附图外，还应包括各种底图。

7.3.4 提交的成果报告须按资料汇交要求或委托方的要求复制、归档。
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        附 录 A

水平磁测的若干方法技术

        (补充件)

水平磁测的参t

  水平磁测的参量是水平磁异常丸，丸的模量H,、方位角A�芳。在既定剖面上的投影H�,
  应先在45。和315。两方位上分别观测州 和Ha，然后计算出芳。的模量和方位角:

月
.
.

曰
1卫
.

JI

A

A

A

万。一'f (Ha):+(H.')'
A, =A'。一450, (A',)450)

A, =A'。十 3150,(A'.< 450)

(Al)

(A2)

(A3)

A'。二tg--l

A', =tg-'

H; IH;，(二:>0,H.->。)
哥)-V 180" (H;<。)

: ’“‘’二’··.·····⋯ ⋯ (A4)

A', =tg-'爵)+3600, (H;<O,H;>。，

(A5)

(A6)

A1. 3 使用定向式机械水平磁力仪观测H。时，若剖面方位在N450W与N450E之间，可直接观测H�, ;
若剖面方位在N450E与S450E之间，则应先测得若。，然后算出丸在剖面上的投影:

                                  H�=H,·Cos(A，一A,) ·········“·········⋯⋯(A7)

    式中:A,为剖面方位角。

A2 水平磁测工作设计

A2.1 只进行剖面性观测时，可根据需要采用较高精度;当进行面积性观测时，宜采用较低精度。精度
分配原则和磁场校正方式可参照表A1;

                                              表 Al

  总观测

均方误差(E)

      nT

方位角

均方误差

  (士。)

模量均方误差
平均相

对 误差

  (%)

校正方式基 点

  nT
恻_点
  nf

10( }司成20 2- 4 5.8-11.5 8.2- 16,3 7 应单项校正

1c1>20 4~ 11. 5- 16.3- 7 可单项校正或混合校正

A2.2水平磁测的精度一般应以H。和A。的均方误差衡量，在异常地段则用平均相对误差衡量。当直

、口，r、， 二，:“二、、口‘、*二_LM，YAA‘oY、 廿二、、口‘，，，。二_，几、，二二、。‘二‘厂乏~、
接用H,'和Ho的均方误差来衡量水平磁测精度时，其均方误差都不得大于设计均方误差的止2倍;
直接观测H，时，用H,，的均方误差和(或)平均相对误差衡量其观测精度。
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A2. 3 应根据需要设计水平磁测基点网。当同时进行垂直磁测时要使用同一基点网;当水平磁测的范

围不大时，可选用垂直磁测基点网中的部分基点来进行水平磁场的传递。水平磁测的基点联测要观测

HJ和H:并分别进行校正与平差，最终求得各基点上的H。和A�

A2.4 水平磁测的校正包括基点校正、正常梯度校正、日变校正、温度校正和零点校正，当观测点上的

垂直磁异常大于垂直场校正限定值的100倍时还要进行垂直场校正.

A2. 5 水平磁测的测线及方向标的测量精度应达1' >

对水平磁力仪的要求

  进行水平磁测时，应选用定向精度能达1，的水平磁力仪.

1对定向式机械水平磁力仪的磁力仪部分的要求见本标准中的5和附录B。
2定向式机械水平磁力的定向装置(经纬仪部分)不得有带盘现象，锁制或松开时水平度盘不得

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

月
.
.

曰
..

月
.
.

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

…

汽J
口

勺

J

q

J

I

J

A

A

A

A

有走动现象。望远镜的纵丝要垂直，照准轴与磁系摆动面要在同一平面上，照准轴与横轴、横轴与垂直轴

要垂直。

A3.13 定向式机械水平磁力仪的脚架各夹固螺丝要完好，脚架头部无晃动现象，置放仪器后能牢固

卡锁。

A3.1. 4 电子水平磁力仪的置平、定向系统要完好。

A3.2 定向式机械水平磁力仪的格值和扭鼓常数的标定应在基点上进行;要分别标定450和3150方位

上的温度系数;还应测定零点读格S。和物镜焦距2了。标(测)定时限按《地面磁勘查技术规程》中的表3

要求。

A3. 3 水平磁力仪的一致性校验应在校验观测点上分别沿45。和3150方位进行观测。按本标准中的公

式((5.1)及((5.2)计算H。和A。的总均方误差及单台均方误差。

A4 野外工作

A4门 进行水平磁测时，应采用全仪器法敷设测线和测点。测线方位的精度应达1，。沿测线方向应设定

向标，测点应以带有0字标志的木桩做标记，用经纬仪严格对中。

A4.2 水平磁测的基点应以刻有0字标志的木桩做标记，在通视条件好的方位上设置定向标。基点要

与测量控制点进行连测，定向标的方位测定精度不得大于1'.

A4.3 水平磁测的野外观测要始于基点、终于基点。观测时，应严格对中、整平仪器，置水平盘读数为定

向标方位角值;照准定向标并固定下盘;转动仪器到规定的方位上按规定方式读数;读数完毕后再照准

定向标，归零差不得超过限差。基、测点上的观测要求可参照表A2,

                                              表 A2

A一。
水平磁测的日变站宜设在基点附近无磁干扰的地方。应使用性能稳定的1-2台水平磁力仪进
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行日变观测，观测时间的间隔宜在5̂ 10 min之间选定。

A4.4. 1 当对日变观测精度要求较高时，应采用两台水平磁力仪分别定向在450和315。方位上独立地
观测H公和H了;若只用一台水平磁力仪进行日变观测，则要与测点观测同步进行同一个方位上的观

测，再进行另一个方位上的观测。

A4. 4. 2 当对日变观测精度要求不高时，可用同一台水平磁力仪循回观测水平磁场在45。和315。方位

上的日变量，观测时宜采用Ho' -Ha -Ho -Ho方式。

A4.4-3直接观测水平磁场在既定剖面上的投影H，时，可只观测既定剖面方位上的日变量。
A4. 5 水平磁测的记录格式参见附录D3,

A5资料整理与图件编制

A5.1观测点的磁场计算
A5.1.1  H.'和H:的计算公式是:

Ha”  = E爪习，’一S了”)+踢·，+暇，’十△护’+AZ.‘十△2·’十△T'1+A J I .l

                                                                        ‘”‘二‘..⋯ ⋯’.:. (A8)

    式中角码工，ll表示45。和315。两个水平方位;任。是水平磁力仪的格值常数;S..’和Sj”是观测

点观测和起始基点观测的读数。其余为各项校正，其中:

8. 扭鼓校正△N'1

踢 ',=N班创·’一钊 (A9)

式中N�为扭鼓常数，创”和到”是观测点观测和起始基点观测的扭鼓读数。
h. 日亦林 不 △a·’

暇·1=一(H户’一Ho ...............(A10)

    式中Ha,’为相应起始基点观测时间的日变水平磁场值，H六’是相应观测点观测时间的日变水

平磁场值。H了，’和H户’可根据观测日变的仪器性能和工作需要进行温度校正与水泡偏移校正。

c. 温度校正△奋

A..Iw =一WH.I (W ·’一W了”) ................·.⋯ ⋯(All)

    式中W;,.’是水平磁力仪在45。和3150方位上的温度系数,W户’和w了·’是观测点观测和起始基
点观测时450,315。两方位上水平磁力仪的温度。

    d. 垂 吉磁场 校正 配 ，’

△，，】一纂(S:一Sa) ⋯。..........⋯⋯(A12)

    式中△Z是观测点相对基点的垂直磁场增量>2了是水平磁力仪的物镜焦距,S。是水平磁力仪的零

点读格数,S"，’为观测点观测读格数。

e. 梯度校正AT..}
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    根据国际地磁参考场(IGRF )的最新模型算出工作区内正常水平磁场沿450和315。方位上投影

,H'-'，以梯度校正限差值的2倍为间隔绘出等值线，内插出观测点正常水平磁场H,' '‘和基点正常水

平磁场H;· '，按下式校正:

OT}’二一(H,'·’一H;'，’) (A13)

f 基点磁场校正习·’相对总基点进行。

公. 零点校正Al.

粼
        △H '，.

一 t-'"’一to .' (t)·’一 t}l·’) (A14 )

    式中△H''’是经过a -f诸项校正之后，始末基点间450和315。方位上水平磁场差值的偏差;峪·’、

t"·’  ,t.'’分别为首基点、观测点、末基点上的观测时间。

A5.1.2 H、的计算与A9中一个方位上的计算相同。

A5.1.3 基点联测时两基点间水平磁场差△H,的计算公式是:

AH;·’=任H (Asj·’一 △s"。’)+ QN.,+ AR. }+ △扩’+ 侧 ，’+ 粼 ，’ ⋯(A15)

    别，’和酬，’是被联测基点和起始基点的读数，其余各项校正同A5. 1. 1内容。

A5.2水平磁测的专门图件是矢量图。
A5.2门 水平磁异常片平面图。面积性工作的必附图件，由矢符表示，矢尾位于测点上，矢首指向片的
方位A,，矢符的长短代表芳的模量H,，选用适当比例标出。
A5.2.2 剖面矢量图。沿剖面同时观测Z。时应做图件，矢尾位于剖面地形线上的测点位置上，矢首指

向T。在剖面内投影方向，矢符长短代表T 4D，可选用适当比例标出。

T,，一,t Za+HaD .....⋯⋯‘.·⋯⋯ (A16)

            附 录 B

常用磁力仪主要性能及有关要求

          (参考件)

B1 常用机械式磁力仪主要性能如表B1

表 B1

仪 器型号 测程范围,nT 可达精度，nT 格值范围,nT/格 稳定性(格)

CSr61 士18 000~ 士33 000 士 5，0 8̂ 12 簇0.1

CRi 69 士3 000 士2.0 1.8~22 镇0.3

CSC-3 士2.5 0.99- 1. 01 镇0.5

CSS-1 士16 000~士32 000 士 5 0 8̂ -12 镇0.1

B2 对悬丝式磁力仪的要求

    18
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B2.1悬丝完好无损，磁棒无锈斑;反光镜、灵敏度调节螺丝、纬度调节螺丝、温度调节螺丝及其他各种

调节、夹固螺丝均完整坚固，能顺利夹固、松开和调节。

B2. 2 悬丝两端的夹固装置完好，夹固牢靠，拉丝弹簧弹性正常。阻尼框位置正常。

B2. 3 磁系开关转动灵活，弹簧弹性正常。磁系夹子夹固松紧适宜，开关时标线无明显位移。

B2.4 视场中标尺和标线清晰，在正常亮度下能看得清楚。目镜调节自如。
B2. 5 扭鼓旋转杆与鼓轮间基本楔合，刻度盘与杆间无滑动现象。

B2. 6 底盘转向装置完好，能顺利调节和夹固，转向精度能保证有关转向差的技术要求。水准器有足够

的灵敏度，调节螺丝能顺利调节.

B3 对刃口式磁力仪的要求
B3.1 石英三棱柱的工作棱和刀座表面光滑，在20倍放大镜下看不出擦伤和损坏痕迹，或虽有伤痕但

不在两者的接触部位。

B3. 2 刀座夹固装置牢靠，调节螺丝可顺利调节和夹固、松开。

B3.3 磁钢片防锈镀层基本完好，磁系上各零件完好无损，各种调节螺丝和夹固螺丝均完整、坚固，能

顺利调节、夹固和松开。

B3.4 磁系升降装置灵活且无松动，多次升降时工作棱与刀座的接触点位置不变。

B3. 5 其他应满足B2. 4和B2. 6的要求。

B4对其他部件、附件的要求

B4.1 对罗盘的要求

    a. 停滞性和偏心差不大于。. 50,

    b. 磁针上的玛瑙轴碗完好无损，顶针安装合适。磁针能在。-3600范围内灵活转动。

    c.罗盘底面与三脚架头部平台密合，底部小钉与平台上的小孔吻合密切，能保证对方位的准确

性 。

B4. 2对三脚架的要求
    a.当将磁力仪安放在脚架上时，磁力仪底盘各部份应和脚架平台的相应部位密合;脚架上固定磁

力仪底盘的锁片能紧密锁住磁力仪底盘;夹固螺丝能将平台夹固牢靠。

    b. 各水平调节螺丝的公母丝扣无松动滑丝现象，转动灵活;弹簧板的三个压紧螺丝应松紧适宜，

压紧弹簧板后不能上下活动。

    c.脚架的木腿完好，其活动部份能伸缩自如，夹固螺丝能有效地夹固。
    d. 刃口式磁力仪脚架上的辅磁套管刻度清晰，能夹固牢靠。

B4. 3 对格值仪及其他辅助装备的要求

B4. 3.1 对格值仪的要求

    a. 电流表刻度值经过标定，并附有校正值表。

    b. 电位器接触良好，均匀转动时电流表指针无跳动现象。、
    c 赫氏线圈形状完好、结构牢固，有经过准确测定的线圈常数。

B4. 3. 2 辅磁:磁矩应长期稳定，丝扣能与辅磁套管上的丝扣密合。

B4. 3. 3 计时用的钟表在24 h内误差小于5 min,

B4. 3. 4 仪器工作套轻便结实。

BS 机械式磁力仪性能的调节

    生产用磁力仪的调节，需根据磁测精度要求确定，一般应达到表B2的要求。
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表 B2

  总观测

均方误差}El

      nT

格值

nT/格

水泡调平

  (格 )

稳定度

  (格)

温度系数

  nT/'C
转向差(格)

刃口式 悬丝式 常差 变差

5<I引<10 簇10 0.2 0.1 <0.5 镇1.0 <0.5 蕊0.2

10<IEI<20 <15 0.2 0 2 蕊1.0 ( 1.5 <0.7 <0.3

1.I>20 镇20 0.2 .0.2 <1.0 < l.5 蕊1.0 <0.3

B6 质子(包括光泵)磁力仪的仪器性能及调节的有关要求，参照DZ/T 0071及有关仪器的说明书。

              附 录 c

岩(矿)石标本磁性参数的测定与统计

            (参考件)

c1 测定方法

c1.1 磁秤法测定

c1.1.1 仪器及辅助设备

仪器。采用性能较好的刃口式或悬丝式垂直磁力仪。
标本架。用磁力仪脚架改装或特制标本架作支撑，其上固定一块木板，要求能调节水平、升降

么

阮

和沿互相垂直的两个方向作水平移动。

        标本盒。边长为10 cm或8 cm的正方形木盒(或有机玻璃盒)，按左螺旋系统规定r轴向东、Y

轴向北、z轴向下。在三个轴的正向所指盒面上分别标以2,4,6;在三个轴的负向盒面上分别标以1,3,
5e

    d. 最大量程为500̂ 1 000 mL的玻璃量筒和直径15̂25 cm、高约40 cm,且在距上端约5 cm处

有下倾小漏水嘴的铁桶;或感量不低于5g、最大称量2 kg的体积秤。
        钢卷尺、三角尺、铝盆、碎布。

c1.1.2 测定步骤

        选择避风和无活动性磁干扰的地点架设磁力仪。当采用第一位置测定时，在仪器下方安置标本

架，调整成为标本盒中心与仪器的磁系中心在同一铅垂线上，其间距离不小于40 cm。当采用第二位置

测定时，将标本架置于磁系转动轴(刃口或悬丝)的延长线方向，调整成为标本盒中心在磁系旋转轴的延
长线上，盒中心至磁系中心的距离不小于15 cm,

    b. 标本装盒— 记录标本号;将标本放入盒内用碎布塞紧，并注意使标本中心与盒中心一致。对

于定向标本，应使其东、北、下方向分别与标本盒上标的x,9,z轴方向一致。

        观测— 放标本前读取初始，。;将标本盒放在标本架上，选择距离r使仪器读数变化范围较
大，记录距离r;按盒面上所标的号码依次读取，}.ni......ns，拿去标本盒，读取终了nao
    为减少标本形状不规则、磁性不均匀和标本位置误差的影响，可在每个轴的正负方向都分别读取两

个数或四个数，取平均值。

    d. 测定标本体积一将标本放入盛满水的铁筒中，同时用空量筒收集被排出的水，读取量筒中的水

v即标本的体积。或用体积秤称取标本体积。

，13 测定要求

量

引

a. 观测时读数准到0.1格;距离r量准到。.2 cm;体积量准到5 mL.



DZ/T 0144一94

b. 观测过程中磁系不夹固，磁力仪附近的磁性干扰物不得移动，在同一块标本测定时间内，no变

化不大于0.1格(格值为5̂ 10 nT/格时)或。.3格(格值为2.5 nT/格左右时)。
c. 用第一位置测定时，各读数应满足:

n,十 n,‘ 十 n, ns十 n,
) n. (C1)

用第二位置测定时，各读数应满足:

n,州一n. n3洲卜n4 n5，卜n,( 九。 (C2)

cl 磁性参数计算

用第一位置测定时

视磁化率‘一5 f,.7.1.r( n,
                        J乙O F 、\ ·。)+(nz+n,2一卜(n,+ns2一)〕X‘。一‘“47SI

                                      ...⋯⋯，，.(C3)

+
-2

剩余磁化强度J,一军.劣·丫(二，一。:}zz+(，。一，、)!+(，:一，。?l X:。一、/m ，..⋯，二(C4)
                                              乙 犷

剩余磁化强度的方位角的计算应先按式gi =arctg狱任瓮算出偏角0的绝对值，然后根据式中分子
和分母的正负号，按表C1确定方位角T0

表 Cl

分子符号 分母符号 方位角fl

正 .

正

负

负

正

负

负

正

二v

=1800-}尹}

=18。十尹

=3600-}尹}

剩余磁化强度的倾角

一
0二 arctg

九s一 n.

(n,一nz )z+(n:一n,)'

b. 用第二位置测定时

+
-2，1V·〔卜 )+卜一n3 + n,2卜卜一ns+ns2    l) X，。一X 4nS1弩

。···⋯ ⋯ (C6)

、一511'·1V (n:一，1)z+(，。一，3)z+(n.一n5)' X 10-sA/m ⋯⋯ (C7)
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方位角97的计算，亦需先按式

衬”arcig
凡2一 月1

刀通一 羚j
算出0的绝对值，然后按分子、分母的正负号，按上表确定Ta

剩余磁化强度倾角

= arcig
摊‘一 汽5 ⋯ ，二，二”(C8)

(”:一n,)z+(n;一n, )z

  LA上各式中:
    Zo 测定地点的地磁场垂直分量;

    :— 磁力仪的格值;

    r— 标本盒中心至磁系中心的距离;

    V— 标本的体积.

C1.2 无定向磁力仪测定法

    弱磁性标本应尽可能用无定向磁力仪进行磁性参数测定。标本体积可以小于1 cm'，最好打成等轴

状，如边长为4c。的立方体。

    标本至磁系下磁钢的最合适距离为7-8.5 cm。使用标本体积秤量取体积。

c1. 3使用微机质子磁力仪测定磁性标本参数的方法参阅DZ/T 0071-93《地面高精度磁测工作规

程 》。

C2磁性参数统计
C2.1 岩(矿)石磁性参数的统计，应在对岩(矿)石标本正确定名和分类的基础上进行。分类时应当综

合考虑岩(矿)石的性质、分布的地段及其磁性特点，根据需要作合理归并或划分。
    统计前，原则上应先对同类岩(矿)石的磁化率和剩余磁化强度的分布规律进行统计检验，并根据检

0结果和参与统计的标本数量选择统计方法·
C2.2当同类岩(矿)石的磁化率或剩余磁化强度服从对数正态分布规律时，可按下述方法统计.

C2. 2.1如标本数不足30块时，可按下式统计其几何平均值2;

tog二一f客logs,n .，.，..⋯”·(C9)

    式中r;为单个标本的磁化率或剩余磁化强度的测定值，，为参加统计的标本块数。

C2.2-2标本数多于30块时.可按下列方法统计

环
八
“段
数

知
即

1I岌} 3U30翻;6080金切 2t川 3月倾)dOOf番X7召UO 标本块数

a 可先参考左图确定分组统计的组数，将参数按等比间隔分组，统计出各组的标本数及此数在该
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类岩(矿)石标本总数中所占的百分比五(称为组频率)，然后以此百分比为纵坐标(算术坐标)，以相应的

组中值为横坐标(对数坐标)，定出点子。依次连接各点，即得磁化率或剩余磁化强度的频率分布曲线。其
极大值点对应的横坐标值，即为磁化率或剩余磁化强度的平均值二

    b. 在统计出组频率关后，也可以按下式求其累积到第1组(包括各组)的累积频率凡(s):

F;(z)=习f. ...‘..”’‘··.·⋯ ⋯(C10)

    然后以F;(z)为纵坐标(概率分划)，以相应的累积截止值为横坐标(对数分划)，定出点子。在参数

服从对数正态分布规律的情况下，这些点子大致分布在一条直线上。在直线上找出相应于纵坐标为

50%的点，其横坐标值即为所统计参数的平均值z,
C2.3 当同类岩(矿)石的磁化率或剩余磁化强度服从算术正态分布规律时，可按下式计算其平均值2:

‘一i‘ , },n,-1
......⋯⋯，..·.⋯⋯ Cn )

    也可按服从对数正态分布规律时的分组方法，作出频率分布曲线或累积频率线(横坐标均按算术分

划)，由图上确定其平均值z,

      附 录 D

几种主要记录本的格式

      (参考件)

D1 磁参量△T测量记录本格式

测区 日期 测网 天气

仪器型号及编号_ 基站磁场To_

侧
时 间

读数

nT

各项校正值
各项校

正后值

  nT

△T

n1
附 记

日变
正常

梯 牙
卜 m m

乙，二7
匕 二专

操作者 计算者 检查者

D2 磁参量Z,测量记录本格式



Dz/T 0144一94

测区_ 日期_测网一 仪器型号及编号_ 格值(e) 温度系数_基点读数二。_总基点校正值_

/，Bt辘磁 读数

(格粤

平均

读数

(格)

.(丹一”。)

    nT

野外

附记

各项校正值

    nT 各项校

正后值

  nT

基点校

正后值

  nT

总基点校

正后值

    aT

附

记

月一 月 召

止 J. 口汾

日变 温度 零点
正常

.

(扭鼓)
用闷翎砚

/

  /
/

  /
r r

(扭鼓 ) 梯度

巨}_
乙
  /
乙
  /

西

I

乙/ 两

}t

操作者 记录者 计算者 检查者

D3磁参量立 测量记录本格式

测区_ 日期_测网一J义器型号及编号_ 格值(e}- 温度系数_ So_   2f_总基点校正值_

操作者 记录者 计算者 检查者
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D4 磁参数测定记录本格式

日期_ 测定地点_ z。二— 仪器型号及编号_ 格值_

  一 { {一丁刁，下丁一it  l( } } { }
标本

编号

采集

地点

标本

名称

标本相

对磁系

  位置

K I  } 附记

轴向

n,+n;+,
    2

操作者 记录者 计算者 检查者

D5 格值测定记录本格式

电流

(距离 )
方 向

读数(格) △2

nf
格值 附记

东 西 平均

测定者 计算者 检查者

    附加说明 :

    本标准由全国地质矿产标准化技术委员会物化探分技术委员会提出。

    本标准由冶金工业部地球物理勘查院负责起草、冶金工业部、中国核工业总公司、中国有色金属工

业总公司、中国建筑材料工业地质勘查中心参加起草。

    本标准起草人顾正乾、李永年、崔焕敏、张凤朝、王玉和。


