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前 台

    本标准是根据我国现阶段和今后一定时期内我国所采用或将采用的全球定位系统(GPS)测量技术

而制定的

    内容涉及GPS静态定位测量和GPS快速静态定位测量，待条件成熟时，再纳入其他GPs 测量模

式的内容

    本标准的附录A、附录B、附录C、附录D、附录E为标准的附录

    本标准的附录F为提示的附录。

    本标准由国家测绘局提出并归口。

    本标准由国家测绘局测绘标准化研究所负责起草

    本标准主要起草人:王忠良、朱达成。

    本标准由国家测绘局负责解释。



中华人 民共和 国国家标准

全球定位系统(GPS )测量规范 GB/T 18314一2001

    Specifications for global

positioning system (CPS) surveys

1 范围

    本标准规定利用全球定位系统(GPS)按静态、快速静态定位原理，建立测量控制网(简称(GPS)控

制网)的原则、等级划分和作业方法。

    本标准适用于国家和局部GPS控制网的设计、布测与数据处理。

2 引用标准

    下列标准所包含的条文，通过在本标准中引用而构成为本标准的条文。本标准出版时，所示版本均

为有效。所有标准都会被修订，使用本标准的各方应探讨使用下列标准最新版本的可能性。

    GB 12897-1991 国家一、二等水准测量规范

    GB 12898-1991国家三、四等水准匆量规范
    GB/T 17942-2000 国家三角测量规范

    CH 1002-1995 测绘产品检查验收规定

    CH 1003-1995 测绘产品质量评定标准

    CH/T 1004-1999 测绘技术设计规定

    CH 8016--1995 全球定位系统(GPS )测量型接收机检定规程

3 术语

3.1 观测时段 observation session

    测站上开始接收卫星信号到停止接收，连续观测的时间间隔称为观测时段，简称时段。

3.2 同步观测 simultaneous observation

    两台或两台以上接收机同时对同一组卫星进行的观测。

3. 3同步观测环 ，imultaneous observation loop
    三台或三台以上接收机同步观测所获得的基线向量构成的闭合环。

3.4 独立观测环 independent observation loop
    由非同步观测获得的基线向量构成的闭合环。

3.5数据剔除率 percentage of data rejection
    同一时段中，删除的观测值个数与获取的观测值总数的比值。

3.6 天线高 antenna height
    观测时接收机天线相位中心至测站中心标志面的高度。

3.7 参考站 Reference station

    在一定的观测时间内，一台或几台接收机分别固定在一个或几个测站上，一直保持跟踪观测卫星.

其余接收机在这些测站的一定范围内流动设站作业，这些固定测站就称为参考站
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3.8 流动站 roving station
    在参考站的一定范围内流动作业的接收机所设立的测站

3.9 观测单元 observation unit

    快速静态定位测量时，参考站从开始至停止接收卫星信号连续观测的时间段

3.10 世界大地坐标系1984(WGS84)  World Geodetic System 1984
    由美国国防部在与WGS72相应的精密星历NSWC-9Z-2基础上，采用198。大地参考数和

BIH1984.。系统定向所建立的一种地心坐标系

3-11 国际地球参考框架 ITRF YY,International Terrestrial Reference Frame

    由国际地球自转服务局推荐的以国际参考子午面和国际参考极为定向基准，以IERS YY夭文常

数为基础所定义的一种地球参考系和地心(地球)坐标系

3.12 GPs静态定位测量 static GPS positioning
    通过在多个测站上进行若干时段同步观测，确定测站之间相对位置的GPS定位测量

3.13 GPS快速静态定位测量 rapid static GPS positioning
    利用快速整周模糊度解算法原理所进行的GPS静态定位测量。

3.14 永久性跟踪站 permanent tracking station
    长期连续跟踪接收卫星信号的永久性地面观测站

3.15单基线解 single baseline solution
    在多台GPS接收机同步观测中，每次选取两台接收机的GPS观测数据解算相应的基线向量

3.16 多基线解 multi-baseline solution

    从M (M妻3)台GPS接收机同步观测值中，由。一1条独立基线构成观测方程，统一解算出。:一I条

基线向量

4 坐标系和时间系统

4卜， 坐标系

4.1.1 GPS测量采用广播星历时，其相应坐标系为世界大地坐标系WGS 84。该坐标系的地球椭球基

本参数以及主要几何和物理常数见附录A(标准的附录)

    GPS测量采用精密星历时，其坐标系为相应历元的国际地球参考框架ITRF YY,当换算为大地坐

标时，可采用与WGS 84相同的地球椭球基本参数以及主要几何和物理常数。

4.1.2 当要求提供198。西安坐标系或其他参考坐标系时，可按坐标转换等方法求得这些坐标系的

坐标。

    当要求提供〕985国家高程基准或其他高程系高程时，可按高程拟合、大地水准面精化等方法求得

这些高程系统的高程。

    1980西安坐标系及1954年北京坐标系的参考椭球基本参数以及主要几何和物理常数见附录A

(标准的附录)

4.2 时间系统

    GPS测量采用GPS时间系统，手簿记录宜采用世界协调时(UTC)

5 精度分级

5.1 GPs测量按其精度划分为AA,A,B,C,D,E级

    GPS快速静态定位测量可用于C,D,E级GPS控制网的布设

5. 2 各级GPS测量的用途:

    AA级主要用于全球性的地球动力学研究、地壳形变测量和精密定轨

    八级主要用于区域性的地球动力学研究和地壳形变测量;
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B级主要用于局部形变监测和各种精密工程测量;

C级主要用于大、中城市及工程测量的基本控制网;

D,E级主要用于中、小城市、城镇及测图、地籍、土地信息、房产、物探、勘测、建筑施工等的控制

AA,A级可作为建立地心参考框架的基础。

AA,A,B级可作为建立国家空问大地测量控制网的基础

各级GPS网相邻点间基线长度精度用下式表示，并按表

a= 了矿 十 (b·d·10

1规定执行。

A)2 .........·...·.。·⋯ (1)

一标准差,mm;

  固定误差.mm;

量

3

中

测

5

式

b— 比例误差系数;
1一 相邻点间距离，mm

表1 精度分级

级 别 固定误差

      (3

      G5

      蕊8

倪 .m m 比例误差系数

毛10

镇10

C10

AA
A
B
c
D
E

;;
GPS测量大地高差的精度，固定误差a和比例误差系数b按表1可放宽1倍执行。

AA,A级站平差后在ITRF YY地心参考框架中的点位精度及对连续观测站经多次观测后计算

的相邻站间基线长度年变化率测定精度，按表2规定执行。

表 2 点位精度和基线长度年变化率精度规定

级别 点位地心坐标精度，m 基线长度年变化率精度,mm/年

AA

A

G0. 05

乓0. 1

<2

乓3

6 网的技术设计

6门 技术设计的基本要求

    GPS网布测前应进行技术设计，以得到最优的布测方案。技术设计书的格式、内容、要求与审批程

序按照CH/T 1004进行。

6.2 技术设计准备

6.2.1 根据任务的需要，收集测区范围既有的国家三角网、导线点、天文重力水准点、水准点、甚长基线

干涉测量站、卫星激光测距站、天文台和已有的GPS站点资料，包括点之记、网图、成果表、技术总结等。

62.2 搜集测区范围内有关的地形图、交通图、及测区总体建设规划和近期发展方面的资料。若任务需

要，还应搜集有关的地震、地质资料等。

6.2.3 技术设计前，应对上述资料分析研究，必要时进行实地勘察，然后进行图上设计

6.3 技术设计的原则

6.3.1 在设计图上应标出新设计的GPS点的点位、点名、点号和级别，还应标出相关的各类测量站点、

水准路线及主要的交通路线、水系和居民地等。

6.3.2 GPS网布设原则

6.3-2.1  GPS网的布设应视其目的、要求的精度、卫星状况、接收机类型和数量、侧区已有的资料、测



GB/'r 18314-2001

区地形和交通状况以及作业效率综合考虑，按照优化设计原则进行。

6.3.2.2 AA,A,B级GPs网应布设成连续网，除边缘点外，每点的连接点数应不少于3点。C,n,E级

GPS网可布设成多边形或附合路线

6.3.2.3 A级及A级以下各级GPS网中，最简独立闭合环或附合路线的边数应符合表3的规定。

                          表 3 最简独立闭合环或附合路线边数的规定

仲一
闭合环或附合路线的边数 镇5 墓6 < 6 <8 毛吮10

6.3-2.4 各级GPS网相邻点间平均距离应符合表4 N求 相邻点最小距离可为平均距离的1/3-1/2;

最大距离可为平均距离的2一3倍。

                            表4  GPS网中相邻点之间的平均距离 km

级别1
项 目 \

    平均距离

1 _ _
1 000 10--15 55--10 0.2~

6.3.2.5  AAA,B级(GPS网点，应与GPS永久性跟踪站联测;其联测的站数，AA级不得少于4站.A

级不得少于3站,B级不得少于2站。

63.2.6  A,B级GPS网，应尽量与周围的GPS地壳形变监测网、基本验潮站联测。

6.3.2.7 AA,A,B级GPS网点宜与参加过全国天文大地网整体平差的三角点、导线点和一、二等水

准点并置或重合

6.3.2.8 新布设的GPs网应与附近已有的国家高等级GPS点进行联测，联测点数不得少于2点。

6.3.2.9 B级GPS网，在高程异常变化剧烈地区，其点间的距离不宜超过100 km;在地壳断裂带或地

震频发地区，其点间距离应适当缩短。

6.3.2.10 大陆、岛、礁之间的A,B级GPS网的边长可视实际情况变通，重要岛、礁与大陆之间的联

测，其连接的点数不应少于3个

6. 3.2. 11 为求定GPS点在某一参考坐标系中坐标，应与该参考坐标系中的原有控制点联测，联测的

总点数不得少于3点。

    在需用常规测量方法加密控制网的地区，C,D,E级GPS网点应有1-2方向通视。

6.3-2-12 为求得GPS网点的正常高，应根据需要适当进行高程联测。AAA 级网应逐点联测高程,B

级网至少每隔2-3点，C级网每隔3--6点联测一个高程点，D级与E级网可依具体情况确定联测高程

的点数。

6.3-2门3 AA,A级GPS点的高程联测，应按GB 12897二等水准的方法进行;B级GPS点的高程联

测，应按GB 12898三等水准或与其精度相当的方法进行;C,D,E级GPS点按GB 12898四等水准或与

其精度相当的方法进行高程联测。

6.3-2-14 GPS快速静态定位网的布设，除应满足上述有关规定外，还应满足下列要求:

    a)相邻地区两个观测单元之间的流动站的重合点数:C,D级不应少于2点，E级不应少于1点;

    b)相邻点的距离大于20 km时，应采用GPS静态定位法施测;

    。)当网中相邻点间距离小于该级别所要隶的相邻点间最小距离时，两相邻点必须直接进行同步观

测;

    d)对于双参考站作业方式，不同观测单元的基准基线宜相互联结，以构成整个网的骨架;

    e) D,E级GPS网可采用单参考站作业方式，对相邻观测单元的一些流动测站点必须进行二次设

站观测。

64 技术没计后应 仁交的资料:

    a)野外踏勘技术总结;
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b)测量任务书与专业设计书(附技术设计图)

7 选点

了门 选点准备

7.1.1 选点人员在实地选点前，应收集有关布网任务与测区的资料，包括测区1 ; 50 000或更大比例

尺地形图，已有各类控制点、卫星跟踪站的资料等

7.1.2 选点人员应充分了解和研究测区情况，特别是交通、通讯、供电、气象及大地点等情况

7.2 点位墓本要求

    a)周围应便于安置接收设各和操作，视野开阔，视场内障碍物的高度角不宜超过150;

    b)远离大功率无线电发射源(如电视台、电台、微波站等)，其距离不小干200 m;远离高压输电线

和微波无线电信号传送通道，其距离不得小于50 m;

    c)附近不应有强烈反射卫星信号的物件(如大型建筑物等):

    d)交通方便，并有利于其他测量手段扩展和联测;

    e)地面基础稳定，易于点的保存;

    f) AA,A,B级GPS点，应选在能长期保存的地点;

    g)充分利用符合要求的旧有控制点;

    h)选站时应尽可能使测站附近的小环境(地形、地貌、植被等)与周围的大环境保持一致，以减少气

象元素的代表性误差

7.3 辅助点与方位点

7.11 非基岩的AA,A级GPS点的附近应埋设1-3个辅助点，并测定其与GPS点的距离和高差.精

度应优于士smm
7.3.2  GPS点可视需要设立与其通视的方位点，该点应[;]标明显，观测方便，和GPS点的距离一般不

小于300 ma

7.4 选点作业

了.41 选点人员应按照技术设计书经过踏勘，在实地按7. 2要求选定点位，并在实地加以标定

7.4.2 当利用旧点时，应检查旧点的稳定性、可靠性和完好性，符合要求方可利用。

7.4.3 点名应取居民地名，C,D,E级GPS点名也可取}11名、地名、单位名，应向当地政府部门或群众

进行调查后确定。少数民族地区应使用准确的音译汉语名，在译音后可附上原文。

    新旧点重合时，应采用原有旧点名，不得更改，如确需更改应在新点名后括号内附上旧点名。如与水

准点重合时，应在新点名后的括号内附上水准点等级 编号

    在同一网区有相同点时.应在点名后附上(一)、(二)加以区别。

    点名书写采用汉字，一律以国务院公布的简化字为准。

    点号编排应便于计算机管理

7.4.4 需要水准联测的GPs点，应实地踏勘水准路线情况，选择联测水准点和绘出联测路线图

7.4.5 不论新选定的点或利用旧点(包括辅助点与方位点)，应实地按附录B形式绘制点之记，其内容

要求在现场详细记录，不得追记。

7.4.6 AA,A级GPS点，在其点之记中应填写地质概要、构造背景及地形地质构造略图

7.4. 7 点位周围有高于10。的障碍物时.应绘制点的环视图，其形式见附录B

7.4.8 一个网区选点完成后，应绘制GPS网选点图，其形式见附录Bo

了.5 选点结束后应上交的资料

    a)用黑墨水填写的道林纸点之记、环视图;

      b) GPS网选点图〔测区较小，选点、埋石与观测一期完成时，可以展点图代替);

      c)选点工作总结。
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8 埋石

B门 标石类型

8.1.1 GPs点的标石类型及其适用级别按表5规定执行

                                    表 5  GPS点标石类型

标 石 类 型 适 用 级 别

a一基岩天线墩

b.岩层天线墩

  .基岩标石

d.岩层普通标石

。 土层天线墩

f，普通基本标石

9.冻上基本标石

h.固定沙丘基本标石

1一普通标石

I建筑物上的标石

AA.A

AA,A

  B

B- E

AA,A

B~E

    B

    B

B~E

B - E

    c级以下临时性工程网点，可埋设简易标志

8.1.2 各种类型的标石应设有中心标志。基岩和纂本标石的中心标志应用铜或不锈钢制作 普通标石

的中心标志可用铁或坚硬的复合材料制作。标志中心应刻有清晰、精细的卜字线或嵌人不同颜色金属

(不锈钢或铜)制作的直径小于。. 5 mm的中心点 并应在标志表面制有“GPS”及施测单位名称

8.1.3 各种标石的规格，见附录B

8.1.4 各种天线墩必须附有强制对中装置

8.2 埋石作业

8.2.1 各级GPs点的标石应用混凝」灌制。在有条件的地区，也可用整块花岗石、青石等坚硬石料凿

制，但其规格应不小于同类标石的规定

8.2.2 埋设天线墩、基岩标石、基本标石时，应现场浇灌混凝土。普通标石可预先制做，然后运往各点

埋设

8-2.3 埋设标石，须使各层标志中心严格在同一铅垂线上，其偏差不得大于2 mm。强制对中装置的对

中精度不得大于1 mm

8.2.4 当利J川日点时，应首先确认该点标石完好，并符合同级GPS点埋石要求，且能长期保存 必要时

需要挖开标石侧面查看标石情况。如遇上标石被破坏，可以下标石为准，重埋上标石。

8.2.5 方位点应埋设普通标石，并加适当标注，以便与GPS点相区分

8.2.6 GPS点埋石所占土地，应经土地使用者或管理部门同意，并办理相应手续 新埋标石时应办理

测量标志委托保管书，一式三份，交标石的保管单位或个人，上交和存档各一份 利用旧点时需对委托保

管书进行核实，若委托保管情况不落实应重新办理

8.2.7 AA,A和B级点标石埋设后，至少需经过 一个雨季，冻土地运至少需经过一个冻解期，基岩或

岩层标石至少需经一个月后，方可用于观测。

8.3 标石外部整饰

8.3.T 各类GPS点棍凝土标石灌制时，均应在基上压印〔:PS点的类级、埋设年代和国家设施勿动的

字样

8.3.2 B级GPs点标石埋设后，需在周围砌筑混凝土方井或圆井护框，其内径根据情况而定，但至少

不小一于0. 6 m ,高为。.2m

8.3.3 荒漠或平原不易寻找的GPs点还需在其近旁埋设指示碑.其规格参见GB 1289&

        d另6
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8.4 埋石结束上交资料

    a)填写了埋石情况的GPS点之记;

    b)土地占用批准文件与测量标志委托保管书;

    c)埋石工作总结

9 仪器

9.1 接收机选用

    GPS接收机的选用，根据需要按表6规定执行

9.2 接收设备检验

9.2.1 新购置的GPS接收机应按规定进行全面检验后使用。

9.2.2 GPs接收机全面检验包括:一般检视、通电检验、试测检验

9.2-2.1 一般检视应符合下列规定;

    a) GPS接收机及天线的外观应良好，型号应正确;

    b)各种部件及其附件应匹配、齐全和完好;

    c)需紧固的部件应不得松动和脱落;

    d)设备使用手册和后处理软件操作手册及磁(光)盘应齐全

                                            表 6 接收机选用

级 别

单频产双频
巨 AA__
{双频/全波长

      A I B
一~.一一 - - — -一--一 -
  双频/全波长 } 双0

C D、E

双频或单频 双频或单频

观测量至少有 {L曰2载波相位 ，i_L2载波相位{，一:、;:载。相位’
r，份一

  Ll载波相位 1.1载波相位

同步观测接收机数 〕5 )生 一} >4 〕3 李2

9.2-2.2 通电检验应符合下列规定

    a)有关信号灯工作应正常;

    b)按键和显示系统工作应正常;

    c)利用自测试命令进行测试;

    d)检验接收机锁定卫星时间的快慢，接收信号强弱及信号失锁情况。

9.2.2.3 试测检验前，还应检验:

    a)天线或基座圆水准器和光学对中器是否正确;

    b)天线高量尺是否完好，尺长精度是否正确;

    c)数据传录设备及软件是否齐全，数据传输性能是否完好;

    d)通过实例计算，测试和评估数据后处理软件

9.2.3 GPS接收设备一般检视和通电检验完成后，应在不同K度的标准基线((6.3-2.4规定的不同K

度基线)上进行以下测试:

    a)接收机内部噪声水平测试;

    b)接收机天线相位中心稳定性测试;

    。)接收机野外作业性能及不同测程精度指标测试;

    d)接收机频标稳定性检验和数据质量的评价;

    e)接收机高低温性能测试;

    f)接收机综合性能评价等

9.2.4 GPS接收机测试检验的方法和技术要求，见CH 8016

9.2.5  GPS接收设备每年应定期检验:第9. 2.2.1,第9.2. 2. 2、第9.2.2.3

9.2.6 不同类型的接收机参加共同作业时，应在已知高差的基线上进行比对测试，超过相应等级限fl:
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时不得使用

9.2.7 GPs接收机或天线受到强烈撞击后，或更新接收机部件，或更新天线与接收机的匹配关系后，

应按新购买仪器做全面检验

9.2.8 天线或基座的圆水准泡、光学对中器，作业期间至少t个月检校一次

9. 3 接收设备的维护

9.3.1 GPs接收机等仪器应指定专人保管，不论采用何种运输方式，均要求专人押运，并应采取防震

措施，不得碰撞倒置和重压，软盘驭动器在运输中应插人保护片或废磁盘〕

9. 3.2 作业期间，必须严格遵守技术规定和操作要求，作业人员须经培训合格后方可t岗操作，末经允

许非作业人员不得擅自操作仪器。

9.3.3 接收仪器应注意防震、防潮、防晒、防尘、防蚀、防辐射，定期分别用清洗盘和专用清洁剂清洗软

盘驱动器或磁带机的磁头;电缆线不得扭折，不得在地面拖拉、辗砸，其接头和联接器要经常保持清洁

9. 3.4 作业结束后，应及时擦净接收机上的水汽和尘埃，及时存放在仪器箱内。仪器箱应置于通风、干

燥阴凉处，箱内干燥剂呈粉红色时，应及时更换。

9.15 仪器交接时应按9. 2. 2. 1规定的一般检视的项目进行检查，并填写交接情况记录

9.3.6 接收机在外接电源前，应检查电压是否正常·电池正负极切勿接反

9. 3.7 当天线置于楼顶、高标及其他设施的顶端作业时 应采取加固措施，雷雨天气时应有避雷设施或

停止观测。

9. 3.8 接收机在室内存放期间，室内应定期通风，每隔1-2个月应通电检查一次，接收机内电池要保

持充满电状态.外接电池应按电池要求按时充放电。

9.3.9 严禁拆卸接收机各部件，天线电缆不得擅自切割改装、改换型号或接长。如发生故障，应认真记

录并报告有关部门，请专业人员维修。

9.4 辅助设备检验

    GPS定位测量所用通风干湿表与空盒气压表应定期送计量检定部门检验，在有效期内使用。

10 观测

10门 观测区的划分

10.1.1  AA,A,B级网的布测视测区范围的大小，可实行分区观测。当实行分区观测时，相邻分区间至

少应有4个公共点

10.1.2 任一个同步观测子区或观测单元子区参加观测的接收机台数应符合表6第三项的规定

10.2 观测计划

    作业调度者根据测区地形和交通状况、采用的GPS作业方法(静态或快速静态定位测量)设计的基

线的最短观测时间等因素综合考虑，编制观测计划表，按该表对作业组下达相应阶段的作业调度命令

同时依照实际作业的进展情况，及时做出必要的调整

10.3 基木技术规定

10.3-1 各级GPs测量基本技术规定应符合表7要求

                            表7 各级GPs测量基本技术要求规定

畜下一~~才生到 AA n
{
」
一

c D F

卫星截止高度角(·)

同时观测有效卫星数 lah
10 15

}
一

15 {，:一卜一几一李4 )4 弃4 乒4

有效观测卫星总数 》20 >20 少9 孙6 )4
r - — 一 — -

      >,,

观测时段数 乒to >F 〕4 )2 李1.6 )1.6
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表 7(完)

一-------一_级别
项 目 一~~~~~

静态 浮 720 > .9,1 o
.一 .尸 -一 -       一__ _ 七

>6(、一、4，_土
时段长度

min   104
      }静态

双频+11(y)码

双频全波

单频或双频半波

;>24牡}
_ 一习一

            l

        {

=.10    j 李5 } >2

采样间隔 静态

1决速静态

静态

                      r—
  30 一 30

— 斗 一

时段中任

一卫 星有

效观测时

间 mm

> 15 = 15

快速

静态

双频斗P(Y)码

双频全波

单频或双频半波

卜-一

鬓
兰 {
全泣__上_ 3
1} 5 } 李:

在时段中观测时间符合表7中第七项规定的卫星，为有效观测卫星

计算有效观侧卫星总数时，应将各时段的有效观测卫星数扣除其间的重复卫星数

观测时段长度，应为开始记录数据到结束记录的时间段;

观测时段数>1. 6，指每站观测一时段，至少60 V,测站再观测一时段。

10-3.2  AAA 与B级观测时段的分布应尽可能日夜均匀 且夜间观测时段所占比例不得少于25;

夜间观测从日落后1小时开始起算至日出为止(以同步环最西部点为标准)

10-3.3 AA,A,B级测量必须同时观测记录各项气象元素和天气状况.C,D与E级测量可不观测气象

元素，而只记录天气状况。

10. 3.4 GPS静态定位侧量时，观察数据文件名中应包含测站名或测站号、观测单元、测站类型(是参

考站还是流动站)、日期、时段号等信息，具体命名方法依采用的GPS静态定位软件而定

10.3.5 雷电、风暴天气时，不宜进行AA,A,B级GPS测量。

10.4 观测准备

10.4} 1 GPS接收机在开始观测前，应进行预热和静置，具体要求按接收机操作手册进行

10.4.2 天线安置应符合下列要求:

    a)用三脚架安置天线时，其对中误差不应大于3 mm;B级不应在高标上安置天线;

    b)需在规标的基板上安置天线时，应先卸去规标顶部，将标志中心投影至基板匕然后依投影点安

置天线。投影点示误三角形的最长边或示误四边形的长对角线不得大于 smm，投影方一法见

GB/T 17942;

    c) GPS点上建有寻常标时，应在安置天线前放倒规标或采取其他措施;

    d) B级及以上各级UPS测量，其定向标志线应指向正北，顾及当地磁偏角修正后，其定向误差应

不大于土50，对于定向标志不明显的接收机天线，可预先设置标记，每次按此标记安置仪器;

    e)天线集成体上的圆水准气泡必须居中，没有圆水准气泡的天线，可调整天线基座脚螺旋，使在天

线互为120。方向上量取的天线高互差小利} mm

10.5 观测作业的要求

10.5.1 观测组必须严格遵守调度命令，按规定的时间进行作业

10-5.2 经检查接收机电源电缆和天线等各项联结无误，方可开机

10-5.3 开机后经检验有关指示灯与仪表显示正常后，方可进行自测试并输人测站、观测单元和时段等

控制信息。
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10. 5.4 接收机启动前与作业过程中，应随时逐项填写测量手簿中的记录项目，测量手簿格式、记录内

容及要求见附录D。

10.5.5 接收机开始记录数据后，观测员可使用专用功能键和选抒菜IP-,查看测站信息、接收卫星数、卫

星号、卫星健康状况、各通道信噪比、相位测量残差、实时定位的结果及其变化、存储介质记录和电源情

况等，如发现异常情况或未预料到的情况，应记录在测量手簿的备注4:内，并及时报告调度组织者

10-5.6 每时段观测开始及结束前各记录一次观测卫星号、天气状况、实时定位经纬度和大地高、

PDOP值等。须观测记录气象元素的等级UPS网点，每时段气象观测应不少于2次。一次在时段开始

时，一次在时段结束时 时段长度超过2h时，应每当L TC整点时增加观测记录上述内容 一次 夜问放

宽到 4卜。

10.5. 7 气象观测所用通风干湿表需悬挂在测站附近，与天线相位中心大致等高度处 悬挂地点应通风

良好，避开阳光直接照射，便于读数 空盒气压表可置于测站附近地面.其读数应顾及至天线相位中心高

度.加人相应的高程修正。

    当测站附近的小环境与周围的大环境不一致时.可在合适的地方量测气象元素，然后加F.高差修正

化为天线相位中心处的气象元素

10.5.8 每时段观测前后应各量取天线高一次，其测量方法及要求见附录D 两次量高之差不应大于

3 mm，取平均值作为最后天线高。若互差超限，应查明原因，提出处理意见记人测量手薄记事栏

10.5.9 除特殊情况外，不宜进行偏心观测，若迫不得已进行时，应测定归心元素，其方法可参考附录F

或GB/T 17942

10. 5.10 观测员要细心操作，观测期间防止接收设备震动，更不得移动.要防止人员和其他物体碰动天

线或阻挡信号。

10.5. 11 观测期间，不得在天线附近50 n,以内使用电台.10 m以内使用对讲机。

10.5门2 天气太冷时，接收机应适当保暖;天气很热时，接收机应避免阳光直接照晒，确保接收机正常

工作

10.5-13 一时段观测过程中不允许进行以下操作:

    a)接收机关闭又重新启动;

    b)进行白测试;

    c)改变P星仰角限;

    d)改变数据采样间隔;

    e)改变天线位置;

    f)按动关闭文件和删除文件等功能键

10. 5.14 在GPS快速静态定位测量中，同一观测单元期间

    a)参考站观测不能中断;

    b)参考站和流动站采样间隔要相同，不能变更

10.5. 15 经认真检查，所有规定作业项目均已全面完成，并符合要求.记录与资料完整无误.且将点位

利规标恢复原状后，方可迁站

11

11. 1

外业成果记录

11.2

  记录类型

GPs测量作业所获取的成果记录应包括以下三类:

a)观测记录(磁盘、光盘或磁带存储);

b)测量手簿;

c)其他记录，主要有观测计划、偏心观测资料等

  记录内容
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11.2门 观测记录项目主要有:

    a)载波相位观测值,C/A码伪距和P(Y)码伪距等;

    b)对应观测值的GPS时间;

    c)GPS卫星星历参数;
    d)测站和接收机初始信息:测站名、测站号、观测单元号、参考站或流动站、时段号、近似坐标及高

程、天线及接收机编号、天线高、观测日期、采样间隔、卫星截止高度角

11.2.2 测量手簿分为四种 AA,A与B级静态定位测量 一种，C,I)与F_级静态定位测量 ，种.GYS陕

速静态定位参考站测量一种，及GPS快速静态定位流动站测量一种.格式见附录n

11.3 记录要求

11.3门 观测前和观测过程中应按要求及时填写各项内容 书写要认真细致，上犷迹清晰、下整、美观

1112 各项观侧记录一律使用铅笔，不得开刀和涂改，不得转抄和追记.如有读、记错误‘叮整齐划掉，

将正确数据写在上面并注明原因 其中天线高，气象读数等原始记录不得连环涂改。

113.3 手簿整饰，存储介质注记和各种计算一律使用蓝黑墨水v写

11,3.4 外业观测中接收机内存储介质上的数据文件应及时拷贝成一式两份，并在外存储介质外面适

当处制贴标签，注明网区名、点名、点号、观测单元号、时段号、_义件名、采集日期、测量手簿编号等 两份

存储介质应分别保存在专人保管的防水、防静电的资料箱内。

1113.5 接收机内存数据文件卸到外存介质F.时，不得进行任何剔除、删改和编辑

11.3.6 测量手簿应事先连续编印页码并装订成册，不得缺损

11.37 其他记录，亦应分别装订成册

数据处理

， 基线向量解算

11 软件及要求

12

12
12
    c级及以下各级GPS网基线解算及B级GPs 网基线预处理可采用随接收机配备的商用软件

AA,A,B级GPS网基线精处理须采用专门的软件，计算结果中应包括相对定位坐标和协方差阵等平

差所需的元素。新启用的软件需经有关部门的试验鉴定并经业务部门批准方能使用。

飞2门.2 准备工作

    。)基线解算前，应按规范、技术设计和CH 1002及时对外业全部资料全面检查和验收，其重点

包括:

      U成果是否符合调度命令和规范要求;

      2)观测数据质量分析是否合理。

    b)起算点坐标系，AA,A,B级应为ITRF YY国际地球参考框架,C级以下可为WGS 84坐标系

    AA, A, B级起算点的瞬时历元坐标精度应分别不低于0.2 m, I m,3 m,C及以下各级起算点坐标

精度应不低于20 m.

    c、外业观测的气象数据要换算成适合于处理软件所需要的单位:

    d)当采用不同类型接收机时，应将观测数据转换成同一格式;

    。)高标点、偏心观测点，应根据天线高记录、投影手簿或归心用纸等计算归心改正数，计算公式可

参见附录F或GB/T 179420

12门.3 解算方案

    a)根据外业施测的精度要求和实际情况、软件的功能和精度.可采用多荃线解或单基线解;

    b)每个同步观测图形只能选定一个起算点;

    c)快速静态定位测量以观测单元为单位制定解算方案

12门.4 墓线向量解算基本要求
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a) AA,A,B级网基线精处理应采用精密星历

B级GPS网基线外业预处理和C级以F各级网基线处理时，可采用广播星历

b)各级GPS观测值均应加人对流层延迟修正，对流层延迟修正模型中的气象元素可采用标准气

象元素

      c)基线解算，按同步观测时段为单位进行。按多基线解时 每个时段须提供一组独立基线向量及其

完全的方差 协方差阵;按单基线解时，须提供每条基线分量及其方差-一协方差阵

    d)B级以上各级GPS网，基线解算可采用双差解、单差解或非差解

    C及以下各级GPS网，根据基线长度允许采用不同的数据处理模型。但是15 km内的基线，须采用

双差固定解。15 kni以L的基线允许在双差固定解和双差浮点解中选择最优结果。

    e)对于所有同步观测时间短于35 min的快速定位基线，必须采用合格的双差固定解作为基线解

算的最终结果

12.2 外业数据质量检核

122.1 同一时段观测值的数据剔除率，其值宜小于10

12.2.2  B级基线外业预处理和c级以下各级GPs网基线处理.复测基线的长度较差d,，两两比较应

满足下式的规定:

                                      ds(2V 2a ·····························⋯⋯(2)

式中:。一 相应级别规定的精度(按实际平均边长计算1

12-2.3 各级GPs 网同步环闭合差，不宜超过附录E规定

12-2. 4 c级以下各级网、及B级GPS网外业基线预处理结果，其独立闭合环或附合路线坐标闭合差

应满足:

                                        11一X毛3,/1 n。

                                      w、簇3、杯)一。 ·····，························⋯⋯(3)

                                        WZ长3,/na

                                    W,镇3，             3n a

式中:”一一闭合环边数;

      。-一 相应级别规定的精度(按实际平均边长计算)。

W.,一I/W-Y+W,z+W,z
12.3

12.3-1

定义为

AA,A,B级基线精处理结果质量检核

AA,A,B级基线精处理后应计算基线的△X分量,.AY分量,ln}z分量及边长的重复性，重复性

·’·“”··.····.。·······⋯ ⋯ (4)

式中:，: 同一基线的总观侧时段数;

一个时段的基线某一分量或边长

该时段，相应于C分量的方差;

C

试

    C， 一各时段的加权平均值

    还应对各基线边长分量、北分量和东分量的重复性进行固定误差与比例误差的直线拟合，作为衡量

纂线精度的参考指标

12-3.2     AA,A,B级c Ps网，同一基线不同时段的较差，应满足r式规定:
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                                    d-(3了丁R-

                                    d or(3了一2 R_

                                    du(3护 2 R,,

                                    d,,镇3丫万Rs

式中R由((4)计算。

12-3.3 AA,A,B级基线精处理后，独立闭合环或附合路线坐标分量闭合差足

                                              W二板 2aux

                                                W、镇 29-

                                                WZ<- 2a.,

(J)

Qwx一X "I.,

Qu、一艺 aori

一 (6)

⋯ (7)

式中r为环线中的基线数，峪'', (C =Ax, AY "NZ)为环线中第:条基线C分量的方差，由基线处理

时输出

环线全长闭合差应满足

W 墓 3aw .....................⋯ ⋯ (R)

oW2=艺W D6;W' ···。二呀。‘’·卜·。··.······⋯⋯(9)

W =「w ’.‘’.‘.’.·⋯ ’········。二(10坐竺

式中

12.3

。一vlwT平way平w}2 ，⋯，·⋯钾·⋯奋·····。·。⋯ (1工)

DLi— 环线中第1条基线方差-一 协方差阵

4  AA,A,B级基线精处理结果，同一测站的坐标分量在不同的同步图形中互差，在起算点松驰

时应小于1 m，在起算点固定时应小于0. 2 m,

12.3.5 AA,A,B级基线精处理结果，必须对基线方差— 协方差阵是否符合实际精度予以检核并在

平差中调整

12.4 重测和补测

12.4门 未按施测方案要求，外业缺测、漏测，或数据处理后，观测数据不满足表7规定时，有关成果应

及时补测。

12.4.2 允许舍弃在复测基线边长较差、同步环闭合差、独立环或附合路线闭合差检验中超限的基线，

而不必进行该基线或与该基线有关的同步图形的重测，但必须保证舍弃基线后的独立环所含基线数，不

得超过表3的规定，否则，应重测该基线有关的同步图形。

12-4.3 由于点位不满足GPS测量要求而造成一个测站多次重测仍不能满足各种限差检核要求时，经

主管部门批准，可以布设新点重测或者舍弃该点。

12-4.4 对需补测或重测的观测时段或基线，要具体分析原因，在满足表7要求的前提下，尽量安排一

起进行同步观测。

12.4. 5 补测或重测的分析应写人数据处理报告

12.5  GPS网平差
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12-5.1 软件及要求

    AA,A,B级网整体平差应使用专门研制的软件，C级及以卜各级GPs网可使用随机商用软件;

12.5.2 A八、A,B级GPs网无约束平差

12. 5.2. 1 无约束平差应选取一个相应于观测历元的ITRF国际地球参考框架的点作为起算基准〔

12. 5.2.2 无约束平差时，根据外业作业期的分期、及作业技术要求的不同 可以分成若干子区，分别进

行无约束平差 若进行相邻子区间无约束联合平差时，可引人若干系统误差参数〔尺度、定向等)并对4g

  一系统误差参数进行显著性检验。

12.5. 2, 3 无约束平差应作以下参数统计检验:

    a)方差分量因子估值了检验;

    b)每个改正数粗差的检验

12.5.2.4 无约束平差应输出在ITRF国际地球参考框架下各点的地心坐标和大地坐标、各堆线的改

正数和荃线向量平差值、各基线的地心坐标分量、大地坐标分量及其精度信息

12-5.3  AA,A,B级GPS网整体平差。

12-5.3-1 整体平差应在相对于某一历元的ITRF YY国际地球参考框架 F进行

    各子网历元不同时、应利用板块运动模型和速度场做统一的归算

12.5-3.2 整体平差中作为起算基准的点的坐标应作为加权基准平差，即引人起算点的全方差 一 协

方差阵，并乘以适当的松驰因子来进行权的确定

12.5.3.3 整体平差应作以下参数检验:

    a)验后单位权方差因子à的检验;

    b)转换参数和变形参数的显著性检验

12.5.3.4 参数检验后，应从模型中消去不显著的转换权和变形参数.并重新平差。

12. 5.3- 5 整体平差后.应提供在ITRF YY国际地球参数框架下各点的地心坐标和大地坐标、各雄线

的地心坐标分量和大地坐标分量、所有参予平差的基线的改正数及平差值及其精度信息。

12. 5. 4 C级以下各级GPS网无约束平差

12-5.4门 在基线向量检核符合要求后，以三维基线向量及其相应方差 一协方差阵作为观测信息，以

一个点的WGS--84系三维坐标作为起算依据，进行GPS网的无约束平差 无约束平差须提供各点在

WGS-84系下的三维坐标、各基线向量及其改正数和其精度信息

12.5-4.2 无约束平差中，基线分量的改正数绝对值(V},Vo, ,V,})应满足下式:

                                                  V_( 3a

                                                Vay毛 36 ······························⋯⋯(I2)

                                                    Vaz < 30,

式中:。— 为相应级别规定的基线的精度

    否则，认为该基线或其附近的基线存在粗差，应在平差中采用软件提供的自动方法或人工方法剔

除，直至上式满足

12. 5. 5 c级以下各级GPS网约束平差

12.5. 5. 1 利用无约束平差后的可靠观测量，可选择在WGS-84坐标系(必要时)、国家坐标系或地方

独立坐标系下进行三维约束平差或二维约束平差 平差中，对已知点坐标、已知距离和已知方位，可以强

制约束，也可加权约束

12-5.5-2 平差结果应输出在相应坐标系中的三维或二维坐标、基线向量改正数、基线边长、方位、转换

参数及其相应的精度信息

12.5-5.3 约束平差中，基线分量的改正数与经过12.5-4.2粗差剔除后的无约束平差结果的同一基线

相应改正数较差的绝对值((dV ox, dV or , dV -)应满足下式
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                                              dv,x毛 26

                                                dV。、共 2a ···························⋯⋯门 3)

                                                0V,毛                  2o

式中:。一 为相应等级基线的规定精度

    否则.认为作为约柬的已知坐标、已知距离、已知方位中存在 些误差较大的值应采用自动或人工_

的方法剔除这些误差较大的约束值 直至卜式满足

12.6 数据处理成果整理和编写技术总结

12.6门 基线解算、无约束平差和约束平差(或整体平差)的结构均要求拷贝到磁(光)盘和打印各 份

文件，磁(光)盘要装盒.打印成果要装订成册‘并要贴土标签，注明资料内容

12-6.2 外业技术总结内容应包括:

    a)测区范围与位置，自然地理条件，气候特点，交通及电讯、供电等情况;

    b)任务来源，测区已有测量情况，项目名称，施测目的和基本精度要求;

    。)施测单位，施测起讫时间，作业人员数量，技术状况;

    d)作业技术依据;

    e)作业仪器类型、精度以及检验和使用情况;

    f)点位观测条件的评价，埋石与重合点情况;

    9)联测方法、完成各级点数与补测、重测情况，以及作业中发生与存在问题的说明;

    h)外业观测数据质量分析与野外数据检核情况

12-6.3 内业技术总结应包含以下内容:

    a)数据处理方案、所采用的软件、所采用的星历、起算数据、坐标系统，以及无约束平差、约束平差

1清况;

    b，误差检验及相关参数和平差结果的精度估计等;

    c)上交成果中尚存问题和需要说明的其他问题、建议或改进意见;

    d)各种附表与附图

13 成果验收与上交资料

13. 1 成果验收

13.1.1 成果验收按CH 1002进行 交送验收的成果.包括观测记录的存储介质及其备份，内容与数量

必须齐全、完整无损，各项注记、整饰应符合要求

13.1.2 验收重点包括

    a)实施方案是否符合规范和技术设计要求;

    b)补测、重测和数据剔除是否合理;

    C)数据处理的软件是否符合要求，处理的项目是否齐全.起算数据是否正确;

    d)各项技术指标是否达到要求

13.1.3 验收完成后，应写出成果验收报告 在验收报告中应按CH 1003对成果的质量做出评定。

13.2 上交资料

    。)测量任务书(或合同书)、技术设计书;

    b)点之记、环视图、测量标志委托保管书、选点资料和埋石资料;

    c)接收设备、气象及其他仪器的检验资料;

    d)外业观测记录、测量手簿及其他记录;

    e)数据处理中生成的文件、资料和成果表;

    f)GPs网展点图;

    只)技术总结和成果验收报告
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    附 录 A

    (标准的附录)

大地坐标系有关说明

WGS一84 大地坐标系的地球椭球基本参数及主要几何和物理常数

1 地球椭球基本参数

长半径a=6378137m

月
.
1

刁
.
es

A

A

    地球引力常数(含大气层)G盯=3986005义IOsm‘52

    正常化二阶带谐系数G。=一484.16685又10一‘

    地球自转角速度。一7292115又10一“rads一‘

Al.2 主要儿何和物理常数

    短半径b=6356752.3142m 扁率a=1/298.257223563

    第一偏心率平方尸2一0.00669437999013

    第二偏心率平方‘，2=0.006739496742227

    椭球正常重力位2了。=62636860.8497rn，，2

    赤道正常重力7。一9.9703267714mS’

Al.3 wGS84(G73的大地坐标系 CM=3986o04.418火10gm3s之，其他地球椭球基本参数及主要

几何和物理常数同AI.1、Al.2规定。

1980西安坐标系的参考椭球墓本参数及主要几何和物理常数

1 参考椭球基本参数

长半径a=637814om

地球引力常数(含大气层)GM一3986o05x10“m3s一2

二阶带谐系数 1:=上082.63只1犷“

地球自转角速度。=7292115xlo一’{rad。，

2 主要几何和物理常数

短半径b=6356755.2882m 扁率。=1/295，257

第一偏心率平方‘、2=0.00669438499959

第二偏心率平方尸，2=0.00673950181947

椭球正常重力位U。二6263683义IOrn，5一，

赤道正常重力2=9.780318ms一2

门
矛
‘

门
2
﹄

A

A

A2

A3 1954年北京坐标系参考椭球的基本几何参数

长半径a=6378245m

扁率a=1/298.3

第一偏心率平方。2二0.006

第二偏心率平方。，“二。.o06

短半径b=6356863.ol88rn

693421622966

738525414683
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        附 录 B

      (标准的附录)

选点与埋石资料及其说明

Bl  GPS点之记(见表B1)

表 Bl  GPS点之记

所在图幅 }149EO08013

网区:平陆区 点 号 } 0002

点名 1南疙疽 I类级 I   A 概略位m }B=34050' L二111̀10'   Ff=484 m

所在地 {山西省平陆县城关镇上岭村 }最近住所及距离 I 平陆县城县招待所距点8 km

地类 { 山地 }土质 }黄土 }冻土深度 解冻深度

最近邮电设施

最近水源及距离

平陆县城邮电局

  (电报电话)

上岭村有 自来

水，距点800 m

供电情况 上岭村每天有交流电

石子来源 山上有石块}沙子来源 1县城建筑公司

、} 平陆县

1(I* A"d *M-AJA-" 8 km,WEh*MALA64?r-~5   if[  r.1AhMDJr*f 7 km(
笋罚端默分”800 m’两轮人力
禺 J }

茅慷

盘南

二二 黄 河

交

通

路

线

图

Eta
三门峡市

1:200 000

选 点 情 况 点 位 略 图

单位 黄河水利委员会测量队

选点员 }李纯 日期 1990-6.5 上的村

是否需联测坐标与高程 联测高程

建议联测等级与方法 1等水准测量
笋么盘南

20000

起始水准点及距离 1. 5 km
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表 Blc完)

地质概要、构造背景 地形地质构造略图

埋 石 情 况 标石断面图 接收天线计划位置

单位 黄河水利委员会测量队 天线可直接安置在墩

标顶面上
埋石员 }张勇 日期 一1990. 7. 12

利用旧点及情况 利用原有的墩标

保管人 陈生明

保管人单位及职务 山西省平陆县上岭村会计

保管人住址 山西省平陆县上岭村

备 注

B2  GPs点环视图

No.lAMA

                    东局点坏视圈

              (周围有商于100障碍物时绘制)

网区名:陆原 圈幅:HIBEOOIO03
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B3 GPS网选点图

顺城区GPS网选点图

△吴旗

L.A 三远

至安平县

a6040
J50DO11011 J50DO11012

福安县

ILIF 1VA 0杜村

廿 奢石山 4iff/ us

0高居 *;:g
filq}

o* mv a]
二裕

36.2。I IM36020'
至东安县

0大岭 石佛镇

居先饮
0肠家村

0小的 东河村 0七里山

蔡oX43
〔家村

l
oJ919

潞fc
口林村

J50D011011 安畏
36'00'

      119000'

                    圈例

        o GPS控制网点

        △与国家三角网徽合的GPS控制网点

        口需水准联侧的GPS拉制网点

J5口D011012

1190:i0 120000

比例尺:七500 000

绘制者:李 纯

检查者:格承海
        1990.7.12

449
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B4 标石类型图

100

c的 基岩天线墩 (b)岩石天线墩

地面

斌

100

 
 
0
比
翻
﹀

彼
曰
一健
留
旧

城
翩
加
溯
郊

 
 
 
 
 
 

沙

瑞

细

.丰

.丁
习

羞

川

一
-
口
一

一豁
御价

0
0
1
2

0
山

(c)基岩标石 (d)岩层普通标石
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30̂ 50

(只)冻土基本标石 (h)固定沙丘基本标石

岸曳
卜40 30...日

*翼

说明

              (1)

① 本图例单位

普通标石 (p建筑物上标石

②天线墩足筋"1220 mm 麦筋卯--10  ,-

        附 录 C

      (标准的附录)

气象仪表的主要技术要求

C1 通风千湿表的主要技术要求和使用

Cl. 1 主要技术要求

    a)在温度一10-+45 'C的范围内，可测1000̂'100%的相对湿度;

    b)温度表的刻度应在一26-+51℃或一26̂--1-41 C的范围内，其最小分度值应为0. 2 -C ;

    c)通风器开动后，在第4分钟末，温度表球部周围的通风速度不得小于2.5 m/s在第6分钟末，不

得小于2.Zm/s;

    d)每分钟末通风速度的改变不应大于。.2 m/s

Cl. 2 通风干湿表遇有下列情况之一时，应进行再检定。

    a)在同一海拔高度上，发条盒转动第二周的作用时间增长6s以上;

    b)检定或更换温度表;

    c)修理及更换配件;

    d)对检定结果有怀疑时

空盒气压表的主要技术要求和使用

1 主要技术要求

a)空盒气压表应能在大气压力53 329 106 658 Pa，空气温度为一10}--i-40'C的条件下正常工作;

目 温度系数的变化，每度不得超过士27 Pa;

。)示值修正值的最大差值不得韶讨绝对俏400 Pa;
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    d)空盒气压表的空盒组、传动系统和指示部分应连接牢固，无松脱和摩擦现象:

    e)当空盒气压表倾斜45。时，转击表身，指针位置的改变不得大于士53 Pa;

    f)当正、反方向转动调节螺丝时，指针的位移量不得小于4 000 Pa;

    9)空盒气压表的刻度盘表面应呈白色、刻线清晰，无划痕缺陷;

    h)指针应平直，具有弹性，末端应扭转9。。角，且与刻度盘表面垂直，指针与度盘表面的间距为。3
一1. 0 mm,

C2.2 空盒气压表遇有下列情况之一时，应进行再检验

    a)气压表被剧烈震动过，或对示值有怀疑时;

    b)气压表的读数与本站水银气压表的气压相比较，经过示值修正后，其差值超过士400 Pa

        附 录 D

      〔标准的附录)

测.手笼记录及有关要求

D1 测f手薄

D1. 1 测量手簿封面

GPS测量手簿No.

类级

项目名

测量模式_

图幅_

起止日期

〔测量单位)
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D1.2 AA,A与B级测量手簿记录格式

点 号 点 名 图幅编号

观测记录员 日期段号 观测日期

接收机名称

  及编号

    天线类型

    及其编号
{ }

}存储介质编号数

、据些色_温度计类型

  及编号

气压计类型

  及编号

} 备份存储介质

    编 号

近似纬度 。”，N 近似经度 。‘“E 近似高程 n1

采样间隔 s 开始记录时间 h    min 结束记录时间 h    min

天线高测定 天线高测定方法及略图 点位略图

测前: 测后:

测定值__ ___ m

修正值 爪

天线高 m

平均值 m

}

记

事

气象元素及天气状况

时间(UTC) 气压( ) 干温(℃) 湿温(C) 天气状况

{

                        一{

厂- 一

一

f

一 一

什一 — 一 — — —

一

}
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测站跟踪作业记录

时间(UTC) 跟踪卫星号(PRN)及信噪比 长席
              一

经度 ，
一

{大地高

          1n

PDOP

}

了 一 一-一一 一—
‘

}

    注:气象元素各栏内应记录气象仪器读数和相对应的修正值

Dl.3 C、D、E级测量手簿记录格式

点 号 点 名 图幅编号

观测员 日期段号 观测日期

接收机名称

  及编号

天线类型

及其编号

存储介质编号

数据文件名

近似纬度 。‘厅N 近似经度 “’“E 近似高程 n1

采样间隔 S 开始记录时间 h mln 结束记录时间 h mln

天线高测定 天线高测定方法及略图 点位略图

测前: 测后:

测定值 m

修正值 m

天线高 m

平均值 m

一

时间(UTC) 跟踪卫星号(PRN)及信噪比 钱粤 长粤 大地高

    111

天气状况

记

事
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D1. 4 快速静态定位参考站测量手簿记录格式

点 号 点 名 图幅编号

观测记录员 观测日期 观测单元号

接收机名称

  及编号

天线类型

及其编号

  时段号

数据文件名

采样间隔 s 开始记录时间

l
{

    h    min

结束记录时间}    h    min

一
卜，一一

天线高测定 天线高测定方法及略图 点位略图

测前: 测后:

测定值 _____m

修正值 m

天线高 _ 。

平均值 m

1

时间(UTC ) 跟踪卫星号((PRN)及信噪比 钱粤 攀粤 大地高

    m
天气状况

}

{
l

记

事

}

一
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D1. 5 快速静态定位流动站测量手簿记录格式

参考站名 参考站号

流动站名 流动站号

  时段号

数据文件名

}一接收机名称
一 及编号

一 一 一 一

一 天线类型
      及编号

S t,    min采样间隔

点位略图天线高测定 天线高测定方法及略图

测前: 测后:

测定值 m

修正值 m

天线高 m

平均位 m

一
}

时间(UTC) 跟踪卫星号((PRN)及信噪比 长粤 长粤 大地高

    nI

天气状况

记

事
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D2     GPs测t手薄记录内容及要求

D2.1 八A,A,B级静态定位测量手簿记录内容及要求:

    。)点号、点名;

    b)图幅编号:填写 l:50 000地形图图幅编号:

    。)观测员、记录员;

    d)观测日期:在填写的月、日下打 斜线填写年积日;

    。)接收机名称及编号、天线类型及编号、存储介质及编号、数据文件名、通风于湿表编号、空盒气压

表编号、备份存储介质及编号;

    f)近似纬度、近似经度、近似高程 近似经纬度填至1'.近似高程填至100 m;

    9)采样间隔、开始记录时间、结束记录时间;

    卜)站时段号、日时段号;

    i)天线高及其测定方法及略图:测定方法见D3，各项测定值取至。.001。;

    J)点位略图:按点附近地形地物绘制，应有3个标定点位的地物点，比例尺大小视点位具体情况

确定:

    k)气象元素及天气状况 其中气压读记至10 Pa (0. 1 mbar)，气温读至。1'C，天气状况按晴、多

云、阴、小雨、小雪、雨、雪选一填写，同时记录云量及分布;

    1)测站跟踪作业记录:记载卫星信噪比等;

    m)记事:记载是否进行偏心观测.其记录在何手簿，以及整个观测是过程中出现的重要问题，出现

时间及其处理情况。

D2.2  C,D与b:级静态定位测量手簿有关项H要求同D2.1

02.3  GPS快速静态定位测量需填写观测单元号，其时段号应为观测单元内的时段序号，其他项月要

求同D2. 1。

D3 夭线高测定方法及要求

D31 天线墩上天线高测定

    用天线高量测杆或小钢卷尺从厂家规定的天线高最测基准面彼此相隔120“的三个位置分别量取

至天线墩中心标志面的垂直距离，互差应小于2mm，取平均值为天线高ho

D3.2  -.脚架上天线高测定

    备有专用测高标尺的接收设备，将标尺插人天线的专少}J孔中，下端垂准中心标志，直接读出天线高

(或需加一常数)

    其他接收设备.可采用倾斜测量方法。从脚架三个空档(互成120'),测量天线高量测基准面至中心

标志面的距离，互差应小于3 mm，取平均值为L，天线底盘半径为R，按天线高

                                                h二 ,/L“一R̀ ····。.··。.············。·····。一(D1)

求出。

D3. 3 砚标仪器台上天线高测定

    按D3.1方法量取天线高量侧基准面至仪器台上表面的高差h'.再量取仪器台的厚度h0，再用钢卷

尺不同部位.量取仪器台下表面至中心标志面的高差三次，其互差不应大于5 mm，取平均值为最后结

果h"'则天线高
                                          h=h'十}h'‘一h" ······························⋯⋯(n2)

D3.4 在GPS测量手簿中应绘出天线高量测方法略图
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    附 录 E

  (标准的附录)

同步观测环检核

    三边同步环中只有两个同步边成果可以视为独立的成果，第三边成果应为其余两边的代数和 由干

模型误差和处理软件的内在缺陷，第三边处理结果与前两边的代数和常不为零，其差值应小于卜列数

值:

·“.·.··.···，····⋯⋯(E1)

W,

式中:。— 相应级别规定的精度(按网的实际平均边长计算)

    对于四站以上同步观测时段，在处理完各边观测值后，应检查一切可能的三边环闭合差

      附 录 F

    (提示的附录)

归心元案测定与计算

Fl

Fl. 1

归心元素的测定

  GPS方法

如图Fl所示>P为标志中心，A为已测GPS点，B为GPS方位点

                                                图Fl

    在A,B点上安置接收机，观测一时段后，交换天线，再观测一时段，共两时段，获得A,B点WGS--
84坐标。用经纬仪以三等三角测量的要求观测水平角Y�Y:各4测回，用红外测距仪，观测4测回，得到

AP间的距离S、与BP间的距离凡二，用水准测量或经纬仪高程方法分别测出PA间的高差h二与PB

间的高差肠，，即可计算出归心元素OX- 、 AYA,'-%hnr与a 1y

F1. 2 纯GPS方法

    在A,P点上安置接收机，观测一时段后，交换天线再观测一时段，共两时段，获得A,P点间的

WGS-84坐标系坐标差AX AP, IlY", AZ，二。时段长度:双频接收机不得少于30 min，单频接收机不得少

于1h

F1. 3 三角联测方法

    若己知尸点至某一方向的大地方位角，可通过尸点上对该方向与PA方向间角度观测求出a-，进

而得到a.,，以代替F1.1通过测角求-AP的方法。按三等下角测量要求，角度观测四测回。
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F2 归心元素计算

    已知A,B两点的WGS-84空间直角坐标分别为X.A,YA,Z，与Xg,Y�,Zl，以A点坐标为原点，求

得B点在A点站心坐标系中的站心地平坐标:

一sinBAcosL,

  _ sinLA

cosBAcosLA

一sinBAsinLA

  cosL,,

COSBAsinL,,

一{XS一X,,
一{‘一丫，
j{2。一L' A

····。·⋯⋯(F1)
一-

一一

-一

玖

几

式中:B:,

        LA

=tg

二二%i n

(ZA/在}A平YA

1(Y A/ 平Y'A
然后按下式计算a.Al

                                          a、一tg-'.Ys/zs ·····················⋯⋯(F2)

                                      6AP = as，十 (360“一乙) ···················⋯ ⋯(F3)

                                aPA='AP一180,=a.,+180,一Y, ·····················⋯⋯(F4)

                                        AXA=SAPCOSaPA ·····················⋯⋯(F5)

                                        AYA一SAPSin"PA ····················⋯⋯(F6)

IIZA-AAAP-如以A点高于P点时取正，反之取负)

    用类似的公式和方法，可求得归心元素OX。和△Y。与Ah B,. e

    为检核△XA,DY，与AhAP计算的正确性，可依下列两式分别求出P点球心直角坐标

一5171BACOSLA 一SIRL,

一SIRBASIIILA    COSLA

    co,qB,,                               0

一S1t1BgcosLg 一S771LB

一SinB,SIDLp    COSLB

    COSBg            0

            AX,,=XrA

            AY, 一YPA

              △2，=ZIA

COSBACOSL,

COSB,SinLA

    SinBA

COSBycosLy

COSBysmL,

    S7nB�

一X ra

一 Yr.B

···。·⋯ (F7)

···⋯⋯(F8)

... .............⋯⋯(F9〕

则 OR二VAX华+AỲr+,}lz乡 ................·.⋯⋯(F10)

AR应小于4厂百mm,

459


