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传统的影像配准方法一般是打开待配准的影像

图，选取若干十控制点，精八每个控制点代表的实际

地理坐标，完成配准．虽然常用的CAD或GIS平台都

提供7相应的图像配准I具或方法，但由于城市正射

彭像图一般郝是分图幅存放的，且图幅敷量；．采用

手工配准的方法就必颈重复执行上述影像配准的流程，

这样不仅繁琐．自且效率低．本更站台城市正射影挥

圉的特点，在详自地分析7常用CAD和GIs平台彩像

配准文件结构和内客的基础上，利用VB60进行程序

开发，击现7{同平台中影像围的自动化、枇量化配堆．

1城市正射影像圉的特点和实例

城市正射彩像圈置利用数字高程模型对扫描处理

的敷孛化的航空相片，经过像元进行纠正．再接彤像

穰嵌，根据圉幅范围剪裁生成的影像敷据．固此．我

固太多教城市的正射影像囤具有如下几个特点：1)按

目幅存放：每幅彰像圉一般“所在城市l：2 000的围

幅号(矩形舟幅)来命名，葬四十角点的坐标A(Xmm．

Ymln)．B(Xmin。Yrrm)、C(xm“，Ymax)、(xm践．
Ymin)可由田幅号得到，2)以常见的栅橹走件形式存

储：通常的格式包括bmp jPg tif等：3)同一年代版

奉或同一时期的图悼像素十敷固定{变，即如果每行

上的像素个数为w．每列上的像素个敷为H．那＆四

十角点的像素坐标依次为A(仉H)、B(0，0)、C(Ⅵ‘

0)、D(ⅥH)．

d广州市正射影像图为倒，2442014pg为一幅标班

的影像图，围l为谊图幅影像的像素分布与空问位置

示惠关系，根据国幅号“244201”可求得谊幅影像田

四个角点的坐标(广州地方独立坐标系)分刖为：A

(40000，27200)、B(40000，28000)，C“1000，28000)．

D(41000，27200)，谊幅囤像的宽度(width)和高度

(hei穹llt)分为2 500‘2 000像素．根据城市正射影像田

的“上特点，可以建立每幅彰像的像素坐标和空间地

理坐标的一一对应关系：点A、B、C、D分别对应的

幛素坐标为(0,2000)、(0,0)．(2 500,O)，(2500,2 c00)．

固此，与其他遣感影像配准技术或方法不同[i,ii

对于城市正射影像图来说．在建立7上述角点的像素

坐标和地理坐标肿应关系的基础上，R需T解}同CAD

和Gls平台中影像配准主件的蛄构内客．再利用VB60

中强大曲文件(圈幅)循环处理功能，针对不同囤幅
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眄影像，d图幅四十角点中的任意三个南点为配准控

制点，生成相对压的影像配准支件，即可妾现影像图

的自动化、批量化配堆．

2自动化批量配准方法及实现

2l GIS’F台

"MapInth平台．Mapinfo(“版本7．0为倒)提

供7 qmageRegistration"工具表实现影像圈的手ff-B

准．当用户打开一幅未配准的影像，系统将提示用，

是番“配准”或“显示”，若选择“配堆”，生成如T

内客格式的TAB配准吏件：

ltable

!version 30011版本号

o ch梆ct windowssImDchms州字体
Definition Table

File”TFKjpg”Ⅳ配准的影像丈件

蜥”RASTER”
(xmh Ymin)(仉H)Label”PtA”．1ib准点A

(Xmin．Ymax) (0,0)Label”nB“．∥配堆点B

(xm“．Ym,ax)(砒0)Label“nC“Ⅳ配准点C

CootdSysNonEarthUnits⋯m／／±标}‰
Units”m“肌#位

vB自动生成上述配准文件代码如下：

oDenApp Path＆”∞1tab”ForAppendAs 1
Print#I-”o table”

Pdnt#1．”‘version 300”

Print#1_”o chaxsetWindowsSimpChinese”

Print#1．”

Print#1．”DefinitionTable”

Print#1．”File”，Spc(I)；Chr(34)；”TFHjpg”；Chr(34)

Print#1．“Type”，Sic(1)，Chr(34)．”RASTER”：Chr(34)

Pnnt#】，“(”，xmln；“，“，ymin；‘)”。spc(1)，”(0，

H)”；Spc(I)，”Label”；Spc(1X Chr(34)；”FtA”．Chr

(34)，“，”

Print#l，”(j xmin；”．“：ymax；”)”；Spc(1)，”

(O，o)”；Spc(1)；”Labelj Spc(1)，Chr(34)：”PtB”；Chr

(34)．”．”

Pnnt#l，”(”。xm缸；”．”：yma．x；”)“；Spc(1X”(Ⅵ

0)H；Spe(1)．”Label”；spc(1)．Chr(34)，“PtC”，Chr(34)

Pdnt#1．”C∞rdSysNonEarlhUnits”：Spc(1)，Chr(34)，

”m“：Chr(34)

Print#1，”Units“；Spa(1)，Chr(34)；”m“，Chr(34)

上连代码中，TFH代表实恃的影像国图幅号，下同．

2)ArcGIS平台．ArcGIS(H版本9．0为例)平台

提供T”GcorefemncirIr影像手‘配准工具，用，可在

打开一幅影像文件后，利月”Recti却“工具，通过选取若

干个控制点，进行配堆，生成如下自睿格式的馆w文件：

ⅨfiX方向分辨率

r0／／左上角点像素坐标

w0／／左上角点像素坐标

rx／／Y方向分辨率

x0／／左上角点x坐标

yO／／左上角点Y坐标

各毒数的太，1，计算如下．

1铲(Xmax-Xmia)／W；ty-(Ymax·Ymin)m

rO；0：w0—0；xofXmin；yO=Xmax

VB自动生成上述配堆文件代码如下：

OlinApppath＆”ⅢHJgw”ForOutputAs#l
l～int#IⅨFdnt#I．m

Print#1，wO：Pdm#1，⋯＆口

Prim#l，～＆xO 州m#I，～＆如

Close#1

3)SuperMap平台．SuperMap(“版本2008为剖)

提供7三种影像配准文件格式“。：．．img的国标地理坐

标文件*．ffw的T球F地理坐标丈件“厦‘smc的Super-

Map自定义XML文件格式．

其中，smc文件内容简单，说明如下：

<SuperMapCoordinateFile Vminn—1 0”>，／版本描述

<Northmost>yyy<／Nortinnost>／／矗jb坐标

<Xv'estmost>xxx<／Westmost>i／最西坐标

<Resoluti伽x’“刊R啪Iuti加静肛方向分辨率
<ResoImI∞Y狮‘恨esoImIo“州方向分辨率
<Units>uuu<lUnits>／，分辨卓单位

<／SuperMapCcordinateFile>／／#,．件鲒束

同上述AreOlS平台的影像配堆文件一样，xy方向
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上的分辨率“ry计算如下：

Ⅸ=(x～Xmin)／W；ry=(Y⋯Ymin)／H
最北坐标yy爿b=Ym缸最自生标xxx=xa=Xmin，

将各毒数值写日到配准主件．F口可实现SuperMap平台

上的自动配准．

VB可自动生成上述配准正件代码(代码省略)。

4 JMapGIS平台．MapGIS(“67版为例)在“图

像处理”的咽像分析”模块中提供7影倬镶嵌配准
的功能．其一般思路是首先将常见的图像格式如JPG

转换成MapGIS特有的MSI图像格式，然后选择“镶

嵌融合”菜单T的“添加控制舻子菜单，并输八相

应的地理坐标．

同理，要实现MapGIST正射影像图的批量配堆，

甜须得到MapGIS图像配准文件格式(+gcp)的鲒构

和自窑，其结构如下

控制点号，图像坐标x，目像坐标M理论坐标x，理论

坐标M戏差Ⅳ第1行

l，眦0．Xmag，Ym壮，0／／弟2行

2．№．H，Xlflag，Ymin，0“蓦3行

3,0，H，Xmin，Ym地0／／第4行

4，0,0。Xmin，Ym缸．0／／第5行

VB自动生成上述配准之件代码如下：

OpenApppath＆”盯FH gcp”ForOucDutAS#I

Print#I，”控制点号，”＆”图像坐标x，”＆”图像坐标

x”＆”理论坐标x，”＆”理论坐标H“＆“戏差“

Print#1．W＆“，”＆0＆”，”＆Xmax＆”。”&Ymax＆”．”0

Print#I．W＆”，”＆H＆”，”＆Xm“＆”，”＆Ymin＆”．”0

Print#l，0＆”，”＆H＆H，”&Xmia&”，”&Ymin&”，’|0

Print#1，0＆”，”＆O＆”，“&Xmin&”，”＆Ym“＆”．”0

Close#l

2．2 CAD平台

1)AutoCAD平台．AutoCAD(“版本2002为倒)
提供7啪八一>光栅图侬”菜单“实现影像目的手I
配堆，执行此命争后，当用，输八插^点坐标和缩放

比例因子后，系统实现影像配准．

为7实现批量配准，特上进手工配准的图像另存

为dxf文件，由于dxf是一种文本格式的盘件，它用文

本的格式描述T AutoCAD的囤彤文件，用记事本将谊
文件打开。其与影像配准相关的结构和内客分析如下：

9

$EXTMINⅣ影像最十坐标标}

10

Xmin删像最十X坐标

20

Ymin／／影像最I、Y坐标

30

00

9

SEXTMAX／／影像最太坐标标示

10

Xmax／／影像最太x坐标

20

Ymax／／影像最走Y坐标

AcDbRasterlmage

Xmin／／影像最十x坐标

Ymin／／彰像最十Y坐标

AcDbRasterlmageDef

F：kpe＼CAD＼TFHdpg／／影像支件的路径

10

W／／影像的最走像素坐标

20

H／／影像的最，Jt像素坐标

O

ENDSEC

0

EOF

在妾％配准中，为T简化程序代码，可Ⅱ“一幅

手工配准好的DXF吏件为模板源文件，程序每次同时

读取源文件中的两行内容，并进行适当酌替换．即可

生成目的配准丈件，VB程序部分代码如下：

DimLnel LDe2As String

Dim xyM，RaslmgAsString

Open”F XdataX24_4201 dxP'ForInputAs#l

Open”F'Mata＼TFHdxf'ForOumutAs#2

DoWhileNotEOF(】)

万方数据



LineInput#l Lnel：LineInput#I Lne2

IfVal(Lnel)=9And(Trim【Lne2)=”lExTMlN“0r

Trim(Lae2)=”SEXTMAX“)Then

xyM=Lne2

Print#2 Lnel：Print#2 Lne2

LineInput#1 LneI：LineInput#l Lne2

IfVat(Lncl)=10Then Print#2．Lnel

lF Tr帅(xyM)=”$EXTMIN”Then Print#2 Xmin

IfTrim(xyM)=”SEXTMAX”Then Print#2．xm“

LineInput#I Lnel．LineInput#I Lne2

IfVal(Lnel)=20Then Print腔Lnel

IfTrim fxyM)=”sExTMIN”Then Print#2 Ymin

IfTrim(xyM)=”SEXTMAX”Then Print#2．Ymax

ElseIf Val(Lnel)=100 And(Trim(Lne2)一Ac-
DbRasterlmage”OrTrim(Lne2)=。‘AcDbR器terlmageDef”

Then

Raslm92 Lne2

Print#2 Lnel’Print#2．Lne2

Line Input#l Lnel：Line Input#l Lne2

Print#2 Lnel Prnt#2．Lne2

LineInput#1 LneI：LineInput#l Lne2

IfVal(Lnel)=10Then

1f“m(R“lmg)=”AcDbRasterlmage”Then
Print#2 LneI Print#2 Xmin

Else

Print#2 Lnel Print#2 Wmax

EndIf

LineInput#1．Lnel：LineInput#l Lne2

IfVal(Lnel)=20Then

IfTrim(R拈Img、=’。AcDbRasterlmage’‘Then

Print#2 Lnel Pdnt#2 Ymln

Else

断玎t#2 Lnel Print#2 Hm“

EndIf

EndIf

EndIf

2】MicroStation平台．MicmStation(“版本2004

为例)提供了“光挪管理嚣”工具月于影像的手i配

准．MicroStation中的影像配准文件同ArcGIS平台一

样为Jgw疋件，且工件的结构内睿相同．因此，其自

动化配堆的万法和程序代码与ArcGIS相目．

地理空间信息

2．3宴现

笔者将上述介绍的万法和程序代码进行7乐统集

成，用VB60编制T常用CAD和GIS平台中城市正射

影像囤的自动化配准I具：用户{仅可“选择城市正

射影像图中常用像素的太十，自且可“根据影像的像

素大小进行自定叉是十，在选择7采一平台后，系统

提示用，选择影像工件所在的目录，单击”确定”，系

统自动完成谊目录厦子目录f所有彰佩图的自动化配

准，如图2所示

3结语

本主通过对我目常用CAD和GIS平台中城市正射

影像图的自动化、批量化配准方击的研究，得＆如下

主垂结论

1}城市正射影像图的特点是建立影像图中像素和

实际地理坐标对应关系的基础，*这种对应关系，是

宾现自动化配堆的前提．

2】常用CAD和GIS平台辫直接或间接地提供7

相应的影像配准文件，通过对配准文件结构和内容的

分析，并将影像的像素坐标和影像角最地理坐标写八

到配准文件相压的住置上．可实现自动化配准，避免

7手工配准的繁琐．

3】本t个绍的万法对于其他CAD或GIS平台中

影像图的自动化配堆具有重要的参考价值．
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